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1. AA A OoP A

1.1 OcobnusocTi
- Ha BUMipoBaHHS He BMINBAOTb 3MiHU LWiNIBHOCTI NOTOKY, B'A3KOCTi, TeMnepaTypu, TUCKY Ta

NpoBiAHOCTI. F[apaHTYETLCS BUCOKA TOYHICTb BMMIPHOBAHHSA BiANOBIAHO A0 NiHINHOro
NPUHLMNY BUMIPIOBaHHS.

- BigcyTHICTb nepeLuKkog y Tpybi, BiACYTHICTb BTPATV TUCKY Ta MeHLLi BUMOTU 40 NpsSMoro Tpybonposoay. Big

- DN 6 o DN2000 oxontoe LWMPOKUIA Aiana3oH po3mipis Tpy6. 19 3a40BONEHHS Pi3HNX XapaKTepUCTMK
NOTOKY AOCTYMHi Pi3Hi BKNaWLLi Ta eNeKTPoaW.

- MporpamoBaHe 36yAXeHHs Mo NPSMOKYTHOI XBUJTi HN3bKOT YaCTOTK, L0 MOKpPALLYy€E CTabiNbHICTb
BMMIPIOBaHHA Ta 3MEHLLIYE eHEeProcrnoXuBaHHs.

- BnpoBagxeHHs 16-6iTHoro MCU, Lo 3a6e3neuye BUCOKY iHTerpaLito Ta TouHicTb; MoBHicTo undpoBa

06pobKa, BMCOKa LLUYMOCTIIKICTb | HagiliHe BMMiptoBaHHS; [liana3oH BMMiptoBaHHSA BuTpaTu 4o 1500:1.

- PK-guicnnei BUCOKOT YiTKOCTI 3 NigCBIiYYBaHHAM.
- InTepdeiic RS485 abo RS232 nigTpnmye LindppoBuMii 3B'a30K.
- IHTenekTyanbHe BUSBNIEHHSA NOPOXHIX TPY6 i BUMIpIOBaHHSA ONOPY eNeKTPO4iB, L0 TOUHO

AiarHOCTy€ 3abpyaHEeHHS NMOPOXHIX TPYO i enekTpogis.
- KomMnoHeHTn SMD i TexHonorisi MoBepxHeBOro MoOHTaxy (SMT) peanizoBaHi Ans NigBULLEHHS

HaAiINHOCTI.
1.2 OcHOBHi nporpamu

EnekTpomMarHiTHUI BuTpaToMip FWD MOXHa BUKOPUCTOBYBAaTU ANS BUMIPHOBaHHA 06'€MHOI BUTpaTH
CTPYMOMPOBIAHOI PiIAVHN B 3aKpUTOMY TPY60MNPOBOAI. BiH LLMPOKO BUKOPUCTOBYETLCA A/ BUMIPHOBAHHS Ta KOHTPOJIO
NOTOKY B ranysax xiMiuyHoi Ta HapTOBOI NPOMMCNIOBOCTI, MeTanyprifiHOi NPOMMC/I0OBOCTI, BOAOMOCTaYaHHS Ta
BOZOBIfBe/leHHS, CiNIbCbKOro rocnoAapcTBa Ta 3pOoLUeHHs, BUPOBHMLTBa nanepy, Xap4oBoi Ta papmaL,eBTUYHOT
NPOMMCI0BOCTI.
1.3 YMOBUV HaBKONMLLIHBLOrO CepeAoBuLLa
Temnepatypa HaskonMiHLOro cepegosnuia: N3 TYKK: Bif, -25 °C go + 60 °C; koHBepTep: Big -25 °C go + 60 °C. Big
BiagHOCHa BONOTiCTb: 5% A0 90%;
1.4 YMoBU pob60TU

MakcnmanbHa Temnepatypa pignHu:
KomnakTHuiA Tmn: 60 °C
U AVCTaHLHOT KepyBaHKA: TednoH 120 °C
HeonpeH 80 °C; 120 °C
Moniypetan 70 °C
MpoBIAgHICTb PigMHN: =5-S/cm

2. MPNHUNNN POBOTU

2.1 MpHUMNY BUMIPIOBaHHS

MpUHLMN BUMIpOBaHHSA €N1eKTPOMarHiTHOro BUTpaToMipa 3aCHOBaHWI Ha 3aKOHi enekTpoMarHiTHOT iHAYKLiT
®apagi. laTurK B OCHOBHOMY CK/1af,a€TbCS 3 BUMIipOBa/bHOI TPYOKM 3 i30/1b0BaHO0 NiAKAAAKOO, Napu eNeKTPoAiB,
BCTaHOBJ/IEHWNX LLIAXOM MPOHVKHEHHS B CTIHKY BMMIipHOBanbHOI TPY6KM, Napy KOTYLLOK i 3a/1i3HOro cepAeyHmnKa Ans

CTBOPEHHS poboyoro marHiTHoro nons. Koam nposigHa piavHa NpoTikae Yepes BUMiptOBaNbHUI OTBIp



TPYOKW JaTumka, CUrHan Hanpyru, NpsMo NPonopLinHNA cepefHili LWBUAKOCTI MOTOKY pignHNK, byae
iHAYKTYBaTUCA Ha enlekTpoAax. CUrHam NOCUNIOETLCSA Ta 06POBNSETLCS NepegaBayemM Ans peanisauii
Pi3HMX GYHKLUIV BiAO6paXKeHHs.

Converters

L

Figure one:Principle of Electronagnetic Flowmeter

2.2 MpVHUMNOBa cxema NnepeTBOPIOBaYa

MNepeTBoOptoBayi NogarTb CTabinbHUI 36YANVNBUIA CTPYM Ha KOTYLLKY B AaTUNKY €N1eKTPOHHNX
BUTPATOMIpIB, LWO6 OTpMMaTK NOCTiMHY B, NiACUAOIOTE enekTpopyLLiIHY CUY Ta MepeTBOPHOIOTH il Ha
CTaHAAPTHI CUrHanW cTpymMy abo 4acToTu, o6 CUrHaAM MOriv BUKOPUCTOBYBATUCA A1 Bif06paXKeHHs,

KepyBaHHS Ta 06pobku. MpuHLUMNOBa cxeMa NepeTBoptoBaya HaBedeHa Ha puc. 2.1.
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3. KNACU®IKALIA NPOAYKLT

3.1 KOMMAOHEHTU NPOAYKTY

EnexTpomMarHiTHWIA BUTpPaTOMIp CKNaAa€eTbCs 3 AaTUMKa Ta mepeTBoptoBaYa. AMCTaHLUiinHOIo TNy Takox NoTpibeH

CI'IELLiaﬂbHI/II7I ,D,BOLlJapOBI/II7I eraHOBaHVIIZ Kabenb AN NigKAYeHHS nepeTBoproBaya Ta AaTyuMKa.

3.2 Mogeni npoaykuii
EnekTpomarHiTHUIA BuTpatomip FWD Ma€ ABi popMm: KOMMAKTHY Ta BUHOCHY. [ns AaTumka
JAOCTYMHI CiM BUAIB eN1eKTPOAHNX MaTepianiB i HOTMpPY BUAW 06MLIIOBaNIbHNX MaTepiani..

4. TEXHIYHA CNEUNDPIKALIA

4.1 BuTpaToMmip BignoBigae ctaHgapTy «JB/T 9248-1999 EnekTpomarHiTHUA BUTPATOMIp».
4.2 MakcmmanbHa WBWAKICTb NoToKy: 15 M/c
Po3mip 4.3DN: 3, 6, 10, 15, 20, 25, 32, 40, 50, 65, 80, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600, 1800, 2000
4.4 TouHictb: 0,5%, 0,2%
4,5 HomiHanbHM TUCK: 4,0 MIMa (DNO-150)
1,6 MlMa (DN200-600)
1,0 MTMa (DN700-1200)
0,6 MlMa (DN400-2000)
Ab0 iHLUe, BU3HaYeHe 3aMOB/IEHHAM
4.6 Matepianun
dopMu Ta MaTepiann enekTpoais:
KoHcTpyKLUis enekTpoda Mae 4otnpu dopmu: cTaHgapTHa dopma, dpopma ckpebka, 3HIMHa dopma Ta
3a3eMJII00UMIA eNeKTPOoS.
MaTepian enekTpoAa MOXHa BMOpaTK 3 Hep>XKaBito4oi cTani, o MicTUTb Mo, Hep>aBito4oi cTani, MoKpUToi
KapboHizoBaHnM Bonbdpamom, Hastelloy B, Hastelloy C, TutaHy, TaHTany Ta n1aTMHOBO-iPUAIEBOrO CrnaBy.
Marepian ¢pnaHus: Byrnevesa ctanb
Ki/'IbLJ,e 3a3eM/IeHHA: Hep»(aBiloqa CTanb
BxiZHe 3axu1cHe KinbLe: ByrneLesa CTanab, HepXasitoya cTanb
4.7 Kopnyc
IP65:
IP68: JOCTYMHWIA NnLe AN AaT4YMKa AUCTAHLINHOrO TNy 3 HEONPEeHOBOK abo NoiypeTaHOBO MNiAKNAAKOLD, 3a
BUHATKOM BOrHETPUBKOI MoAeni.
4.8 CTaHAapT BOrHeCTIAKOCTi
DN15-DN600 komnakTHoro Tuny: md II BT4

DN15-DN1600 gncTaHLiiHOro TUny: AaTUKMK i MepeTBOpPtOBaY, 061ABa BCTaHOB/EH] B Hebe3neuHil 30Hi: md II BT4.

DN15-DN1600 gncTaHUiiHOro TUny: AaTYMK BCTAHOBNEHO B Hebe3neyHili 30Hi, a nepeTBOptoBaY BCTaHOB/IEHO B
6e3neuyHili 3oHi: md II BT4

4.9 3'eAHYBaNbHUI Kabenb

Ana 3'€AHaHHA AaT4UMKa i nepeTBOptOBaYa ANsi BUHOCHOIO BUTPaTOMipa HeOBXiAHWIA crelianbHUA Kabenb.



JoBXnHa Kabento He NoBMHHa NepesuLLyBaTh 100 MeTpiB. 10-MeTPOBUIA Kabenb HaJAETLCS 6E3KOLUTOBHO i

peLuTy nif, 3aMOBEeHHS.

4.10 3aranbHi xapakTepUCTVKN NepeTBoproBaya
- Jxxepeno xunBneHHs: AC 85-265V, 45-63Hz, <20 BT; MocTiliHniA cTpym 11-40 B
- [ncnneli i poboTa KOHBepTepa: YOTUPKY KNaBILWi AOCTYMHI AN HanawwTyBaHHS BCiX NapameTpis. s

HanawTyBaHHSA MOXHa BUKOPUCTOBYBaTM 30BHiLWHIN KIMK abo MK. KoHBepTep ocHaleHuin XK-gucnneem

BMCOKOI PO34iNbHOI 34aTHOCTI 3 NiACBIYYBaHHAM, GYHKLiEL0 BUSABNEHHS MOPOXHBOI TPYOU Ta PyHKLiiEr0
- camogiarHocTukn. Unposnii 38'a3ok: RS485, RS232, MODBUS, REMOTE
- BuxigHi curHanu:

- MoTouHUIN Bl/lxip,: MOBHICTIO i30/1bOBaHMI, 4-20 MA/0-10 MA

onip HaBaHTaxeHHs: 0-10mA: 0-1.5KQ; 4-20 mMA: 0-750 Om.

- YacToTHuWi BUXiA: ABOHaNpaBAeHWiA BUXia4 NOToKy. BuxigHa yactoTa nponopuiliHa NoToKy
Bi/ICOTOK Bif, MOBHOro acopTMeHTy. MepeTBoptoBay 3abesneuyye BUXigHY YaCcTOTy MOBHICTHO i30/1bOBAHOIO TPAH3MCTOPA 3 BiAKPUTUM
KONEeKTOpPOM Y AianasoHi Big 1 o 5000 I'y. 30BHILLHE AXepeno XMBEeHHS MNOCTIiHOro CTPYMY He MOBMHHO NepeBuLlyBaTy 35 B, a
MaKCcUMabHUIA CTPYM KOsleKTopa CTaHoBUTb 250 MA.

- IMnynbcHWIA BUXiA: ABOHaNpas/ieHWin BUXig NOTOKy. NepeTBoptoBaYy Moxe BUAaBaTtu imnynbc o 5000 imn/c
cepis, sika NpUcBsiYeHa 30BHiLLHIl ToTanisauji. KoedillieHT Nynbcy BU3HaYaEeTLCS Ak 06'eM abo Maca iMnynbcy. Moro MoxHa
BCTaHoBMTW Ha 0,001 n/m, 0,01 n/n, 0,1 n/n, 1 a/n, 2 n/n, 5 n/n, 10 n/n, 100 n/n, 1 m3/n, 10 m3/n, 100 m3/p a6o 1000 m3/cTop.
LLnpurHy iMmnynbcy MoXxxHa BU6paTtu 3 aBTomatnydHoro, 10 mc, 20 mc, 50 mc, 100 mc, 150 mc, 200 mc, 250 mc, 300 mc, 350 mc i
400 mc. Ans iMNyNbCHOroO BUBEAEHHS BUKOPUCTOBYETBLCA NAHLION 3 BiKPUTVM KOIEKTOPOM i30/1b0OBAHOMO TPaH3MUCTOPa 3
¢$oTonapoto. 30BHILLHE AXKEPesno XNBAEHHS NOCTIHOro CTPYMY He NMOBUHHO NepesuLLyBaTh 35 B, a MakCcMManbHUA CTpyM
KONeKTopa cTaHoBUTb 250 MA.

- IHAMKaLif HanpsMKy NOTOKY: NepeTBOPOBaY 34aTHUIA BMMIPIOBaTU K Yy MPSMOMY, TaK i y 3BOPOTHOMY HamnpsiMKy
MOTOKY Ta po3ni3HaBaHHS MOro Hanpsamky. MNepeTBoproBay BUAAE HN3bKUI piBeHb 0 B 4n1a NpsiMoro NoToky, Noku
+ 12 B BUCOKWIA piBeHb 4151 3BOPOTHOIO NOTOKY.

- Buxig TpnBOrn: BUKOPUCTOBYHOTLCA ABa KaHau i301b0BaHOi ¢OTONapHOi CXemu 3 BiAKPUTMM KONEKTOPOM
BUXiZ, CUrHany Tpusoru. € ABa BUXOAM TPUBOMN: TPUBOra BEPXHLOI MeXi Ta TPMBOra HUXKHBLOT MeXi. 30BHILLIHE PKEPEIO XNBEHHS
MOCTIHOrO CTPYMY He NMOBMHHO nepeBuLLyBaTh 35 B, a MakcMManbHWin CTPYM KOleKTOpa CTaHOBUTL 250 MA.

- KoHcTaHTa gemndyBaHHSA: Yac gemndyBaHHA MOxHa Bubpatu Big 0,2 go 100 c.

5. SOBHILWHWA BUTNAA TA MOHTAX

Po3Mmipy KOHBepTepa rnokasaHi Ha maJ. 3.
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Dimensions of Sensor, shown as Fig 4.

Remote-type — worodinate leight | |Flange Size ' (GBTONG  4.0MPa)

L'l W | H
&=

Diameter] &'WHW Sensor D K dn
21 comact-type 10 | 200 | 90 | 176 | 95 | 65 | |90 | 60 | 14

15 1200 [ 95 | 176 | 10 7 95 | &5 14

2 200 | 105 | 176 | 12 9 05| 75 14

25 | 200 | 190 | 176 | 14 | 11 10 ] 8 | 14

40 | 200 | 150 | 2i0 | 16 | 13 150 | 110 | 14

50 [ 200 | 165 | 210 | 17 | 14 165 | 125 | 18

65 | 200 | 185 | 250 | 26 | 22 185 | 145 | 18

B0 | 200 | 200 [ 250 | 29 | 26 200 | 160 | 18

100 | 250 [ 235 | 272 | 31 | 28 235 | 190 | 22

@ |(w|lo|jlo|lea|lalea|lales|a|=
n
o

150 | 300 | 300 | 304 | 41 | 38 300 | 250° | 26

ominal || H | OB ) Flange Size' (GBTING K 15MPa)
) L Height
Diameter 0 - kg D K d n C
200 300 || 310 | 45 340 | 295 | 22 2 | 26
250 450 || 358 | 50 405 | 355 | 26 2 128
: . i 300 450 |j 410 | 60 450 | 410 | 26 12 | 32
_ NS 350 500 || 465 [145|[ 520 |40 | 2% |16 | 35
400 500 [l 515 | 180 || 580 | 525 § 30 i6 | 38
] _ / 450 550 (1564 [215() 640 | 585 | 30 20 | 42
1 ‘ 500 550 || 614 [245]) 715 |60 | 33 | 20 | 4
600 o0 || 722 |335 )| B840 | 770 | 36 20 | 52

DN200~DNE00

Remote~type i ] ! Wi“ﬁ Ir“;rleange Size' (cBTatt9)
Specified Cablé™ ey ¢ - eklgg pMPa D K do | n | C
ﬁlg Terminal Block 700 700 | 836 43 910 | 840 3 24 3
(7 n-g. 80O | BOO | 936 | 545 - 1025 | 950 | 39 | 24 |38
}" I 800 | 800 | 1036 | 655 | 1125 | 1050 | 39 28 | 40
| = ) " 1000 | 1000 | 1136 | 8i0 1255 | 1170 | 42 28 | 42
J k 1200 | 1200 1336 | 875 1455 {1380 | 39 2 |38
1400 | 1400 1536 | 1235 ([ 1.0 | 1875 | 1590 | 42 36 | 42
i ¢ H— 1600 | 1600 1736 | 1555 1915 | 1820 | 48 40 | 46
1800 { 1800 | 1560 | 2085 08 2045 § 1970 | 39 4 |38
2000 | 2000 2160 | 2610 2085 | 2180 | 42 48 | 38

DN700~DN2000

MpumiTka:

1. HomiHanbHWii Tnck 4,0 MMa gns DN10-150; HomiHanbHWIA Tuck 1,6 MMa gns DN10-1000; HomiHanbHWiA
Tnck 1,0 MMa gnsa DN10-1600; HomiHaneHWi Trck 0,6 MMa ans DN10-2000. IHWi cneyjianbHi piBHI TUCKY
MOXYTb 6yTV po3po6/eHi Ha BUMOTY.

2. [loBxXMHa L 36iNbLUYETLCS Ha 6 MM, AKLLO € diaHeLb 3a3eMNeHHs; JoBXWHa L 36ibLUyeTbCst Ha 6 MM, AKLLO BNYCKHUIA 3aXUCHUIA

dnaHeub obnagHaHW; JoBXWHa L 36iNbLUYETLCS Ha 6 MM, AIKLLO 06/1aZ4HaHO 3aXCHUI ¢naHelp BknaguLia.




6. MEHKO POBOTWU KOHBEPTEPA I HANALUTYBAHHA NAPAMETPIB

6.1 KnaBiaTypa Ta gncnnen

Alarm —— Volume Flow
Symbol Mass Flow

982. T4 na/m !

Flow Speed
Flow Percentage

Electrode Resistance

> +00123456. 78 m3

Flow Range Ratio

¢ Yva 1

Forward Total Flow

Reverse Total Flow

Net Total Flow

Alarm Display

ENTER, Combined with ALT to enter menu
UP,Add 1, PageUp, combined with ALT to shift right

= DOWN,Minus 1, PageDown, Shift left with ALT

ALT, combined with other key

Puvic.5(a) AnCTaHLiNHMA KoY | gncnnei

<
28 .7 .

M +00, %
+0012345.8 M3

IHavkaTOp TPYBOTU

Wewakicts noroxy

HU3LKMI O

LLIBUMAKICTE NOTOKY

BiacoTok noToky

EnekTpogHwuii onip

Koegiujien aianasomy noroky

MpsAMWiA 3aranbHMiA noTik

i A ever Total Flow

UncTvii saransHui notik

Avicnneii Tpyusorn

NTER . NMoeaHyBaTV 3 ALT ans BX0AY B MeHI0.

BrOPY +1 , PageUp . MoegHaiiTe 3 ALT, W06 3CyHYTU npaBopy4

BHW3, -1, CTopiHkaDn. MoegHaiiTe 3 ALT, W06 3CyHyTW BAiBO

ALT , NO€AHaHHS 3 iIHWMMK Knasillamu

Punc.5(b) Knasiwa Ta gncnnen KOMNakTHOro Tmny

6.2 PyHKLji KNasiaTypu

1. Pexxum aBTOMaTUYHOIO BI/IMipIOBaHHFl

BHI3:
ALT + ENTER:
ENTER:

MpOoKpy4yBaHHSA H/XXHBLOTO PSAAKa Ancnaes;
MpokpyTKa BEpXHLOro pajKa Avcries; YBiniTn
B PEXUM HanalTyBaHHA; MOBEPHEHHA B

PeXVM BUMIPHOBaAHHS.



2. PeXnm HanawtyBaHHs

napameTpis BH3: BigHiIMITb oanHMLIO Big umpu nig kypcopom; Jogalite

BrOPY: oAnHMLIO Ao undpw 6ins kypcopy. Kypcop

ALT + BHW3: nepecyBaETbCs BNiBO

ALT + BrOPY: Kypcop 3milLyeTbca npaBopyy

ENTER: Bxia/BuUXiz 3 nigMeH!to;

ENTE R: MoBEpPHITLCS A0 PEXUMY BUMIPHOBAHHS, SKLLO YTPVMMYBATL NPOTArOM 2 CeKyH/,

6yAb-ike po3TalllyBaHHS
3ayBaXKeHHs:
(1) Nig vac BuKopucTaHHSA Knasiwwi ALT cnoyaTtky yTpumyiiTe knasiwy ALT, a noTiM HaTUCHITL BFTOPY a6o BHN3.
(2) Y pexxumi HanawTyBaHHs Npunaj aBToMaTUYHO MOBEPTAETLCSA B PEXUM BUMIPHOBaHHS, AKLLIO MPOTAroM 3 XBUINH
He HAaTUCKAETbCA XOAHa KHOMKa.
(3) Nig Yac HanalWTyBaHHS HYNbOBOrO 3HaYEHHS BUTPATL MOXHa BUKOPUCTOBYBATY Knasilli BTOPY a6o BHW3 anst 3MiHW 3Haka (+/-).

(4) Nig vac BcTaHOBNEHHS Aiana3oHy NOTOKY MOXHa BUKOPUCTOBYBaTU Knasilly BFOPY a6o BHW3 ana 3MiHM oAvHWLi BUTpaTU.

6.3 KoHdirypauia napameTpiB i naponb ansa po6otun

MNMapamMeTpu HanallTyBaHHS BM3Ha4yaloTb PO6OUNIA CTaH, CNOCi6 Po3paxyHKy Ta BUXIAHWNI pexnm BUTpaToMmipa.
|_|paBI/II1bH0 HanalToBaHUM napameTp NiYnNNbHMKA MOXe 3a6e3neunTun Ha|7||<pau_;y p060Ty niynnbHMKa Ta oTpnMaTn
BULLY TOYHICTb BiJO6paxXeHHs Ta BUXIAHUX AaHWX.

IcHye M'ATb piBHIB Napons, Ae piBHi 0-3 BigKPUTI ANA KOPUCTYBaYa, a piseHb 4 3ape3epBOBaHNN 415
BMPO6HMKa. Maponi piBHiB 1-2 MOXHa 3MiIHWUTW BAACHMKOM NMapoAs BULLIOrO PiBHSA, HaNnpykaag, napob
piBHA 3.

HanawTtyBaHHS NiunabHMKa MOXHa NeperisaHyTy, BBiBLLW ByAb-AKnii piBeHb napons. OAHaK A5 3MiHN
napameTpis NOTPibeH Napo/ib BULLLOTO PiBHS.

= PiBeHb napons 0 (3HayeHHs 3a 3amoBYyBaHHAM 0521): GikcoBaHWIA | nnLLe Ana nepernsay;

- PiBeHb Napons 1 (3HaueHHs 3a 3aMOBYYBaHHSAM 7206): 3MiHHWI | JO3BONEHWIA 415 3MiHW NMYHKTIB MEHHO
Bi4 1 Ao 25;

- PiBeHb Napons 2 (3HaueHHs 3a 3aMoBYYBaHHSAM 3110): 3MIHHWUI | JO3BOAEHWIA 415 3MiHW NYHKTIB MEHHO 3
1 no 29;

- PiBeHb Napons 3 (3HaueHHs 3a 3aMoBYyBaHHAM 2901): pikcoBaHWIA | 4O3BONISE 3MiIHIOBATW NMYHKTU MeHHo Big 1 go 38;

- Maposb piBHA 4 (3ape3epBoBaHWiA): GiKCOBaHWI | 4O3BONEHWNIA AN 3MiHW 6yAb-IKOTO MYHKTY MEH!0, BKOHaoUn
CKNAAHHS cUCTEMU.

- Maponb cknAaHHSA cymaTopa (3HaYeHHSs 3a 3aMOBYYBaHHAM 36666): 3MIHIOETLCS B NYHKTI MeHto «Clr Tot. Kntou i
aBTOPU30BaHWUI A5 OUMLLEHHS TPbOX BHYTPILLHIX NiYMABHUKIB.

PekomeHayeTbCS, WO6 Napob piBHA 3 36epiraBca MeHeakepoM abo cynepsarisepom, a naponi
piBHA 0-2 - onepaTopoM. Maposb piBHA 3 TaKOXK MOXHAa BUKOPUCTOBYBATU A/1A 3MiHW Napons Ans
CKMAAHHA cyMaTopa.

6.4 Tabnuua MeH HanalwTyBaHHA NapaMeTpiB
MeHto HanalTyBaHHA KOHBepTepa CKNafaETbCs 3 45 NyHKTiB. baraTto 3 HNX HaNaLITOBYOTHCA

BMPOGHMKOM nepeg BignpaBkoto. MiHATK iX NPy HaHeCeHHi He NOTPI6HO. € AnLe Kinbka 3 HUX, AKi
KOPWUCTYBay MO>e BCTAHOBUTW BiAMOBIAHO A0 Nporpamu. MNyHKTU MeHIo nepepaxoBaHi B TabaunLi HuxKye:

MyHKT Ancnnein meHwo Hanauwrysanta I'Iaponb Jliana3oH 3HaueHb
Hewae. MeTo/ PiBeHb

1 MoBa BapiaHT 1 KuTaicbKa/aHrniicbka
2 Po3mip AaTuuka BapiaHT 1 3-3000 mm
3 JianasoH notoky 3MiHNTK 1 0-99999
4 ABTOMaTUYHa 3MiHa Rng BapiaHT 1 YBIMKHEHO BUMKHEHO
5 LleMndyBaHHs BapiaHT 1 0-100c

6 Flow Dir. BapiaHT 1 Fwd/ Res
7 MoTiK HyLOBWIA 3MiHUTN 1 +/-0,000

8 LF Cutoff 3MiHUTK 1 0-99%%

9 BiaciueHHst Enble BapiaHT 1 YBIMKHEHO BUMKHEHO




10 LLIBMAKICTb 3MiHK 3MiHNTK 1 0-30%

11 O6MesxeHHs uacy 3MiHUTY 1 0-20c

12 Saransha ogumnus BapiaHT 1 0,0001n -1 m3

13 LLinbHiCTL NoTOKy 3MiHUTH 1 0,0000 - 3,9999

14 Tun ctpymy BapiaHT 1 4-20 MA/0-10 MA

15 IMMYNbCHUIA BUXig BapiaHT 1 Frqg/Mynsc

16 ®dakTop NyNbCy BapiaHT 1 0,001 n-1 M3

17 Makc. yactora 3MiHUTK 1 1-5999 'y

18 AZpeca 38'a3ky 3MiHUTY 1 0-99

19 Wenaxicrs nepeaay gaimx BapiaHT 1 600 - 14400

20 EmpPipe Det. BapiaHT 1 YBIMKHEHO BUMKHEHO

21 EmpPipe AIm 3MiHUTY 1 200,0 kKOM

22 Mpusit, ALM Enble BapiaHT 1 YBIMKHEHO BUMKHEHO

23 Mpwsit, AIm Limit 3MiHUTK 1 000,0 - 199,9%

24 Jlo Anbm EH6N BapiaHT 1 YBIMKHEHO BUMKHEHO

25 Lo Alm Limit 3MiHUTK 1 000,0 - 199,9%

26 RevMeas.Enbl BapiaHT 1 VBIMKHEHO BUMKHEHO

27 Cepiinuii Howep garanKa 3MiHUTK 2 000000000000-999999999999
28 dakT gatumka. 3MiHUTK 2 0,0000 - 3,9999

29 PexxM nonst BapiaHT 2 Pexxum 1,2,3

30 MHOXEHHS 3MiHUTY 2 0,0000 - 3,9999

31 F. 3aranbHuii HaGip 3MiHUTK 3 0000000000 - 9999999999
32 R.3aransHuii Haip 3MiHUTK 3 0000000000 - 9999999999
33 KoHTposib BBOAY BapiaHT 3 BUMKHYTU/3ynuHNTY ToT/CknHyTM TOT
34 Clr Totalizr MNaponb 3 00000 - 59999

35 Clr Tot. kntoy 3MIHUTK 3 00000 - 59999

36 JaTta - p/m/a * 3MIHUTK 3 99/12/31

37 Yac-rog/m/c * 3MIHUTK 3 23/59/59

38 MNaponb L1 3MiHUTY 3 0000 - 9999

39 Maponb L2 3MiHUTY 3 0000 - 9999

40 Maponb L3 3MiHNTH 3 0000 - 9999

41 MOTOYHMIA HyNb 3MiHUTK 4 0,0000 - 1,9999

42 MoTouHun Makc 3MiHUTK 4 0,0000 - 3,9999

43 PaKTop BUMIpIOBaHHS 3MiHUTK 4 0,0000 - 3,9999

44 MepeTsoperits S/N 3MiHUTK 4 0000000000-9999999999
45 Ciuiganvin cucremn MNaposb 4

* EnemeHT Ne 36 i 37 € HEOOOB'I3KOBUM | ebeKTUBHMM NuLLe AN KOHBepTepa 3 peasbHUM rOgMHHUKOM i PyHKLiE
3anucy 36010 XUBAEHHS.

6.5 MNosACHEeHHS HanalTyBaHHA NapameTpis

6.5.1 Po3mip gaTunka

KoHBepTep nigTpumye giameTp gatymka Big 3 2o 3000 MM, AKUIA MOXHa BMBpaTK, HaTUCKaKUmM
knasiwy BFOPY a6o BHW3.
6.5.2 [liana3oH noToky

[Jliana3oH noToky BifHOCUTLCSA A0 BEPXHLOro 3HaYeHHS gianasoHy (URV) wenakocTi notoky. URV € BigHOCHOO
BiZlCOTKa BUTPATW Ta BUXi4HOro cUrHany. Ha aHasioroBoMy BUXOAi KiNbKiCTb BUMIPAHMUX 3HaYeHb B Aiana3oHi Big 0 o
URV Bigobpaxa€eTbcs NiHINHO A0 MOTOYHOrO AianasoHy Big 4 A0 20 MA, Ha YaCTOTHOMY BUXOAi B Aiana3oHi 4acToT Bij,
0 40 KiHUeBOi YacToTW. CUrHa BiAKAHOUEHHS HN3bKOro MOTOKY Ta 06MeXeHHsI MOTOKY TakoX CTOCYETbCA Aiana3oHy
noTtoky. OgHaK MakcMMmasibHa BUMIpHOBaHa LBUAKICTb MOTOKY HEe 06MEeXYETbCS Aiana3zoHOM MOTOKY, AKLLO LWBUAKICTb
MOTOKY He nepeswuLLye 15 m/c.

Y LbOMY NYHKTI MEHIO KOPUCTYBa4y TakoX MoXe BUOpaTu OANHULIO BUTPaATU. Ans 06'eMHOT BUTpaTK, N/C,
Nn/xB, n/rog, M3/c, M3/XB i M3/roZ AOCTYMHI; a AN MacoBOI BUTPATW, KI/C. KI/M. Kr/roa. T/C. T/M. T/rof MOXHa
BMbpaTn 3. Migibpat BigNOBIAHY OAVHWNLIIO 3aN€XUTb Bifj 3BUYOK | BUMOT 3aCTOCYBaHHS.

6.5.3 Auto Rng Chg

MepeTBoptoBaY Mae PpyHKLj0 Nij Ha3Boto Auto-Range-Change, sika 3a3BMYaii BUKOPUCTOBYETLCSA A1 CUCTEMU KEPYBaHHS 3
LUMPOKNM Aiana3oHOM 3MiHW NOTOKY. NepBUHHWIA Aiana3oH MNOTOKY - Lie 3HaYeHHSs, 3ajaHe MyHKTOM MeHIo «/liana3oH NoToKy».
[Apyrvii gianasoH BUTPaTK (HUXKHIV giarna3oH) OTPUMYETBCS LUASIXOM BUOOPY CMiBBigHOLLEHHS giana3oHy 1:2, 1:4
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a6o 1:8 ocHoBHOrO.
Ha mantoHky 5 nokasaHo, sik giana3oH NOTOKY 3MiHIOETbCA aBTOMaTUYHO. LLLo6 6e3neyHo 3MiHUTK
AianasoH i YHUKHYTW BibpaLii gucnnes Ta BUBOAY, Y TOULi 3MiHW AOAA€ETbCA ricTepesunc Big 5% a0 10%.

Buxia A
100% 20 MA

CniBBigHOLEHHS AgianasoHy 1:4

MoTik

A

AianasoH 2 MoTik

AianasoH 1

i ; lcrepesnc
- 5% -10%

o
Hynb CrIy.CKaGTbCﬂ BHU3 |_IOTIK
3M|H|/|.TV| TOUKY .
BucxigHa 3miHa 4 MA

TO4Ka

Puc. 5 IntocTpauis aBTOMaTUYHOT 3MiHW giana3oHy

6.5.4 flemnéyBaHHsA

[JloBra KoHCTaHTa AeMndyBaHHSA MOXe MOKpaLLMTK CTabifbHICTb BiA0bPaXKeHHS Ta BUBOZY Ta NiAXOAUTL AN Nporpam
KepyBaHHS NOTOKOM; B TOV Yac ik KOPOTKa KOHCTaHTa AeMrndyBaHHSA Ma€ KOPOTKMIA Yac BiAryky i NigxoanTb ANns
niACyMOBYBaHHS iMNybCHOro NOToKy. Yac AemMndyBaHHA MOXHa B1bpaTtu Big 0,2 ¢ o 100 c.

6.5.5 Hanpsim noToky
SAKLLO BiJOOPpaXKeHUI NOKaXUYNK HanpsaMKY He 36iraeTbcs 3 GakTUUHMM HanpsMKOM MOTOKY, 3MiHITb Liei NyHKT Ha
NPOTUAEXHWI BapiaHT.

6.5.6 HynboBUIA NOTiK
LLlo6 npoBecTu peryntoBaHHA Hyns, pignHa B Tpy6Li AaTUMKa NOBUHHA BYTW HepyXoMoto. HynboBUiA NOTIK BiA06paXaeTbCA
LUBMAKICTIO MOTOKY Ta OAVHULEI BUMIPHOBaHHSA € M/C. Bijo6paXxkeHHs Hy1b0BOro MOTOKY MOKAa3aHO HUXYE:

FS=00.000m/c
+O0000

Ha PK-ancninei y BepxHbOMY PSAKY Bif0bpaXaeTbCa BUMIPAHa HY/1bOBa TOUKA, @ B HVDKHbOMY PSAKY — 3HAYeHHS
HanawTyBaHHs. Akwo FS He gopisHioe 00,000 m/c, BigperyntonTe 3HaK i 3Ha4eHHS B HUXKHbOMY PAAKY, AOKM FS He
noBepHeTbCs A0 HyNsA. Haragarite Wwe pas: Wwob HanawwTyBaTy BUTPATY Ha Hyb, TPYOKa AaTymKa NOBUHHA 6yTr
3aMoBHEHa, a PiMHa MOBNHHA 3aNMLLIATUCA HEPYXOMOIO. HyNboBe 3HaYeHHS BUTPATU € BaXX/IMBOK KOHCTaHTO
NiynnbHYKa i Ma€e byTn HagpyKoBaHe Ha KanibpyBasbHOMY apKyLli Ta eTUKeTLi. 3Ha4YeHHS MOBUHHO BKIKOYATU 3HAK i

KiNbKICTb B OANHNLAX M/C.
6.5.7 3pi3aHHa HY i BKNtoveHHs 3pisy

BiaciyeHHSA HN3bKOro NOTOKY BCTAHOB/HOETLCA Y BIACOTKAX BIAHOCHO Ajiana3oHy NOTOKY. AKLLO BBIMKHYTO BiACiYeHHS, a
BUTpaTa HM>KYa 3a BCTAHOBJ/IEHE 3HAYE€HHA, Bi,ﬂ,06pa)KEHH$I LIJBI/I,CI,KOCTi MOTOKY, LIJBI/I,CI,KOCTi Ta Bi,Cl,COTKa, a BVIXi,CI,Hi CUrHanm
NPUNNHAKTBCA 40 HYNA. F|KLI.I,O efieMeHT BUMKHEHO, ,Cl,i'l' He BUKOHYHTbCA.
6.5.8 LLIBMAKICTb 3MiHW Ta NiMIT Yacy

TexHika 06MexeHHs «LLIBI/I,D,KOCTi 3MiHU» BUKOPUCTOBYETLCA ANA YCYHEHHA BCOKOI0o €1eKTPUYHOIo Wymy, NoB'A3aHoro 3
J0ZaTKOM, KM MICTUTLCS B CUrHaNi MOTOKY npouecy.

Ans nepeBipkun eNeKTPUYHOro LWyMy BU3HAYaKOThCA ABa NapamMeTpu: Mexa «LIBUAKOCTI 3MiHN» Ta «4ac 0bMeXeHHs
KOHTPOIO». KLLO BijibpaHe 3HaYeHHs MOTOKY NepeBULLYE BCTAHOB/IEHE rPaHNYHe 3HaYeHHS LUBMAKOCTI 3MiHW Ha OCHOBI
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ycepeAHeHe 3HauYeHHs LUBWAKOCTI MOTOKY A0 Yacy BUBIpKM, CCTeMa BIAXUANTDL Lie 3HaYeHHs BUBIpKKX, a 3aMicTb
BiIXIEHOr0 3HaueHHs BNbipkn byje BrBeAeHO ycepeHeHe 3HaUeHHS, BKIHOUaUM rpaHNYHe 3HaYeHHS LWBUAKOCTI 3MiHN.
OgfHak, SKLLO0 3HaYeHHS BUBIpKW, LLLO NepeBULLYE NIMIT, MPOJOBXYETLCA /19 TOFO CaMOro HanpPAMKY NoTokKy 6inbLue, Hix
nonepeAHbLO BCTAHOBAEHWNI KOHTPOJIbHUIA FPaHNYHWNI Yac, Ui AaHi 6yAyTb BUKOPUCTaHI AK BUXIGHUIA CUrHan. Ha MantoHky 6
nokasaHo edeKkT NPUAYLLIEHHS LLYMY 3a JOMOMOrOK 06MeXeHHSs LUBUAKOCTI 3MiHU.

3HauveHHs MexXi LUBMAKOCTI 3MiHM MoXe b6yTy BcTaHOBeHO Big 0 4o 30% Aiana3oHy MOTOKY, @ Yac 06MeXeHHs
cTaHoBUTb Big 0 0 20 cekyHA. SKLLO ByAb-SKMIA i3 ABOX NapaMeTpiB BCTAHOB/IEHO Ha Hy/b, GYHKLS BUMKHEHa.

PyHKLIA 06MEXEHHS LUBUAKOCTI 3MiHW He NiAX04MTb 4151 KOPOTKOYACHUX BUMIpHOBaHb i KanibpyBaHHSA

BUTPaTOMIpiB.

Tnattenuated measuring variable
-

- Rate—of-change limat

= Cortrol limit time time

Flow with rate-of-change limit
"

L 3
time

Puc.6 Mpuknag epekTy obMeXeHHs LWBUAKOCTI 3MiHN

6.5.9 3aranbHa ognHMUA

MepeTBoproBay Mae Tpn 10-3HAYHNX NiUNSIBHMKA, MaKCUManbHI 3HAYEeHHS AKX CTaHOBAATE 9999999999. OgmHMLEro
3aranbHOro NOTOKY MOXe 6yTW N1, M3, K abo T (MeTpuyHa ToOHHa) 3 koedilieHToMm MHOXeHHs 0,001, 0,01, 0,1, 1, 10, 100 a6o
1000.

6.5.10 WinbHicTb NOTOKY

KoHBepTep 3aaTHMI BUMipOBaTV MacoBY BUTPATY, AKLLO BCTAHOB/IEHO INYCTUHY PiAVHN. LLinbHICTE MOXHa BCTAHOBUTY Bij
0,0001 go 3,9999, a 0 AMHMNLS MaCK BU3HAYAETLCA aBTOMATUYHO 3a OAMHMLE NoToky. LLinbHicTb Mae 6yTn BctaHoBneHa Ha 1,0000

(3HauYeHHs 3a 3aMOBUYBaHHSIM), SIKLLLO BOHa He BUKOPWCTOBYETLCA. B iHLLIOMY BUNaAKy AaHi BUMiptoBaHb 6yAyTb NPUPIBHEHI 4O HyS.

6.5.11 Tun cTpymy

Tvn cTpyMOBOro BMX0Ay MOXHa BnbpaTu Big 4-20 MA go 0-10 MA.
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6.5.12 IMNynbCHWA BUXIf,

Ha Bnbip gocTynHi ABa TUNW iMMY/IbCHOMO BMBEAEHHS: PEXMM YacTOTHOIO BUBEAEHHS Ta PeXVM iMMNyNbCHOro
BUBegeHHS. JliunnbHWK BUae 6e3nepepBHUIA NPSMOKYTHUIA iIMNYIbC Y YaCTOTHOMY PeXMMI, TOAi SiK cepii iMAynbCiB Y
iMNyNbCHOMY peXxunmMi. YacTOoTHMI BUXiA 3a3B1Yail BUKOPUCTOBYETLCA A1 BUMIPIOBAHHSA BUTPATW Ta NiACyMOBYBaHHS
KOPOTKOro nepiogy yacy. IMOynbcHWIA BUXig Moxe ByTu nigkntoueHnri 6esnocepejHbo A0 30BHILLHBOIO NiYMAbHMUKA | 4acTo
BMKOPUCTOBYETLCA AN NiACYMOBYBaHHS TPMBaNoro nepiogy vacy.

SIK 3raflyBasnocsi BuiLLe, TPaH3UCTOPHA CXeMa 3 BiAKPUTUM KONEKTOPOM BMKOPUCTOBYETLCS A1t YHACTOTHOTO Ta iMMY/IbCHOTO

BMXOZAY. TOMY HEObXifjHi 30BHILLHE )Kepeso XMBNEHHS MNOCTIHOro CTPyMy Ta HaBaHTaXeHHS.
6.5.13 ®dakTop nNynbcy
MynbcoBuii koedilieHT BU3HAYaETLCA sik: 06'eM abo Maca Ha iMNynbC. Moro MoxxHa BCTaHOBUTY Ha 0,001 n/n, 0,01 n/n, 0,1 n/n,
1n/n, 2n/n, 5a/n, 10n/n, 100a/n, 1m3/n, 10 m3/n, 100 m3/p a6o 1000 m3/cTop. LUnpurHy iMnynbcy MoXHa
BMbpaTtn 3 aBTomatmnuHoro, 10 mc, 20 mc, 50 mc, 100 mc, 150 mc, 200 mc, 250 mc, 300 mc, 350 mc i 400 mc.

6.5.14 Makc. yactoTta

Jiana3oH yacToT BiANOBiAa€E BepXHbOMY 3HaUEHHIO Aiana3oHy BUTpaTK, abo 100% BigcoTKa NOTOKY,
iHLWKMMK cnoBamMun. MakcMmasbHa YacToTa BUbmpaetbes Big 1 4o 5999 I,
6.5.15 Aapeca 383Ky Ta LUBMAKICTb Nepejadi AaHnNX

Ajapeca nigctaHuii NoTpibHa Npm BUKOPUCTaHHI 3B'A3ky RS485. Agpeca moxe 6yTn BcTaHOBMeHa Big 01
40 99. LLiBnaKicTb nepeadi - Le WBWNAKICTb Nepejadi Mixk OCHOBHOH Ta NigcTaHuiero. MoxHa Bnbpatm 600,
1200, 2400, 4800, 9600, 14400 6iT/c. Haragyemo: LWBNAKICTb Nepesadi JaHNX Ma€E BYTW TakKo X, K Y
OCHOBHOrO KOMM'toTepa.

6.5.16 EmpPipe Det.

Ll,e|71 €/1IeMeHT BUKOPUCTOBYETLCA ANA BBIMKHEHHS1 860 BUMKHEHHSI AeTeKTopa I'IOpO)KHbO‘IA pr6l/l. Ao BBIMKHEHO, NiYnbHNK
NPVMYyCOBO BiJ0bpaxaTnMe 3Ha4EHHS, aHaIoroBUiA BUXIA | LMPPOBWUI BUXiA Ha Hy b, KOAW TpybKa AaTynka He 3anoBHeHa. 6.5.17
EmpPipe Alm.

Lieli NyHKT Npn3HayYeHni ANt BCTAHOBJIEHHS 3HaYeHHS CnpaLboBYBaHHA TPUBOTM enekTpoaa. Ans
BMMIipIOBaHHS OMOpY MiX BOMa eNeKkTpoAamMu BUKOPUCTOBYETLCA METOY, )kepena NocTinHOro cTpymy.
3miHa onopy nepesipseTbesa LM, i LN po3nisHag, un Tpyba NOPOXHS, Un enekTpoam 3abpysaHeHri. Onip

PO3PaxOBYETbCA HACTYMHUM YNHOM:
P/
4-

,u,e,d = pagiyc enekTpoja
- =TlpoBigHicTb pignHn

Onip enekTpoAis 3a3Bn4an cTaHOBUTb Big 5 A0 50 kKOM.3MiHa onopy NoB'sA3aHa 3i CTaHOM
NOBEPXHi eNeKTPOoAiB i 3MiHOK XapakTepUCTUK PIgNHN. SKLLO AaTUMK 3aNOBHEHU PigUHOL0,
BUSABNSAETLCA HEHOPMAa/IbHUIA CUTHaN OMNOPY Ta BUBOAUTLCS CUTHAN NPO MOPOXKHIO TPy6by.

3Ha4veHHs CnNpaLbOBYBaHHS TPMBOTYM €1eKTPoJa BU3HAYa€ETbLCA Ha OCHOBI MEPLLOro BUMipOBaHHS ornopy
enekTpoaa. Micna BCTaHOBMEHHSA BUTPaToMipa BUMIpsANTe onip Midk enekTpogamu, Koam Tpybka faTymka 3anoBHeHa.
3anuLwiTe 3Ha4YeHHs OMopy Ta Bi3bMiTb A0ro 3a 0CHOBY. 3a3BMYall 3Ha4YeHHSA CNPaLbOBYBaHHS BCTAHOBNHETLCS AK 3-
KpaTHe 3Ha4eHHsA NOYaTKOBOro 3anncaHoro onopy.
6.5.18 MpwuBiT ALM Enble

KopucTyBay Moxe BBIMKHYTI a60 BUMKHYT CUrHai3aLito BEpXHLOI Mexi.
6.5.19 Hi Alm Limit

BepXxHe rpaHYHe 3Ha4YeHHs CUrHanisaLii BCTaHOB/OETLCS Y BiICOTKAX Bifl BEPXHBLOIO Jiana3oHy BUTPATU.
MNapameTp konmeaeTbes Big 0% A0 199,9%. JTiUMNBHUK BUAAE CUTHAN TPUBOTK, KON BiCOTOK BUTPATW NepeBuLLYE Lie
3HaYeHHs.

6.5.20 Lo Alm Enble

KopucTyBay Moxe BBIMKHYTV a60 BUMKHYTV CUrHai3aLlito HUXHBOT Mexi.
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6.5.21 Lo Alm Limit

3HaYeHHs HKHBLOI MeXi CMrHani3aLil BCTAHOB/IOETLCA Y BiICOTKAX BiJ, BEPXHLOrO JianasoHy BUTPaTU.
MapameTp konmBaeTbCcs Bif 0% 0 199,9%. TiuMNbHWK BUAAE CUTHAN TPUBOIW, KONW BiJCOTOK BUTPATUN HUXYE LibOro
3HaYeHHs.

6.5.22 CepiliHuii HoMep AaTumka
CepiiHMin HOMep JaT4mKa 3anucye iHpopmaLito NPo AaTUMK, OCHALLLEHN NepeTBOPIOBAYEM, i
3abe3neuye ix 36ir nig yac BCTaHOB/IEHHS.
6.5.23 dakT gatumka.

KoediuieHT gaTumka BCTaHOBAIOETLCA 3riAHO 3 KanibpyBanbHMM INCTOM, HaJaHVM BUPOOHNKOM.
3a3Buyali Lel KoediLieHT BCTAHOB/IOETLCS BUPOOHMKOM nepeg BianpasKoto. Lie BaXxnBa BeNNUnHa,
sIKa BM3HAYaE TOUHICTb BUMIpIOBaHHS. He 3miHoMTe noro 6e3 kanibpysaHHs.

6.5.24 Pexxnm nons

KoHBepTep NpPONoOHYeE TpU pexnMm 36yAXKeHHS NOAS Ha OCHOBI YacTOTW 36yAKeHHSs. Pexxum 1 € HalibinbLu
4acTo BUKOPUCTOBYBaAHUM i MiAXOANTb ANSA BiNbLIOCTI BUNAAKiB. Pexxnmu 2 i 3 € HU3bKOYACTOTHMU
36YANVBMMU pexXnMamu i Kpalli 415 BUMIpHOBaHHSA BOAW BENVKUMU NivnbHUKaMW. KanibpyBaHHA cnig
NPOBOAUTY B TOMY X PeXMMi 30yAKeHHS, Lo N 419 BUMIPIOBaHHS.

6.5.25 RevMeas.Enbl: yBiMKHeHHS 3BOPOTHOro0 BMMIpOBaHHS

Akwo ans RevMeas.Enbl BcTaHoBneHO 3HaueHH ON, nepeTBoptoBaY BigobpaKae NoTik i BUAAE CUrHaAW, KON HaNPAMOK
MOTOKY 3MiHIOETLCA Ha NpOTUNEXHWUIA. Akiwo BUMKHEHO, nepetsoptoBay He Biobpaxae NoToKY i He BUBOAWTL CUTHANW Mij Yac
pesepcy.

6.5.26 MHOXeHHs

Lleli enemeHT € KoediLiEHTOM MHOXEHHS, IKMUIA MOXHa BU6bpaTtu Big 0,0000 g0 3,9999. MNpn po3paxyHKy BUTpaTL
i cymu Lieit koediLieHT BpaxoBYETLCA. MIoro 4acTo BUKOPUCTOBYIOT A5 BUMIPIOBAHHSA BUTPATW y BIAKPUTOMY KaHani.
SIKLLIO He 3aCTOCOBYETLCS, YCTAHOBITbL 3HaueHHs 1,0000.

6.5.27 F. 3aranbHuii Habip i R. 3aranbHuii Habip

MonepeaHe HanalTyBaHHA NPSAMOro Ta 3BOPOTHOIO 3araflbHOro NiYNAbHMKA NPU3HaYeHe ANS NoYaTky Bigniky Bij
HasiBHOro NnokasaHHs Npu 3amiHi nepeTBoptoBaya abo BUTpaTomipa. BiH 3abe3neuye 6e3nepepBHe 3UMTyBaHHS 3arajbHOro
MOTOKY, LLO 3pYYHO AN KepyBaHHS.

6.5.28 KOHTpO/1b BBEAEHHSA

Lieli NyHKT MeH0 NpusHadeHni A4na Bnbopy GyHKLii KOHTaKTHOro BBeAEeHHS. € Tpy BapiaHTV Ha BUBIP: «BXiA
BVIMKHEHO», «3yMNUHNTY CYMaTop» i «CKUHYTM cyMaTop». KoHBepTep BMMMKa€E KOHTAKTHWUI BXif, AKLLO BMBPAHO «BXif
BMIMKHeHO». KOHTaKTHWIA BXif, BUKOPUCTOBYETLCSA ANS 3aMyCKy/3yMMHEHHS CymaTopa, KepoBaHOro CUrHaA0M
nepemmkada ON/OFF, AKLLO akTUBHa GYHKLIA «3yMUHUTM CyMaTop». AKLLO BBIMKHYTO QYHKLLFO «CKMAAHHS
nigcymMKyBaya», CUrHaa yBiMKHEHHS (3aKpUTTA) KOHTaKTY OYUCTUTL TPW BHYTPILLUHI NIYNABHUKN 3aranbHOro NoTokKy.
6.5.29 Clr Totalizr

BBegiTb «Totalizer Reset Password» y LibOMy NyHKTi MeHI0 Ta HaTUCHITb ENTER gnsa nigTeepaxeHHs. KoHBepTep
OUMLLIAE TPU BHYTPILLHIX NiYNAbHMKA Ta Nepesanyckae nigpaxyHok, SKLLO Naposb 36iraeTbCs.

6.5.30 Clr Tot. kntou
«[Maponb Ana CKNAAHHA CyMaTopy» MOXHa 3MIHUTY B LibOMY MYHKTi MEHI0, AKLLO BBEAEHO MNapoib PiBHA 3.
Haragyemo: 36epiraiTe HOBMIA Napob Y HadiiHOMY MicLi.
6.5.31 AaTa -y/m/d i Time-h/m/s

Lli eneMeHTN BUKOPUCTOBYOTLCA 419 3MiHW BHYTPILLHBOrO rOANHHMKA PeanibHOro Yacy, Ko BiH €.
6.5.32 Maponb L1, naponb L2 i naposnb L3

LLlo6 3MiH1TK Naponi piBHA 1 Ha piBeHb 3, BUKOPUCTOBYIiTE Naponb PiBHA 4 ab0 BULLLOTO PIBHA ANS BBEAEHHS
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i 3MiHITb Ui ABa NyHKTW. 6.5.33 Current Zero
i Current Zero i Current Max
BiAperﬂlOVlTe HYNbOBY TOUKY MOTOYHOIro BUXOAY Ta BEPXHE 3HAaYEHHA ,qiana30Hy. KOpI/ICTyBaHeBi He peKOMEHAYETbCA

pobuTK ByAb-AKi HaNaLUTYBaHHS, OCKINIbKM BUPOOHMK HaNaLLTyBaB MOro Ha HalrikpaLyuii cTaH. 6.5.34 ®akTop BUMiptoBaHHSA

Lieln koediLlieHT BUKOPUCTOBYETLCS BUPOBHNKOM ANS HOpMani3auii CTPyMY 36y AKeHHS | NiACUIeHHSA
curHany nepetsoptoBaya. HE miHsanTe 1ioro.

6.5.35 MepeTBopeHHs S/N
Lleli cepinHNIA HOMep MICTUTb AaTy BUrOTOB/IEHHS Ta KOZ, KoHBepTepa. HE MiHATK

Le.
6.5.36 CknpaHHsa cnctemn
Llein enemeHT 3ape3epBOBaHO A/19 NOBTOPHOI iHiLliani3aLii KoHBepTepa BUPOBHMKOM. Micns cKugaHHS cnMcTemMu BCi

HanawTyBaHHA aBTOMAaTU4YHO BCTaHOB/IOKOTLCA 40 3Ha4Y€Hb 3a 3aMOBYYBaHHAM.

7. BCTAHOBJIEHHA

YcTaHOBKa BUTPATOMipa rnokasaHa Ha puc. 7.

Appropriate Overhang

Convenien for Reading

//O\/ i X
A |

Strong Sunshine Prevention Creat Temperature Difference Avoidance

Keeping Away from Leaking Keeping Far Away from Fire

The correct installation flowmeter
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1

O

Support

4HH1
4HHJ\

LevelInstal lation Reasonable Support

5xDN | 3xDN

Full of Pipe Ensure. the Requir. of the Strafght Pipe section

Measurement for the Precipitable

a
(. b I
5
P
Easy to Maintenance and Clean—up - Negative Pressure and Non-filled pipe Avoidance

Not Installed in Front of the Inlet of Pump

Strong Shake Avoidance
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8. MPOBO/KA

8.1 3A3SEMJIEHHSA

Connerting Wine

oy

Sealing gaske

R

>4mm2 Copper

Y
-~

Gmungd Resistance<10Q
Barth —= <400

Metal Pipes

Link
Fe1 i Grounding Flange
Seqling gasketk

Flow
——

: >4mmiCopper : 5

Grourtd Resistance <10Q : >4mm? Copper
Earth— <400 Earth round Resistance<10Q
T il <40Q
Non-metallic pipes, grounding electrode sensors installed Non-metallic pipes, no grounding electrode sensors
k|

Connerting Wine

Gr\amding Flafige \ >4mm?Copper
Earth —dround Resistance<10Q
= <40Q

Grounding Flange

With the pipeline cathodic protection

Puc. 7 3asemnieHHsa BUTpaToOMipa Ta Tpyou
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8.2 TepMiHanu Ta BU3Ha4YeHHsI KOHBepTepa
Knemu Ta no3Haykm nokasaHi Ha puc. 8 i puc. 9

N
s

SESERSITEEREEREERRES
SESES I SESHSESESESES] SESESIS)
S e Z| swi z 3 £ 3¢
5 A §gs‘m<§£§§3 2% ¢ 2E
POW ER L 3
>
PE ANEEIE el 2
S— N EIEIE -

o/o
A

Puc. 8 Tvn ANCTaHLHOrO KepyBaHHSA: KNeMun Ta MO3HauKM

Hwuxuye HaBegeHO BU3HAYEHHS KNeM Ta iX MO3HAYeHHsA ANda nepeTBoproBada ,U,I/ICTaHLI'iI‘/'IHOFO TMnny:

DS1 Npvsig wuTa 1

SIG1 Bxig curHany 1

SIG GND CYrHanbHa 3emss

SIG2 Bxig curHany 2

DS2 NpwBia wwTa 2

EXT+ KoTyLika 36yKeHHs +

EXT- KoTyLuKa 36y)KeHHS -

IOUT CTpyMOBUiA BUXif, +

ICOM CTpyMOBUIA BUXig, -

PUL+ YacroTa/iMmnynbCHWUI BUXiA +
PCOM YactoTa/iMmnynbCHUI BUXiZ -
PDIR MoKaX4YMK HaNpPsSIMKY MOTOKY +
ALM- Hu3bkuii BUXig TprBorn +
ALM+ Bucokuii Buxig Tpusoru +
ALCOM Buixig TpvBOrY -

A 3B'A30K RS485 A

b 3B'A30K RS485 B

IN+ BXiZHWA KOHTaKT +

IN- BXigHWA KOHTAKT -

L1(+) 220 B (24 B +) BXiz,

L2(-) 220 B (24 B -) BXig,

DIP-nepemukay SW1 BctaHoB/IeHO B nonoxeHHs ON Ans nogadi xusneHHs +12 B Ha iMnynbcHWI BUXif. SKLLO BUKOPUCTOBYETLCA 30BHILLHE XVBNEHHS,

nepeseAiTb NepemMukay y nonoxeHHs BUMK.

-1+l -NT+NT¥Idd SN 4

(Elolellololellolre))

Puc. 9 KoMNakTHWI TUMN: TepMiHaAn Ta No3Haukm

AL AH P+ COM I+ COM L1 L2

Q®\@\@\@\@\@\@|@|@|@|®D

| @



Br3HayeHHs kneM Ta IX Mo3HavYeHHs Ang rnepeTBopoBayd4a KOMMAKTHOIO TNy HaBeAeHO HVKYE!

T- RS485-B
T+ RS485-A
COM CUrHani3aLis/HanPAMOK NOTOKY/ IMMYACHIIA BUXIA -
FDIR MoKaxuvK HanpsiMKy MOTOKy +
AL Husbkunii BUXig TprBOrn +
AH Bucokuii Buxig Tpusoru +
IN- BXiZAHWIA KOHTaKT -
IN+ BXiZHW KOHTAKT +
P+ YacToTa/iMnyabCHWIA BUXIA +
COM CTPYMOBWIA/iMAYAbCHIIA BUXiZ -
A+ CTpymMoBWIA BUXig +
L1(+) 220 B (24 B +) Bxig
L2(-) 220 B (24 B -) BXxia

8.3 EnekTponpoBogKa AUCTaHLiiHOro Tny

8.3.1 KnemHa Konogka B AaTumky

Punc. 11 MapkyBaHHS KJIeMHOT KONOAKWN

SIG1: CurHan 1 (MigkntoveHHsA [0 6inoro KoakcianbHOro ApoTy kabento STT3200)

SIG2: CurHan 2 (Migknto4eHHA f0 YOPHOro KoakcianbHOro ApoTy kabento STT3200)

DS1: ekpaHOBaHW NpuBIg cnrHany 1 (NigknrYeHHs 40 LWapy BHYTPILLHBOro ekpaHa 6ioro koakciasbHOro ApoTy Kabento

STT3200)
DS2: ekpaHOBaHWUIM NpUBIA curHany 2 (NigkNr0YeHHs A0 BHYTPILLHbOrO eKpaHy YOPHOro KoakcianbHOro ApoTy Kabento
STT3200)

SIG GND: 3a3eMneHHst curHany (MigKntoYeHHs 40 BUByxoHebe3neyHoro ekpaHy kabento STT3200) EXT+:

KoTyLKa 1 (MigkNto4eHHs J0 YepBOHOro kabento)

EXT-: kOTyLIKa 2 (MiAKNHOYEHHS A0 XXOBTOro Kabento)
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8.3.2 MNiagkntoueHHs kabento STT3200

Elack -::ablT

White n:able_l

|

|

|

Ex—shield / \/}\ | |
Gleeved pround wire

STT3200 Schematic Diag for Cable Preparation

Puc. 13 CxemaTr4Ha cxemMa nigrotoBky kabento STT3200
8.4 MNiaKNHOYEHHSA BUXIAHOrO CUrHany

DIP-nepemunkay SW1 BcTaHOBNEHO B nonoxeHH ON 418 nogadi xmeneHHs +12 B Ha iMnynbcHWI BUXiA. Pe3uctop 1 KOM NigKNo4aeTbes 40

XUBNeHHs +12 B, W06 3a6e3neunTu NiATAryBaHHS. SKLLO BUKOPUCTOBYETLCA 30BHILLHE XMBEHHS, NepeBesiTb nepeMukayd y nonoxeHHs BUMK.
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ICOM

10UT [ ]
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Ammeter

Puc. 14(a) NigkntoueHHs CTPyMOBOro BUXOAY

DC Power Electromagnetic

8 SN e TRl
|1
N

O

O PCOM

O

O

O POUT+

Pnc.14 (b) NMpuknag niakntoueHHs eNeKTPOMAarHiTHOro NivYnabHMKa
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0

L1

L2

PCOM

IOUT+

IN+

PUL+

0000000

-

—

J001

@)

-

Puc. 14(c) Mpuknag NigKNOYEeHHS eNeKTPUYHOro NiYnabHUKA

Low Alarm O />
==l

Puc. 14(e) 3B'A30K 3

doToposranyxxysay (Hanpuknaga, MaK)

High Alar

KopucrtyBau

evice

Puc.14 (f) 3'eaHaHHs 3 pene (Hanpuknag, MNJK)
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Sk NnpaBuno, AN NPOMIDKHOrO pene noTpibHe gxepeno xusneHHs 12 abo 24 B E. D — ue giog, Lo

NOrNMHAaE NepeHanpyru, SkKMin 3a3snyari BbyaoBaHoO B pene. AKLLO Hi, NOTPi6eH 30BHiLLIHIN.

9. CamogiarHocTuka Ta ycyHeHHsi HeCrpaBHOCTelA

KoHBepTep BMroToBNEHWNIA 38 TEXHO/OTIEI0 MOBEPXHEBOrO MOHTAaXy i He Mif/IArae peMoHTY KopucTyBayeM. He
BiAKpVBaliTe KOpPMNyC KOHBEPTepa.

PyHKLiS camogiarHOCTUKM NepeTBOploBaYa 34aTHa BigobpaxaTtu iHpopmaLiito Npo TpUBOrY, 3a BUHATKOM 36018
e/leKTPOXMBAEHHS abo anapaTHoro 3abesneyeHHs. "I" cMMBOJ BiAO6PaXXaeTbCs y MpaBOMY KyTi BepXHbOro psaka PK-
Avcnnes, a iHpopMaLiito MPO HeCNPaBHICTb MOXHA MPOYNTATY 3 HUXKHBOTO psAKa, HAaTUCHYBLUW Knasily BH3.
KopuctyBay moxe nepeBipnTy BUTPaATOMIp BiANOBIAHO A0 iHGopMaLii npo TpmBsory. [eski npuknagmn Tpusor

HaBeJeHO HMXYe:

KoTywka Alm
Elctrd Alm
EnMaiin Anbm
LowAlarm
Bucoka curHanisauis
IHdopMaLifa LLOAO YCYHEHHS HecnpaBHOCTEl HaBeAeHa HuKYe:
9.1 Hemae gucnnes
a) MNepesipTe NiAKIIOYEHHS AXepena XUBNEHHS;
b) MepesipnT 3aMOBIKHNK;
¢) NepeBipTe HaNpyry Axepena XUBJEHHS;
d) MepeB.ipTe, UM MOXHa HanawTyBaTn KOHTPAcT PK-gucnnes. Bigperyntorite 1oro, AKLLO MOX/INBO;

e) MNoBepHeHHs Ha 6a3y, AkLLo a) Ao d) Bce B MOPSAKY.

9.2 KoTywuka curHanisauii
a) MepesipTe, un BigKpUTI Knemu EXT+ i EXT-;
b) MepesipTe, UM onip KOTyLwKK MeHLwe 150 Owm;

€) 3aMiHiTb NepeTBOpPIOBaY, AKLLO a) i b) B mopsaaky.

9.3 CurHanisauis NOpPoXHBLOI TPY6U Ta CUrHani3aLis enekTpoais

a) Nepes.ipTe, UM TpybKa AaTHMKA 3aNOBHEHA PiAMHOLO;

b) MepeBipTe NigkNOYEHHSA CUTHaNBLHOT MPOBOAKY;

¢) Nigkntouite knemu SIG1T, SIG2 i SIG GND. fkLLo gmucnaen TpUBOr 3HNKAE, Le NiATBEPAXKYE,
LLIO0 KOHBEPTEpP CNpaBHUIA. TprBOra Moxe 6yTu BUK/IVKaHa 6ynb6aLlKoo B PignHi;

d) Ansa TprBOrY enekTposiB BUMIpATE MyN1bTUMETPOM OMip MiX A4BOMAa eNeKTpoAaMu.
3unTyBaHHs Mae 6yt Big 3 Ao 50 KOM. B iHWOMY B1UNaaky enekTpoauv byayTb 3abpyaHeHi
a6o nokpuTi.

9.4 CUrHan BUCOKOTO PiBHS

36inbLUTe giarnasoH NoToky.

9.5 CurHanisauis HU3bKOro piBHA

3MeHLUITb JianasoH rnoToky.
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9.6 HeTOUHI BUMiptOBaHHSA
a) MepesipTe, un TpybKa AaTymKa 3aNOBHEHa PigVHOI A1 BUMIPHOBaHHS.

b) MepesipTe enekTponpoBoAKyY;

¢) MepesipTe, U KoediLiEHT AaTUMKa Ta HyNbOBWIA NOTIK 36iral0TbCsA 3 TMK, LLLO BKa3aHi B KanibpysanbHin Tabauvui.

10. YNMAKOBKA

[NakeT BKIOYAE:
3aMOBNEHNI eneKTPOMarHiTHNA BUTpaToMmip;
MocibHWK 3 ekcnayaTauii;

CeptudikaT;

MakyBanbHWUI NCT.

11. TPAHCNOPTYBAHHA TA SBEPITAHHA

LLlo6 3anobirti NOLWKOAXKEHHIO BUTPATOMipa Mif Yac TpaHCNMopPTYBaHHS, YNakoBKy cnig 36epirati B
HepO3KPUTOMY CTaHi 40 TOro, ik BOHa AiCTaHeTbCs A0 MiCLA BCTaHOBMEHHS. MpuMiLLeHHS Ans 36epiraHHsA
MNOBUHHO BiAHOBiAaTI/I TaknM ymoBaM:

a. 3axuLeHni Big, AOLLY, BONOTY;

b. YHNKHeHHS cunbHoI BibpaLlii Ta cTpycy
B. Temnepartypa Big -20 go +60°C,BigHOCHa BoJsiOricTb MeHLwe 80%

12. EKCMNNTYATALUIA

Mepea NoyaTkoM pobOTK CAif BUKOHATWN HACTYMHyY Nnepe.ipKy, Wob nepesipuTy, 4un: a. €
6yAb-AKi MOLIKOAKEHHS, CMPUYNHEHI TPAaHCNOPTYBAHHAM abo BCTAHOBAEHHSM;
b. BukopucToByBaHa NOTYXHICTb Taka X, Ik Ha eTUKeTLi Ha BUTpPaTOMipi;

B. E/'IeKTpOI'IpOBO,qKa npaBu/ibHa.
Micna nepeBipky BigKpWliTe BEHTUb, W06 HAaNOBHUTY TPyby AOBEPXY, i MepekoHaliTecs, Lo HeMa€e BUTOKY, a ras

ycepeauHi Tpyou BnganeHo. YBIMKHITb AXepesio XMB/eHHS, | BUTpaToMip byje roToBuiA A0 BUKOPUCTaHHS nicns 10

XBWJIVH NpOrpiBy.
Y pasi BUHUKHEHHS 6yAb-KOi NpobieMu 3BepHiTbCS A0 Po3ainy 9 AN ycyHeHHs HecnpaBHOCTe. SKLLO BCe Liie He NpaLioe

HaNeXHWUM YNHOM, HeraliHo BBepHinCﬂ Jile) BI/IpO6HI/IKa.
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1.KPATKOE COAEP>XAHWNE

1.10cobeHHOCTU

Ha n3mMepeHme He BINAKT N3SMeHEHUA NMNI0OTHOCTK NMOTOKAa, BA3KOCTW, TEMMNEPATYpPbI, AaBNeHUA U
npoBOAMMOCTW. BblcoKkast TOYHOCTb M3mMepeHuda rapaHTupyeTcd B COOTBETCTBUN C MPUHLMNOM
NINHEerHoro namepeHus.

OTcyTCTBME NPENATCTBUIA B TPy6e, OTCYTCTBME NOTEPb AaBNEHWNS U MeHbLUVe TPeboBaHMA K NPAMOANHERHOCTY Tpybonpososa. OT
DN 6 0 DN2000 oxBaTblBaeT LUMPOKMI AnanasoH pasmepos Tpy6. JOCTYyNHbI pasfnyHble BKAAAbILIN W SNEKTPOAbI ANS
YAOBNETBOPEHUA PA3/INYHBIX XapPaKTePUCTNK MOTOKa.

MporpammupyemMoe HM3Ko4acToTHOe BO36YXAeHVe Noas NPSAMOYroibHOM ¢opMbl, MOBbILLAOLLee CTabUNbHOCTb
N3MepeHUin N CHUXaloLLLee aHepronoTpebneHue.

BHespeHne 16-6MTHOrO MUKPOKOHTpPOI/IEpa, 06ecneynBatoLLLEero BbICOKYIO NHTErpaLmio 1 TOYHOCTb; MoAHOCTLIO
LumdpoBas 06paboTKa, BbICOKas LLYMOCTONKOCTb U HAAEXHOCTb M3MepeHnit; lnanasoH nsmMepeHns pacxoaa 40
1500:1.

XK-ancnneri BbICOKOro paspeLleHuns C NOACBETKOW.

NHTepdelic RS485 nnn RS232 nogaepxxmaeTt LNPpPOBYHO CBA3b.

I/IHTenneKTyaanoe o6Hapy>KeH|/|e I'IyCTOI7I pr6bl N nsmMepeHmne ConpoTnBIEHUA 3N1EKTPOL0B ANA TOYHON
ANArHOCTUKKN 3arpasHeHna I'IyCTOI7I pr6b| N 3NeKTPoa0B.

,U,}'Iﬂ noBbIWEeHNA HageXXHOCTN NCNOIb3YHTCA KOMMNOHEHThI SMD n TexHonorua NOBEPXHOCTHOIo MOHTa>a

(SMT).

1.20CHOBHbIe MPUIOXEHNS

JNeKTPOMAarHUTHbLIV pacxogomep FWD MOXET 1CNOIb30BaThCs ANS U3MEePeHNss 06bEMHOM0 Pacxoja NpoBoAsLLel

XNAKOCTU B 3aKPbITOM pr6or|pOBo,qe. OH LLINPOKO NpUMeEHAETCA ANA NSMEPEHNA N KOHTPOIA pacxoja B XVMUYECKON "

Heq)TFlHOI\/'I NPOMBbILINEHHOCTN, MEeTannyprun, BO,U,OCHaG)KeHVII/I N CTOYHbIX BOAaX, CE€/IbCKOM X035IACTBE U nppuraunn,

nponsBsoAacTBe 6y|v|ar|/|, I'II/ILLl,eBOI\/'I NPOMBbILLNEHHOCTU N q)apMaLLeBTVILIeCKOI‘/JI MPOMBbILLNEHHOCTN.

1.3 YcnoBusi okpyxkatoLeli cpegpl

TemnepaTypa okpyatoLLeit cpeabi:

Aatuumk: ot -25 °C go + 60 °C; npeobpasoBaTenb: oT -25 °C go + 60 °C. oT

OTHOCUTENbHAasA BNAaXXHOCTb: .
5% n0 90%;

1.4 Ycnosus paboTbl

MakcrmanbHas TemnepaTypa XUAKOCTU:

KomnakTHbI Trn: 60 °C

Tun aucranuvonkoro ynpasnerus: 1€ PNOH 120°C
HeonpeH 80°C; 120°C
Monnypetan  70°C

MpoBOANMOCTb XNAKOCTW: Z=5-CM/CM

2. MPNHLUWAIMbI PABOTbI

2.1 MpuHUNNBLI N3MepeHns

an/IHLI,I/II'I n3mMepeHna sNeKTpoMarHMTHOro pacxogomMepa oCHOBaH Ha 3aKoHe 3I'IeKTpOMaFHI/ITHOVI NHAYKUNN

®apagn. laTurk B OCHOBHOM COCTOUT U3 M3MepUTebHON TPYBKM C N30aMpYtoLLeli 061MLOBKOM, Napbl 31eKTPOAOB,

YCTaHOB/I€HHbIX NMyTeéM NPOHNKHOBEHUA B CTEHKY |/|3|\/|ep|/|Tean0|‘/'| pr6KI/I, napbl KaTyLWeK N Xene3Horo cepgeyHumka

ANA co3jaHuna pa6ot—|ero MarHuTHoro nons. Koraa npoBoAALLIAA XXNAKOCTb NpOTEKaeT vepes I/I3MepI/ITeI'IbeII7I



pr6|<e AaTylMKa, Ha 3/1eKkTpogax 6yp,eT NMHAYKTNPOBATbCA CUTHa1 Hanps>XeHnd, NnpsaMo I'IpOI'IOpLJ,I/IOHaI'IbeIIZ cpep,He|7|
CKOPOCTW NOTOKa >XXNAKOCTU. CurHan ycnnmBeaeTca n o6pa6aTb|BaeTc;| nepeAatymnkom Anga peanmsayni pasnmnyHbIX

bYHKUMI 0TOBpaxeHus.

Converters

Figure one:Principle of Flectromagnetic Flowmeter

2.2 MpuHUMnNnanbHas cxeMa npeobpasoBaTens
Mpeobpa3oBaTenu NOAAKT CTabUNbHBIV BO36YXXAAIOLLMY TOK Ha KaTyLLKY AaTUMKa 3/1eKTPOHHbIX

pacxoaomepos, UTOGHI noNny4YnTb KOHCTAHTY B, YCUNMBAKOT SNEKTPOABUXYLLIYHO CUNTY N npeo6pa3y+0T eeB
CTaHAaPTHbIE CUTHaJ1bl TOKa NN 4acToThbl, UTO6bI CUTHA/bI MOXHO 6bI/I0 UCMO/B30BaTh ana OTO6pa)KEHI/IF|,

ynpas/eHus 1 06paboTku. MpuHUMNMansHas cxema npeobpasosaTens npejcTaBieHa Ha puc. 2.1.
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3. KIACCUDPUKALMA NPOAYKLUNN

3.1 KoMMnoHeHTbI NpoAyKTa
3ﬂeKTpOMaFHI/ITHbIIZ pacxo40Mep COCTOUT U3 AaT4HKa U npeo6pa3OBaTen;|. AN ANCTaHLMOHHOIO TUMa Takxe HeOSXOAI/IM

cneumanbHbI ABYXCNOVHbBIA 3KpaHMPOBaHHbIN kabenb Ans coejuHeHNs npeobpa3oBaTens 1 gaTymka.

3.2Mogenn npoaykrta
DneKTPOMarHuUTHbIN pacxogomep FWD nmeet gBa NCMOAHEHNS: KOMMNAKTHOe 1 BbIHOCHOe. Ans

AATUMKOB AOCTYMHbI CEMb BMAOB MaTepnanoB 3/1EKTPOLAOB 1 YETbIpe BAa MaTepranoB O6I'IV|L|,OBKVI.

4. TEXHWYECKAA CNELNDPUNKALNA

4.1 PacxogomMep COOTBETCTBYeT CTaHAAPTY «DNeKTPOMarHUTHbIN pacxogomep JB/T 9248-1999».
4.2MakcmManbHas ckopocTb notoka: 15 m/c.
Pasmep 4.3DN: 3, 6, 10, 15, 20, 25, 32, 40, 50, 65, 80, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600, 1800, 2000
4.4 TouHocTk: 0,5%, 0,2%
4,5 HomnHanbHoe aasneHue: 4,0 MIMa (DNO-150)
1,6 MMa (4y200-600)
1,0 MMa (Zly700-1200)
0,6 MMNa(Ay400-2000)
Wnu apyroe, ykasaHHoe B 3akase
4.6Matepuarnsl
DopMbl 1 MaTepUanbl 31eKTPOJOB:
KOHCTpYKLMS 31eKTpoAa MeET YeTbipe GOpMbI: CTaHAAPTHYO GopMy, CKpe6KoByH GpopMy, pasbeMHyto Gopmy 1
3a3eMASOLWMIA SNeKTPOA,.
MaTepvan anekTpoAa MOXHO BblbpaTb 13 HepXaBetoLlel cTanu, cogepxalleri Mo, HepxkaBetoLLeri cTanu ¢
KapboHM3MpoBaHHbIM Bonbdpamom, Hastelloy B, Hastelloy C, TuTaHa, TaHTana v cnaasa naaTtuHbl U UpUAWS.
MaTepuan ¢naHua: yrnepoamcrtas ctanb
KonbLo 3a3eMneHns: HepxasetoLwas cTanb
3almMTHOE KONbLO Ha BXOAE: Yr/1epoAuncTas CTab, HepXaBeroLas
cTane 4.7. Kopnyc.
IP65:
IP68: AOCTYNHO TONBKO AN AATUMKA BbIHOCHOIO TMMAa C HEOMPEHOBbLIM U NOAMYPETaHOBbLIM NOKPbLITMEM, 33
MNCK/IIOYEHVEeM B3pbIBO3aLLMLLEHHOM Mogenn.
4.8 CTaHAapT Noxapo6e30nacHOCTH
KomnakTHbI Tvn DN15-DN600: md II BT4
DN15-DN1600 BbIHOCHOrO TUMa: 4aT4mk 1 npeobpasoBaTesb yCTaHOB/EHbI B ONacHow 30He: md II
BT4.
DN15-DN1600 BbIHOCHOrO TUMNA: fAaTYMK YCTaHOBJIEH B OMNACHOV 30He, Npeobpa3oBaTe/ib YCTaHOB/EH B
6e3onacHoli 3oHe: md II BT4
4.9CoeANHNTENbHbIN Kabenb

[ns nogknoyeHns gaturka un npeo6pa303aTenﬂ ANA BbIHOCHOIO pacxojgomepa HeO6XOAI/IM CI'IeLU/IaI'IbeIIZ Kabenb.



AnvHa kabens He foxHa npesbiwaTte 100 MeTpoB. Kabenb An11HOM 10 MeTpoB nocTaenseTcs 6ecnaaTHo 1

OCTa/ibHOE MnoJ 3akKas.
4.10 Ob6Lme xapaKTepuCTMKM NpeobpasoBaTens
= MICTOUHWK NUTaHNA: NepeMeHHbI Tok 85-265 B, 45-63 'y, <20 BT; 11-40 B nocTosHHOro Toka
- OTtobpaxeHune 1 paboTa NpeobpasoBaTens: AN HACTPOMKN BCeX MapaMeTPOB AOCTYMHbI YeTbipe knaBuwun. Ans
HaCTPOVKM MOXHO MCMOABb30BaTb BHELLHWI NOPTaTUBHbIN KoMMbtoTep unm MK. MpeobpasoBaTtens ocHalleH XK-
AKncrnaeem BbICOKOrO paspeLueHuns ¢ NoACBeTKOM, yHKLMer obHapyXXeHWa NyCcTon Tpybbl 1 GyHKLMeNR
- camogmarHoctukm. LUndpposas cease: RS485, RS232, MODBUS, ANCTAHLIMOHHBIN
- BbIXoAHbIe CrHanbI:
- TEKyU.LVIVI BbIXO/: MOIHOCTBIO M30/IMPOBaHHbIN, 4-20 MA/0-10 MA
conpoTmeneHune Harpysku: 0-10 MA: 0-1,5 KOm; 4-20 MA: 0-750 Om.
- HYacTOTHbI BbIXOA;: BbIXOA ABYHAMNpPaB/e€HHOro NoToKa. BbIxoAHasa YacToTa NponopuyMoHanbHa pacxoay
MPOLIeHT OT MOJIHOrO AManasoHa. [peobpasoBaTent obecneynBaeT BbIXOAHYO HYaCTOTY Ha NOIHOCTBIO M30MPOBaHHOM TpaH3MUCTope
C OTKPbITbIM KONNEKTOPOM B AnanasoHe oT 1 go 5000 . BHeLHWIA NCTOYHMK MUTaHWSA NOCTOSHHOMO TOKa He 0/IXeH npeBbiwaTh 35

B, a MaKkcMManbHbIli TOK KosinekTopa — 250 MA.

- AMNynbCHBIV BbIXOA: BbIXOA ABYHaMNpaBieHHOro NoToka. Mpeo6pa3oBaTte/ib MOXET Bbl4aBaTb MMMY/bC CO CKOPOCTbIO A0 5000

c@ﬁﬂﬁc,'nocsﬂu.l,eHHaﬂ BHeLLHel ToTanu3sayumn. ®akTop nynbca onpegensercs Kak 06bem nan macca Ha umnynbc. Ero
MO>XHO ycTaHoBUTb Ha 0,001 n/n, 0,01 n/n, 0,1 n/n, 1 n/n, 2 n/n, 5 n/n, 10 n/n, 100 n/n, 1 m.3/n, 10 m3/n, 100 mM3/n naun
1000 m3/n. LUnprHa nmnynbca BblbupaeTtcs asTomatnyeckn, 10 mc, 20 mc, 50 mc, 100 mc, 150 mc, 200 mc, 250 mc, 300
Mc, 350 Mc 1 400 Mc. [Inst MMMNYNbCHOMO BbIXOAa UCMO/1b3YeTCs N30/IMPOBaHHbIV TPaH3MCTOP € GOTONapoii 1
OTKPbITbIA KONNEKTOP. BHELLHWIA NCTOYHNK NUTaHUSA MOCTOSHHOMO TOKa He Jo/KeH npeBbiwaTb 35 B, a
MaKCVManbHbIM TOK Konnektopa — 250 MA.

- V|H,D,VIKaLI,I/I$I HanpaBneHna notoka: npe06paaoBaTenb crnocobeH N3MePATb Kak B NPAMOM, Tak 1 B 06paTHOM HanpaBneHun.
MOTOK L pacno3HaBaHWe ero HanpaesneHmA. I'Ipe06paaoBaTenb BblgaeT HU3KNIA YPOBEHb 0B ANA NPAMOro NnoToka, B TO BpeMSA Kak
+12B BbICOKOro YpOBHS ANS 06paTHOro NoToka.

- Bbixoa curHanmsaumn: gBa kaHana n3onnpoBaHHoOM GOTONAPON Lienu C OTKPbITbIM KOAIEKTOPOM MCMONb3YHTCA ANA
BbIXO/4 C1rHana Tpesoru. NmeeTtca ABa BbIXOA4a CUTHann3aumnn: cMurHanmsana BepxHero npejena n CUrHanmnsauma HUXKHero npeaena.
BHeLHWI NCTOYHMK NUTaHWS MOCTOSIHHOMO TOKa He A0/MKeH npeBbiwaTk 35 B, a MakcMManbHbI TOK konnektopa — 250 MA.

- KoHcTaHTa gemnédumpoBaHus: Bpems gemnrpoBaHus Belbupaetcs ot 0,2 go 100 c.
5. BHEWWH BA N YCTAHOBKA

Pa3mepbl npeobpasoBaTenst nokasaHbl Ha puc. 3.

;'V'Lﬂ

Puc.3(a) Mpeo6pasoBaTtens BLIHOCHOMO TUMNa
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Dimensions of Sensor, shown as Fig 4.

Remote-type — worodinate leight | |Flange Size ' (GBTONG  4.0MPa)

2
Diameter] L W H [omecttyef Sensor| | D K d,

@ Compact-type

10 1200 | 90 | 176 | 95 | 65 90 | 60 | 14

15 1200 [ 95 | 176 | 10 7 95 | &5 14

2 200 | 105 | 176 | 12 9 05| 75 14

25 | 200 | 190 | 176 | 14 | 11 10 ] 8 | 14

40 | 200 | 150 | 2i0 | 16 | 13 150 | 110 | 14

50 [ 200 | 165 | 210 | 17 | 14 165 | 125 | 18

65 | 200 | 185 | 250 | 26 | 22 185 | 145 | 18

B0 | 200 | 200 [ 250 | 29 | 26 200 | 160 | 18

100 | 250 [ 235 | 272 | 31 | 28 235 | 190 | 22

@ |(w|lo|jlo|lea|lalea|lales|a|=
n
o

150 | 300 | 300 | 304 | 41 | 38 300 | 250° | 26

ominal || H | OB ) Flange Size' (GBTING K 15MPa)
) L Height
Diameter 0 - kg D K d n C
200 300 || 310 | 45 340 | 295 | 22 2 | 26
250 450 || 358 | 50 405 | 355 | 26 2 128
: . i 300 450 |j 410 | 60 450 | 410 | 26 12 | 32
_ NS 350 500 || 465 [145|[ 520 |40 | 2% |16 | 35
400 500 [l 515 | 180 || 580 | 525 § 30 i6 | 38
] _ / 450 550 (1564 [215() 640 | 585 | 30 20 | 42
1 ‘ 500 550 || 614 [245]) 715 |60 | 33 | 20 | 4
600 o0 || 722 |335 )| B840 | 770 | 36 20 | 52

DN200~DNE00

Remote~type i ] ! Wi“ﬁ Ir“;rleange Size' (cBTatt9)
Specified Cablé™ ey ¢ - eklgg pMPa D K do | n | C
ﬁlg Terminal Block 700 700 | 836 43 910 | 840 3 24 3
(7 n-g. 80O | BOO | 936 | 545 - 1025 | 950 | 39 | 24 |38
}" I 800 | 800 | 1036 | 655 | 1125 | 1050 | 39 28 | 40
| = ) " 1000 | 1000 | 1136 | 8i0 1255 | 1170 | 42 28 | 42
J k 1200 | 1200 1336 | 875 1455 {1380 | 39 2 |38
1400 | 1400 1536 | 1235 ([ 1.0 | 1875 | 1590 | 42 36 | 42
i ¢ H— 1600 | 1600 1736 | 1555 1915 | 1820 | 48 40 | 46
1800 { 1800 | 1560 | 2085 08 2045 § 1970 | 39 4 |38
2000 | 2000 2160 | 2610 2085 | 2180 | 42 48 | 38

DN700~DN2000

Mpumedanie:

1. HomunHanbHoe gasnerwne 4,0 MMa ana Ay10-150; HomvHanbHoe gasneHuve 1,6 MIMa gna Ay10-1000; HomnHanbHoe
pasneHvie 1,0 MMa ans Ay10-1600; HomrHaneHoe aasneHue 0,6 MMNa gnsa [y10-2000. [lpyroii cneumanbHbIA ypoBeHb
AaBNeHVst MOXeT 6bITb pa3paboTaH Mo 3anpocy.

2. lnvHa L yBennumnBaeTca Ha 6 MM, eCn MeeTcs 3a3emnstolmii pnaHel; nvHa L yBenrumsaetcs Ha 6 MM, eCiv UMeeTcst

3aWMTHBIN GraHew Ha Bxoe; [ivHa L yBesmumBaeTcs Ha 6 MM, eC/v IMEeTCs 3aLUMTHBbIV dnaHeL, rmb3bl.




6. MEHIO PABOTbI MPEOBEPA30BATE/IA 1 HACTPOMKA NAPAMETPOB

6.1 KnaBumatypa n gncnnei

Alarm —— Volume Flow
‘ Symbol Mass Flow

Flow Speed
Flow Percentage

——— Electrode Resistance

\
2 8 2 . 74 m3/h ! Flow Range Ratio

> +00123456. 78 m3

Forward Total Flow

e‘ “ k‘ lD‘ Reverse Total Flow
4 A

Net Total Flow

Alarm Display

‘ L ENTER, Combined with ALT to enter menu
UP,Add 1, PageUp, combined with ALT to shift right

= DOWN,Minus 1, PageDown, Shift left with ALT

ALT, combined with other key

Puc.5(a) KnaBuwa v gucnner ANCTaHUMOHHOIO TUNa

287 ¥

n +00.%
+0012345.8 M3

NG

WHauKkaTop Tpesorn

Cxopoctk noToka

an equHiia

CKopocTs noToka

MpoueHT noToka

Conpotuenenme 3nexTpoaa

Kosdguuent avanasona paciosa

MpsiMoii 061K NOTOK
BeCb 06LLWiA NOTOK

YncTeii 0BLywiA noTok

HTEP. KoM61HMpoBaTb ¢ ALT Ansi BXOAQA B MeHI0.

BBEPX +1

, CTpanyLa sBepx. KomBUHYpYiiTe C ALT, 4T0BbI CABMHYTS BNIPaBo.

BHU3,

-1, Crparmua/s. KoMGUHNpYViTe C ALT, 4T06bI CABUHYTHCA BB,

ALT, 06beAVHUTS C APYriAMU KnasuLuamMmn

Puc.5(b) KomnakTHas knaBsuwa un gncnnen

6.2 DyHKLMA KnaBuaTypbl
1. PeXXnm aBTOMaTNYeCcKoro nsmepeHuns

BHIW3: MpoKpyTKa HUXHER CTPoKM Ancnnes;
BBEPX: MpokpyTKa BepXHEN CTPOKYM Ancnes;
AﬂT + BBO,D, BolianTe B pexXum HacTpoek; BepHuTech B
BXOAUTb: PeXuM n3MepeHus.



2. Pexnm HacTporiku

napameTtpos BHU3: BbiuTUTE eAVHMLY 13 UMdPbI, HAXOAALLECS NOA KypCopoMm;

BBEPX: JlobasbTe egnHunLy K Lmudpe nog kypcopom. Kypcop cmeLaercs

A/lbT + BHA3: BNeBoO.

ANbT + BBEPX: Kypcop cmelaeTcs BipaBo

BXOAWTb: Bxoa/BbIXoA 13 NOAMEHHO;

BXOAUTb: BepHUTECh B PeXUM U3MEPEHUSsI, eC/IN YAEPXMBaTb B TeUeHe 2 CeKyHJ,
noboe mecto

MprmMevaHns:

(1) Npn ncnonb3osaHnm knaenwn ALT cHavana yaepxusanite ALT, a 3aTeM Haxmute BBEPX nnn BHU3.

(2) B pexviMe HaCTpokmn Npnbop aBTOMaTUYeCK/ BO3BPALLLAETCS B PEXUM U3MepPeHUs], eC/IN B TeHeHMe 3 MUHYT He
6yzeT HaxaTa HU OAHa KnaBuLla.

(3) Mpw HacTpolike HyNeBOro pacxoAa MOXHO 1CNoab30BaTh knasuwu BBEPX nnn BHU3 agna nusmerHeHns sHaka (+/-).

(4) Npwn HacTpolike AvnanasoHa Pacxoja MOXHO NCNOb30BaTh Knasuwy BBEPX nnu BHW3 ans nsmeHeHns eAVHNILI M3MEPEHUs pacxoaa.

6.3 KoHdurypaumsa napameTpoB 1 paboumnini naposib

MapamMeTpbl HaCTPOWKM OMNpeAensoT paboyee COCTOSAHME, METO/A pacyeTa U PeXxuM BblBOAA pacxogomepa.
MpaBnabHas HacTpolika NapaMeTpPoB CHETUMKA MOXET 0becneyunTb ero paboTy B HaUy4yLLEeM COCTOSHUN U
obecneynTb 6onee BbICOKYH TOUHOCTb OTOBpPaXKeHUs 1 BbIBOAA.

CyLLLeCTByeT NATb ypOBHeVI naponsa: ypoBHu 0-3 OTKPbITbI 4N1A NONb30BaTeNid, a YpOBEHb 4 3ape3sepBnpoBaH Anqa
npomnssoanTenda. I'Iapom/l ypOBHeI‘/'I 1-2 MoryT 6bITb N3MEHEHbI Bajensuem naponda 60/1ee BbICOKOro YPOBHA, HanpumMmep
naponb YypoBHSA 3.

HaCTpOI‘/‘IKI/I cyeTymkKa MO>XKHO NPOCMOTPETL, BBEAA MapoO/ib nro6éoro YPOBHA. OAHaKO ANA NSMEHEHUA HacTpoek
HeobxoAMM Naposb 6osiee BbICOKOrO YPOBHS.

- YpoBeHb napons 0 (3HaueHme no ymonyaHuio: 0521): prKCMpoBaHHbLIV 1 TONLKO MPOCMOTP;

- YposeHb napons 1 (3HaveHme no ymondaHuio: 7206): MOXHO U3MEHUTb N pa3peLleHo N3MEHATb MYHKTblI MEHH0 C
1 no 25;

- Maponb ypoBHS 2 (3HaveHme no ymonyaHuio 3110): MOXHO U3MEHWUTb N pa3peLleHo N3MEHATb MYHKTbl MeHHo C 1
no 29;

- YpoBeHb napons 3 (3HayeHre no ymonyarHuto 2901): pUKCMPOBAHHBIN 1 pa3peLleHo N3MeHATb NMYHKTbI MeHto ¢ 1 no 38;

- YpoBeHb napons 4 (3ape3epBrpoBaH): PUKCUPOBAHHbIV 1 pa3peLLeHHbIN ANS U3MeHeHWs 1I060ro MyHKTa MeHto,
BK/ItOHas C6pOC cUCTEMBI.

- Maponb cbpoca cymmaTopa (3HauveHne no ymon4aHuo 36666): MOXHO N3MeHUTb B NyHKTe MeHto «Clr Tot. Kntou
'l aBTOPU30BaH AN OUNCTKN TPEX BHYTPEHHUX CHETHMKOB.

PekoMeHayeTcsi, UTo6bl Maposib YPOBHS 3 XpaHWUACA Y MEHeAXepa UV PYKOBOAUTENS, @ NapO/n YPOBHel
oT 0 0 2 — y onepatopa. Maponb ypoBHS 3 TakKe MOXHO UCMO/b30BaTh AJ15 USMEHEHWSI MAPOoAs ANs c6poca
cymmaTopa.

6.4 Tabnumua MeH0 HacTPOLiKM NapamMeTpos
MeHo HaCTPOMKM KOHBepTepa COCTOUT M3 45 NyHKTOB. MHOrMe 13 HMX HacTparBalTCA NPON3BOANTENEM MNepes,
OoTnpaBkoi. MeHATb X NpY Nojade 3asBneHns He 0653aTeNlbHO. Bcero HeCkonbKo 13 HUX MOTYT 6bITb YCTaHOB/EHbI

nosb3oBaTtesieM B COOTBETCTBMUN C NPUNOXKEHNEM. |_|yHKTbI MEeHIO nepeyncieHbl B Ta6n|/|u,e HWxXe:

Snement OTo6paxeHvie MeH0 Napametp I'Iaponb [/vanasoH 3HaueHuii
HET. M ETO,D, YpoBeHb

1 A3bIK BapuaHT 1 Kutaiickuit/AHrnniicknia
2 Pasmep gatumka BapuaHT 1 3-3000 mm
3 [AvanasoH pacxoga N3meHUTb 1 0-99999
4 Aetowarieckan cwena sgomca BapuaHT 1 BK/ BbIKJ/1
5 JlemnouposaHe BapuaHT 1 0-100c
6 MoTok Pex. BapuaHT 1 MpsIMOVi/pe3sepeHbiii
7 MoToK HyneBo M3MeHnTb 1 +/-0,000
8 OTtceuka HY N3meHnTs 1 0-99%
9 BK/IIOUEHIe OTCeuKM BapuviaHT 1 BKJ1 BbIKJ1




10 CKOPOCTb M3MEeHeHus N3meHnTs 1 0-30%

1 1 OrpaHu4uTL Bpems M3meHunTb 1 0—20 C

12 06LWan eanHnLa BapuaHT 1 0,0001n -1 m3

1 3 MNOTHOCTL NOoTOKa V3MeHUTbL 1 0,0000—3,9999

14 TeKyLumin TMn BapuaHT 1 4-20 MA/0-10 MA

15 MRy AbCHBIN BbIXOA BapuaHT 1 YacTota/MMmynbe

16 Mynbc dakTop BapuiaHT 1 0,001n-1m3

17 YacToTa Makc. M3MeHnTb 1 1-5999 rU,

18 A,qpec CBA3U Vi3ameHuTb 1 0-99

19 CKOPOCTL MepeAait 4aHHbIX BapuaHT 1 600 - 14400

20 EmpPipe [JeT. BapuanT 1 BKJ/1 BbIK/I

21 SmnMaiin Anm VsmennTs 1 200,0 KOMm

22 MpuiseT, A/IM DH6/1e BapuviaHT 1 BKJ1 BbIKJ1

23 MPYIBET, AMUT MATOCTBIHI M3MeHUTb 1 000,0 - 199,9%

24 /1o AnbM dH6ne BapuaHT 1 BKJ1 BbIK/1

25 Jlo Anbm Jlumnt N3MeHnTb 1 000,0 - 199,9%

26 RevMeas.Enbl BapuaHT 1 BKJ1 BbIKJ1

27 Cepuiihii Homep AaTuine N3meHnTb 2 000000000000-999999999999
28 CeHCOpHBIA pakT. M3meHunTb 2 0,0000—3,9999

29 MoneBsoii pexum BapuviaHT 2 Pexunm 1,2,3

30 YMHOXeHMne V13MeHUTL 2 0,0000-3,9999

31 F. OB Ha6op V3meHnTs 3 0000000000 - 9999999999
32 R. O6wuii Habop N3mMeHuTb 3 0000000000 - 9999999999
33 BXxoaHOI KOHTPOb BapuaHT 3 OTKNIOUMTL/OCTAHOBUTE OBLMT 06HeM/CEPOCTL 0BLLMIA 06beM
34 OumcruT ToTanuaaTop Maponb 3 00000 - 59999

35 Knep Tot. Kntoy N3meHnTb 3 00000 - 59999

36 Jata -rr/m/4 * Vi3meHUTL 3 99.12.31

37 BpEMH-H/M/C * Vi3MeHnTb 3 23.59.59

38 I'Iaponb L1 V3meHuUTb 3 0000 - 9999

39 ﬂaponb L2 V3MeHUTb 3 0000 - 9999

40 ﬂaponb L3 M3MeHUTb 3 0000 - 9999

41 Tekywmii HoMb N3meHnTb 4 0,0000-1,9999

42 Tekywmii Makc. N3MeHUTb 4 0,0000—3,9999

43 MeTp-dakTop N3meHnTb 4 0,0000-3,9999

44 S I 4 0000000000-9999999999
45 CucTemHbIA cbpac napo“b 4

* MyHKTbI Ne 36 11 37 SBSIOTCSA AOMONHUTENBbHBIMU U AeNCTBUTENBbHBI TONBKO ANs NpeobpasoBaTtens ¢ pyHKLMen peasbHOro BpeMeHu n
dyHKUMel 3anncy c6oeB NUTaHKS.

6.5 O6BACHEHVe YCTaHOBKM NapamMeTpoB

6.5.1 Pasmep gatuvka

KoHBepTep noaaep>xmBaeT gaTunkim gnameTpom oT 3 4o 3000 MM, KOTOpPbIe MOXHO BblbpaTb, HaXkaB
KHornky BBEPX nan BHI3.

6.5.2 [lnanasoH pacxoja

[lnana3soH pacxofa OTHOCUTCA K BepXHeMmy 3HaueHuto guana3soHa (URV) pacxoga. URV oTHOCUTCA K NPOLEHTY
pacxoga v BbIXOAHOMY CUrHany. Ha aHasioroBom Bbixoge CyMMa U3MepeHHbIX 3HaveHuin B gnanasoHe ot 0 go URV
oTObpaXkaeTcs IMHENHO B Anana3oHe Toka oT 4 4o 20 MA, Ha YaCTOTHOM BbIXOZe B AManasoHe yactoT ot 0 go
KOHEYHOW YacToTbl. OTCeYKa HM3KOro pacxoja 1 CUrHanu3aums npejena pacxoja Takxke OTHOCATCA K AMana3oHy
pacxoga. OfHaKo MakcmanbHasa n3Mepsiemas CKOpPoCTb MNOTOKA He OrpaHMYMBaeTCsa ANanasoHoM pacxoaa, ecin
CKOPOCTb MOTOKa He rpesbiwaeTt 15 m/c.

B 3TOM NyHKTe MeH0 NoJib30BaTe b TakXXe MOXeT BblIbpaTb eANHULY n3MepeHns pacxoaa. s o6beMHoro
pacxoga, n/c, n/MvH, n/4, M3/c, M3/MUH 1 M3/h JOCTYNHBI; @ 4719 MAaCcCOBOroO PacxoAa, Kr/C. Kr/M< Kr/u. T/c. T/M. T/4
MOXHO Bbl6paTh 13. Beibop NoAXoAsLLEero yCTporicTBa 3aBUCUT OT NPUBbIYEK 1 TPe6OBaHWI MPUMEHEHMS.

6.5.3 ABTOMaTM4eCcKast CMeHa 3BOHKa

I'Ipeo6pa3osaTenb nveet (I)yHKLI,I/I}O aBTOMaTN4eCcKoro n3sMeHeHusa AnanasoHa, Kotopas 06bIYHO Mncnonb3yeTcd B cuCcTeMax ynpasneHusa
C LLMPOKNM AMana3oHOM U3MEHeHNA pacxoia. OcHoOBHOM Aana3oH pacxoda — 3TO 3Ha4eHWne, 3alaHHOe B NMYyHKTE MEHHO «ﬂ,l/lar‘laBOH
pacxoga». BTopoii AnanasoH pacxoga (HUXHWUI AnanasoH) 4OCTUraeTcs BbIGOPOM COOTHOLLEHUS AnanasoHos 1:2, 1:4.
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nan 1:8 nepsnyHoro.
Ha puc. 5 nokasaHo, kak aBToOMaTM4ecKn N3MeHsIeTcs AnanasoH pacxoga. YTobbl 6e30nacHo M3MeHUTb AranasoH 1 nsbexarb
BMGpaLL AUCMNes N BbIXOAHOTO CUrHanNa, B ToUuke n3MeHeHus JobaBnsetcs ructepesmc ot 5% o 10%.

Bbixoa A
100% 20 MA
CooTHoLeHWe ganbHocTn 1:4
< MoTtok
AvanasoH 2 MoTok
)
AnanasoH 1
i § licrepesnc
- 5%-10%
-
HUCXOAALLMIA
Hy]'lb — AR MoTok
TOYKa N3MEHEeHUsA
MpsgyLwme nepemeHbl 4mA
Touka

Puc. 5. M}'II'II'OCTpaLU/Iﬂ ABTOMAaTMN4YeCKOro N3MeHeHAa gnanasoHa.

6.5.4 lemndunpoBaHme

JANVHHas KOHCTaHTa AeMndUpPoBaHNS MOXET YYULLNTb CTabUAbHOCTL OTOBPaXeHWS 1 BbIBOAA U MOAXOANUT ANS NPUNOXKEHWIA
ynpas/ieHVsi MOTOKOM; B TO BPeMsl Kak KOpOTKasi KOHCTaHTa AeMn$upoBaHUs MeeT KOPOTKOe BpeMsi OTK/MKa Y MOAXOANT ANS
CYyMMMPOBaHWS NOTOKa MMY/bLCOB. Bpems gemnpuposaHus Bolbrpaetca ot 0,2 g4o 100 c.

6.5.5 HanpaeneHwue noToka.
Ecnn OTOGpa)KaEMbIIZ 3HaK HanpaBneHUs He COOTBETCTBYET d)aKTI/I‘—IECKOMy HanpaBneHUo NOToKa, NUSMEHWNTE 3TOT MYHKT Ha
I'IpOTI/IBOI'lO/'IO)KHbII7I.

6.5.6 HyneBoli noTok
[lns npoBeseHNs perynnpoBKM HyNs XMAKOCTb B TPYOKe AaTumka A0KHA 0CTaBaTbCs HEMO/ABWXHON. Hynesol pacxos oTobpaxaeTcs B
BU/ie CKOPOCTW MOTOKA, eAVHILIEN n3mepeHns aBaseTcs m/c. OTobpaxkeHne HyNeBOro pacxoia NokasaHo HuXe:

»C=00.000m/c
+O0000

Ha XK-ancnnee BEePXHAA CTPpOKa 0T06pa>KaeT M3MepPEeHHYI HyNeBYH TOUKY, @ HNWXKHAA CTPOKA NOKa3biBaeT 3Ha4yeHne

perynupoBku. Ecnm FS He paseH 00,000 m/c, KOppeKTUpyITe 3HaK 1 3HaYeHMe B HUXXHEN CTpoKe A0 Tex nop, noka FS He
BepHeTCA K HyNto. HanoMuHaeM elle pas: A1a perynmpoBKy HyAa pacxoda Tpybka AaTumka AomKHa 6biTb 3anonHeHa, a
XUAKOCTb JOJSIXKHA OCTaBaTbCA HEMOABMXXHOM. 3HaYeHe HaCTPOMKIN HYNst pacxoia ABNSEeTCS BaXXHOW KOHCTAHTOW
pacxogomepa v JO/MKHO BbiTb HanevyaTaHo Ha KanMB6pPOBOYHOM NINCTE N 3TUKeTKe. 3HauYeHme AOMKHO BKAOYaTb 3HAK U
Be/INYVHY B M/C.
6.5.7 OTceyeHuve HY 1 BKtOYEHME OTCEUKM

OTceyka HMU3KOro pacxoja yCTaHaB/IMBaeTCA B NpoLEeHTax OTHOCUTENbHO AMana3oHa pacxoja. Ecnn (I)yHKLl,I/Iﬂ Cutoff BkitoueHa n
pacxoj HXe yCTaHOB/1IEHHOT 0 3HayeHus, 0To6pa>KeH|/|e pacxoja, CKOpOoCT/ U MPOLUEHTOB, a TakXe BbIXOA4HbIX CUTHaN0B 06Hyl1$'-|IOTCH. Ecnn
31eMeHT OTK/Tlo4YeH, HNKaKunX AeVICTBI/II‘/JI He npeanpuHNMaeTca.
6.5.8 CKOpPOCTb N3MeHeHWs 1 NpejesibHOe Bpems

METOA OrpaHn4YeHna «CKOPOCTUN NU3SMEHEHNA» NCNOJIb3YeTCA 417 YCTPAaHEHUSA BbICOKOr0 3/1EKTPNYECKOro WyMa, CBA3aHHOIO C
nprMeHeHneMm, cojepiKallerocd B CMrHane noTtoka npouecca.

,U,J'Iﬂ MPOBEPKN 3NEKTPNYECKOTO LyMa ONpeaensaroTca ABa NapaMeTpa: npejen «CKOpoCcTn NU3MEHEHUA» N «BPEMSA OTpaHNYEeHNA ynpaBneHna».

Ecan M3MepeHHOe 3HaveHKe pacxoda NpeBblllaeT ycTaHOB/EHHOE NpejeibHOe 3HaYeHUe CKOPOCTU U3SMEeHEHUSA, OCHOBaHHOE Ha
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Ecnun ycpeaHeHHOe 3HauYeHne pacxoja BnioTb A0 BPeMeHU 0T6opa Npo6, cMcTemMa OTKIOHUT 3TO M3MEPEHHOE 3HAYEHME 1 BMECTO 3TOro byaeT
BbIBE€EHO yCpejHEHHOE 3HayYeHe, BKAKYaa npeaesibHoe 3Ha4yeHne CKopoCTn NUSMeHeHUA, BMECTO OTK/IOHEHHOTO USMEPEHHOT0 3HaYeHuA.
O,D,HaKO, ecnn Bbl60p0‘-lH0€ 3HayeHune, npesbillatoLLee npesen, CoOXpaHAeTca 4719 TOro Xe HanpaBneHUsa NoToka B TeveHre BpeMeHu,
npesbllLaoLero sajaHHoe npejenbHoe BpemMsa ynpasaeHnsa, 3T JaHHble 6y,qu MNCNOJ/Ib30BaTbCA B Ka4vecCTBe BbIXOAHOI0O CUrHana. Puc. 6
nnntoctpupyet apdekT NoAgaBneHUs LyMa 3a CHeT OrpaHNYeHns CKOPOCTY N3MEHEH WS,

3HaueHMe orpaHNYeHNs CKOPOCTU N3MEHEHWSI MOXHO ycTaHoBUTb OT 0 2o 30% Amana3oHa pacxoga, a Bpems
orpaHunyeHns — ot 0 go 20 cekyHa. Ecnmn ntoboli U3 AByx NapaMeTpoB YCTAaHOB/IEH B HOJb, GYHKLMSA OTKAOUEHa.

®YHKLMA OrpaHNYeHns CKOPOCTM N3MEHEHMS He MOAXOANT ANSt KPAaTKOBPEMEHHbIX U3MePeHWNI 1 KannbpoBKY

pacxogomepa.

Tnattenuated measuring variable
-

+
I'l L | - Rate—of-change limat
1 | 1
[ 3
= Comtrol limit time time
Flow with rate-of-change limit
"
—
L 3

time

Punc.6 Mpumep apdekTa orpaHMHeHNss CKOPOCTU N3MEHEHNS

6.5.9 O6Lwan eanHMLA

MNpeobpasoBaTenb MeeT Tpu 10-pa3psHbIX CHETUMKA, MaKCMMalbHOE YMCI0 KOTOPbIX cocTaBasieT 9999999999. EanHuueit
o6LLero pacxoga MoxeT 6bITb /1, M.3, KT AW T (MeTpuyeckasi TOHHa) € NoBbILwatoLwmm koaeduumeHtom 0,001, 0,01, 0,1, 1, 10, 100 nnmn
1000.
6.5.10 MnoTHOCTL NOTOKa

MpeobpasoBaTenb CNocobeH N3MepATb MacCoBbIV Pacxos, ecv 3aaHa NIOTHOCTb XUAKOCTU. MI0THOCTb MOXHO YCTaHOBUTb
o1 0,0001 go 3,9999, a egnHMLIA MacCbl ONpeAensieTcst aBTOMaTU4Yecky No eAnHMLe pacxoga. MNaoTHOCTb A0/KHA 6bITb YCTaHOBNEHA

Ha 1,0000 (3HaueHVe Mo YMONYaHWIO), €CIM OHA He UCMO/Ib3YeTcsl. B MPOTVBHOM C/lyyae faHHble U3MepeHUii 6yAyT CBeAeHbI K HyHo.

6.5.11 Tun ToKka
Tvn TOKOBOTO BbIX0Aa BblbMpaeTcsa oT 4-20 MA fo 0-10 MA.

12



6.5.12 IMNyNbCHBIN BbIXOZ
Ha BbI6Op fOCTYMNHBI ABa TWUNa UMMNYIbCHOIO BbIXOAA: PEXUM HaCTOTHOMO BbIXOAA M PEXMM UMIMYNbCHOMO BbIXO4a.
V3mepuTens BblfaeT HenpepbiBHbIN MPAMOYTrONbHbIA MMMNYAbLC B HaCTOTHOM pexvMe 1 CepUI0 NMMY/IbCOB B IMMNY/bCHOM
pexume. HacTOTHbIV BbIXOZ 06bIYHO NCMONBL3YeTCA 415 M3MEPeHUs pacxoda 1 CYyMMMPOBAHUA 33 KOPOTKMY Neprog,
BpeMeHU. IMNyNbCHbIN BbIXO MOXET 6bITb HaNPsSMYH MOAKAOUEH K BHELLHEMY CHETUMKY U YaCcTo UCMOoNb3yeTcsa ANs
CYMMMPOBAaHUSA ANTENbHbIX NEPUOLOB BPEMEHN.

Kak ynomMvHanock BblLLE, TPAH3UCTOPHAs CXeMa C OTKPbITbIM KOIEKTOPOM MCMOb3YeTCs ANSt YHAaCTOTHOIO U MMMY/IbCHOMO
BbIX0Aa. [103TOMy He06X0AMM BHELUHWIA UCTOYHWK NMUTAHWS MOCTOSIHHOIO TOKa W Harpyska.

6.5.13 ®akTOop nMnNynbca

PakTop Nynbca onpeaenseTcs Kak: 06bem NI Macca Ha UMNynbc. Ero MoxHo yctaHoBuTb Ha 0,001 a/n, 0,01 n/m, 0,1 n/n,
1n/n, 2n/n, 5n/n, 10n/n1, 100n/n, 1m3/n, 10 m3/n, 100 m3/n nan 1000 m3/n. LrprHa nmnynbca
Bbl6VpaeTca aBToMaTnyeckn, 10 mc, 20 mc, 50 mc, 100 mc, 150 mc, 200 mc, 250 mc, 300 mc, 350 mc m
400 mc.

6.5.14 Makc. yactoTta
,Cl,mana30H YacToT COOTBETCTBYET BEPXHEMY 3HAYEHUIO AMaNa3oHa pacxoja nian, gpyrmMmm caoBamMmu,
100% npoueHTa pacxosa. MakcmmanbHas YactoTa BblbupaeTcs oT 1 4o 5999 Iy,
6.5.15 Agpec cBA3M 1 CKOPOCTb Nepeaayn AaHHbIX

AZApec NoAcTaHLMM He06X0AMM NPU NCMONb30BaHNM CBA3M RS485. Afpec MOXeT 6bITb YyCTaHOB/EH B Anana3oHe oT 01
20 99. CKOpOCTb NepeAayn AaHHbIX — 3TO CKOPOCTb Nepesayn JaHHbIX MeXay raBHOWM 1 NoAcTaHumen. MoXHO BbibpaTb
600, 1200, 2400, 4800, 9600, 14400 61T/Cc. HamOMMHaeM: CKOPOCTb NepeAayn JaHHbIX JO/IKHA 6bITb TAaKOW Xe, KaK y
OCHOBHOIO KOMMbOTEPA.
6.5.16 JeT. EmpPipe.

370T MYHKT NCNONBb3YETCA ANA BKAIKYEHUA NN OTKIKOYEHNA AeTeKTOopa I'IyCTOI7I pr6bl. Ecnn aTa d)yHKLl'VIFI BK/IKOYEHa, CHeTUnK
NPUHYANTENBHO 06HYNIUT OTOBbPaXKaemMoe 3HauYeHre, aHanoroBbIli BbIXOA U LMPPOBOI BbIXOZ, eCiv TpybKa AaTumka He 3anosHeHa. 6.5.17
CurHan Tpesorun EmpPipe.

OTOT NYHKT NpejHa3HayeH /151 yCTaHOBKM 3HaYeHNs cpabaTbiBaHWSA CMrHanmM3aumm anekTpoga. Metog,
MICTOYHVIKA MOCTOAHHOIO TOKa NCMOJIb3YeTCA A1 USMEPEHUS COMPOTVBEHNA MEXAY ABYMS 3/1€KTPOAAMMN.
N3meHeHne conpoTmBneHns nposepsetcs LM, n LIM onpegensieT, nycta v Tpyba Uauv 3arps3HeHbl 3/1eKTPOAbI.
ConpoTrBaeHMEe paccunTbIBaETCS CiefyoLyiM o6pasom:

P

rae,4q = paAnyc anekTpoa
= = NPOBOAUMOCTb XNAKOCTN

ConpoTuBieHne 3NeKTPoA0B 06bI4HO cocTaBnseT oT 5 40 50 KOM.. VI3MeHeHMe conpoTUBAEHNS CBA3AHO C
COCTOSAHNEM MOBEPXHOCTU 3/1eKTPOAOB N U3MEHEHMEM XapaKTePUCTUK XNAKOCTU. Ecim gaTumrk 3anonHeH XnAKoCTbio,
0bHapyX1BaeTCsa CUrHan aHOMaIbHOro CONPOTMB/IEHNS N BbIAAETCS CUTHAN TPEBOrM O NycTol Tpybe.

3HaueHuve cpabaTbiBaHNS CUTHAAM3aLMM 3NeKTPoAa OnpejensieTcs Ha OCHOBE NepBOro N3MepPeHHOro CoNpoTUBEHNS
anekTpoga. Mocne ycTaHOBKM pacxojoMepa M3mMepbTe CONPOTUBEHNE MeXJy 31eKTpogaMu Npuy 3arnosIHeHHOW Tpybke aaTumka.
3anvwunTe 3HayeHve CONPOTUB/IEHNS 1 NPYMITE ero 3a 0CHoBY. O6bIYHO 3HaYeHMe cpabaTbliBaHUS YCTaHABMBAETCS PaBHbIM 3-
KPaTHOMY 3aperncTprupoBaHHOMY UCXOAHOMY CONMPOTUBAEHUIO.
6.5.18 BkntoueHune Hi ALM

MNMonb3oBaTenb MOXeT BKAKUYNTb U OTKIOUNTL CUTHANN3auVio BEpPXHEro npejena.
6.5.19 Mpegen MpuseTcTBUSA

BepxHee npegenbHoe 3HaYeHMe CMrHaAM3auun yCTaHaBNMBAaETCA B NPOLIEHTaX OT BEPXHEro AranasoHa pacxoja.
MapameTp HaxoauTcsa B AnanasoHe oT 0% Ao 199,9%. CueTumk BbIJaeT CUrHaN TPEBOrU, KOrAa NPOLLEHT pacxoza npesbillaeT
3TO 3HayeHue.

6.5.20 /1o AnbM DH6NE

[Monb3oBaTenb MOXET BKAOUNTb UAN OTKIHOUYNTL CUTHANN3ALNIO0 HUXKHErO npeaena.
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6.5.21 HuxxHWi1 npeaen Tpesoru

3HaueHue HKHEro npegena CMrHanM3aunmy ycTaHaBAMBaEeTCS B NPOLEHTaxX OT BepXHEero AranasoHa pacxoa.
MapameTp HaxoauTcA B AnanasoHe oT 0% A0 199,9%. CueTunk BblJaeT CUrHaN TPEBOrM, KOrAa NPOLLEHT pacxo/a HMXe 3TOoro
3HayeHus.

6.5.22 CepuiiHbIii HOMep AaTuvka
CepuiiHbI HOMeEp JaTyuKa 3anuncbiBaeT MHPOPMALIMIO O JaTyliKe, OCHALLEeHHOM npeobpa3oBaTenem,
obecneymBaeT UX COBMNajeHne npu ycTaHoBKe.
6.5.23 dakT gatumka.

KoaddumumeHT gaTumka ycTaHaBAMBAETCS B COOTBETCTBUM C KaIMOGPOBOYHBIM JINCTOM, NPeAO0CTaBAeHHbIM
npovssogutenemM. O6bI4HO 3TOT KOIPPULIMEHT yCTaHaBIMBAETCA NPON3BOAUTENIEM Nepes OTMPaBKON. ITO BaXHas
Be/INYNHA, onpejensioLas TOYHOCTb N3mMepeHus. He meHsliTe ero 6e3 kannbpoBsku.

6.5.24 MoneBow pexum

MpeobpasoBaTtenb Npeg/araeT Tpy pexrma Bo3byXAeHUs NoAs B 3aBUCMMOCTI OT 4acTOThl BO3BYXAeHWs. Pexxinm 1 siBnsieTcs
Hanbosee YacTo NCMONb3yeMbIM U NOAXOANT ANA 6ONbLUNHCTBA Cly4aeB. PexunMbl 2 1 3 ABAAIOTCSH HU3KOYACTOTHLIMY pexmMamin
BO36YXXAEHNA N NyULLe NOAXOAAT A1 CHETUMKOB 60MLLIOTO pa3Mepa A/t U3MepeHus Bogbl. KanmbpoBsky ciesyeT MPOBOAUTE B TOM
Xe pexuiMe Bo36YXAeHNs, KOTOPbI NCMOMb30BaCcs A5t U3MepPeHUs.

6.5.25 RevMeas.Enbl: BkitoueHne 06paTHOro nsamepeHus
Ecnn ana napametpa RevMeas.Enbl yctaHoBneHo 3HaueHre ON, npeobpasoBaTesib 0TO6paXxaeT PacxXoA 1 BbiAAET CUTHabI Npy

N3MeHEeHUN HanpaB/ieHda NOTOKa. Ecnn BbiktoYeHo, npeoGpasoBaTenb He 0To6pa>KaeT NOTOK 1 He BblAaeT CUrHanbl Npn pesepce.

6.5.26 YMHOXeHne

3TOT 3/1eMeHT NpeACcTaBAseT cob0li NoBbILLaOLWMA KO3PPULIMEHT, BbIbMpaemsblli B AnanasoHe ot 0,0000 go 3,9999. Mpwu
pacyeTe pacxoja 1 06LLero KoM4YecTBa y4mnTbiBaeTca 3TOT $pakTop. Ero 4acTo NCnonb3yoT ANns N3MepeHNst Pacxoja B OTKPbITOM
KaHane. Ecan He nprMeHsieTcs, yctaHoBUTe 3HadveHune 1,0000.
6.5.27 F. O6wuii Habop 1 R. O6Lwmin Habop

MpeaBapuTeNbHas HaCTPoika NPAMOro 1 06paTHOro CyMMapHOro cHeTyMKa NpeAHasHaveHa Ana Hadana oTcyeTa ot
VIMeIOLLMXCS MOKa3aHWi Npy 3aMeHe npeobpasosaTens nam pacxogomepa. OH obecneyrBaeT HernpepbIBHOE CHUTbIBaHWE 06LLEero
pacxofa, 4YTo yA06HO ANst ynpaBieHs.
6.5.28 YnpasneHne BXoA0M

STOT NYHKT MeHI0 NpeAHa3HaYveH A1 Bbl6opa GYyHKLMN KOHTAKTHOro Bxoa. MOXHO BbI6paTh OAHY U3 TpeX OMLMIA: «BXOZA,
OTKJIOYEH», «OCTaHOBWUTb CYMMAaTop» U «COpPOoCUTL CymmMaTop». [peobpasoBaTenb OTKAOHAET KOHTAKTHBbIA BXOZ, eCn Bbl6paH
BapUaHT «BXOJ, OTK/t0UYeH». KOHTaKTHbI BXOZ, NCMOb3yeTca ANs 3anycka/oCTaHOBKM CyMMaTopa, yNpaB/iseMoro CUrHaaom
nepekntoyatens BK/1/BbIK/1, ecan ¢pyHKLMA «0CTaHOBKa CymmaTopa» akTuBHa. Ecam gyHKUmA «cbpoca cymmaTopa» BK/IOYeHa, CUrHan

BK/IHOUYEHNS (3aMbIKaHWs) KOHTaKTa O6HYINT TPU BHYTPEHHUX cHeTUMKa obLLero pacxoga. 6.5.29 OuncTuTb ToTanmnsaTop

BeeaunTe «lNaponb c6poca cymmaTopa» B 3TOM NyHKTe MeHto 1 HaxxmuTe ENTER ana noaTeepxaeHns.

MpeobpasoBaTenb OUMLLAET TPY BHYTPEHHUX CYETUMKA 1 BO3OOHOBASET OTCYET, eCN Napo/b COOTBETCTBYET.
6.5.30 Knp Bcero. Kntou

«[Maponb cbpoca cymmaTopa» MOXHO M3MEHUTb B 3TOM MYHKTE MEHH0, eC/I1 BBeAeH Napo/b YPOBHS 3.
HanoMHuTe: coxpaHnTe HOBbIY Napo/ib B HaAEXHOM MecTe.
6.5.31 faTa - r/M/4 n Bpem4a - u/m/c

3TV 3N1eMeHTbl NCNONb3YHTCA AN N3SMEHEHWA BHYTPEHHUX YaCOB peasibHOro BpeMeHu, ecin OHV NMEerTCA.
6.5.32 Maponb L1, naponb L2 v napons L3

YT0bbl MU3MEHUTL NapoAN YPOBHS 1 Ha ypoBeHb 3, NCMOoAb3yliTe Napob YPOBHS 4 UK BbilLe AN BXOAA.
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M U3MeHWTe 3TN ABa NyHKTa. 6.5.33
HyneBow TOK 1 MakCMMabHbIl TOK

OTperynvpyiiTe HyneBytO TOUKY TOKOBOIO BbIXOAa 1 BepxHee 3HayveHve AnanasoHa. Mosb3oBaTesNto He pekoMeHAyeTcs
BHOCUTb Kakme-nm6o N3MEeHEeHUSA, MOCKONIbKY MPOU3BOAUNTENIb HACTPOW €ro B Hany4llemM COCTOAHNN. 6.5.34 K03¢¢I/IL|,I/1€HT
n3mepeHnsa

370T KO3 PULUMEHT NCMONBb3YETCS NPON3BOAMNTENEM ANA HOPManM3aLumm ToKa BO3OYXXAEHWS 1 CUrHana
ycnnuTens npeobpasosatens. HE meHsiiATe ero.
6.5.35 CepuiiHbIii HoMep npeo6pasoBaTens

B aTom cepuiiHOM HOMepe 3anuncaHa AaTa U3roToBAeHUs 1 Koj npeobpasoBaTtens. He nameHai
3TO.
6.5.36 CucTemHbI c6poc

3TOT NYHKT 3ape3epBUPOBaH A/15 MPON3BOAUTENS A1 MOBTOPHON MHMLMan3aumm npeobpasosartens. Mocne nepesarpysku cuctemsl

BCe HaCTpOI?’IKM ABTOMATUYECKN BO3BPALLAKOTCA K 3HAYEHUNAM MO YMONYaHUIO.

7. YCTAHOBKA

YcTaHoBKa pacxogomMepa rnokasaHa Ha puc. 7.

Appropriate Overhang

Convenien for Reading

. o

Strong Sunshine Prevention Creat Temperature Difference Avoidance

Keeping Away from Leaking Keeping Far Away from Fire

The correct installation flowmeter

15



1

O

Support

4HH1
4HHJ\

LevelInstal lation Reasonable Support

5xDN | 3xDN

Full of Pipe Ensure. the Requir. of the Strafght Pipe section

Measurement for the Precipitable

a
(. b I
5
P
Easy to Maintenance and Clean—up - Negative Pressure and Non-filled pipe Avoidance

Not Installed in Front of the Inlet of Pump

Strong Shake Avoidance
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8. MPOBO/KA

8.1 3ASEMJIEHWNE

Connerting Wine

oy

Sealing gaske

R

>4mm2 Copper

Y
-~

Gmungd Resistance<10Q
Barth —= <400

Metal Pipes

Link
Fe1 i Grounding Flange
Seqling gasketk

Flow
——

: >4mmiCopper : 5

Grourtd Resistance <10Q : >4mm? Copper
Earth— <400 Earth round Resistance<10Q
T il <40Q
Non-metallic pipes, grounding electrode sensors installed Non-metallic pipes, no grounding electrode sensors
k|

Connerting Wine

Gr\amding Flafige \ >4mm?Copper
Earth —dround Resistance<10Q
= <40Q

Grounding Flange

With the pipeline cathodic protection

Puc. 7 3asemneHne pacxogomepa v Tpy6b!
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8.2 Knemmbl npeobpasosatens n Ux onpeaeneHune

KneMMHble KONOAKN 1 MapKMpPOBKa MoKasaHbl Ha puc. 8 1 puc. 9.

N
s

ESESINEEREEEEESES)
SESES I SESHSESESESES] SESESIS)
— [ 2 Z| swi z g 2 8y
= 2 | Elale ‘m<§£§ gl ¢ 2% ¢ 2E
POWER =

ALM+
ALCOM
M-

AL]
IN+
IN-
EXT+
EXT

?‘W
el
GND
+VD

o/o
A

Puc. 8 ANCTaHUMOHHBIV TUM: KNEMMbI U METKW

Onpep,eneHl/le KnemMm 1 nx MapknpoBKa Ans npeo6pa3OBaTen;| BbIHOCHOTIO TWMNa NpnBeAeHbl H/XKe!

AC1 LmnT-apavis 1

Cl/l r1 CurHanbHbIN BXoA 1

3HAK 3EMJ1A CurHanbHasa 3emns

Cl/l r2 CUrHanbHbIN BXOZ 2

AC2 LmnT-apaiis 2

EXT+ KaTyLlka Bo36yxaeHus +

EXT' KaTyLika BO36Yy>XAeHWS -

BHELLIHW BbIXOZ, TOKOBBIV BbIXOA +
NKOM TekyLLmii BbIXOZ -

nyJ+ YacTOTHBIN/VIMMYNbCHBI BbIXOA +
M KO M YacTOTHBIN/MIMMYNbCHbI BbIXOA -
I_I,D,I/I P VHanKaTop HanpasieHns noToka +
AJIM- T ——
AJTM+ BbICOKMIA BbIXO TPEBOMM +
AJTIKOM BbIX0/ TPEBOrY -

A Cesa3b RS485 A

b Cesa3b RS485 b

NH+ BXOZHOW KOHTAKT +

B- BXOZAHOW KOHTaKT -

11(+) Bxog 220 B (24 B +)
n2(-) Bxog 220 B (24 B -)

DIP-nepekntoyaTtens SW1 yctaHoBneH B nosoxeHvie ON Ans nogayun nutaHms +12 B Ha UMNYNbCHBINA BbIX04. ECIM ncnonb3yeTcs BHeLLHee NUTaHKe, NepeBeanTe

nepektoyaTenb B nonoxeHune BbIK/.

-1+l -NT+NT¥Idd SN 4

(Elolellololellolre))

Puc. 9 KOMNakTHBIA TUM: K1eMMbl 1 MapKNPOBKa

Q®\@\@\@\@\@\@|@|@|@|®D

AL AH P+ COM I+ COM L1 L2

| @



OI'IPEAEJ'IEHI/IE KnemMm n nx MapkmpoBka Ans npeo6pa3OBaTenﬂ KOMMAaKTHOro Tuna npmeeaeHbl HUXe:

T- RS485-b
T+ RS485-A
KOM ABapUIiHBIN CUrHan/HanpaeneHe NOTOKa/MMMYNbCHBIN BbIXOA -
CDAM P MHAVKaTop HanpasieHWs NoToka +
AJl BLIXOAHOT CUTHaN TPEB0rM HIBKOTO ypoBHA +
AX Bbicokuii BbIxog Tpesoru +
B- BXOAHOW KOHTAKT -
NH+ BXOAHOV KOHTAKT +
M+ YacTOTHBIA/UMMNYNbCHBIV BbIXOZ, +
KO M TOKOBbIA/UMMYNbCHbIV BbIXOA, -
A+ TOKOBBIV BbIXOA, +
JT1(+) Bxop 220 B (24 B +)
N2(-) Bxos 220 B (24 B -)

8.3 MoakntoyeHre ANCTaHLMOHHOro TUNa

8.3.1 KneMMHbIl 610K B AaT4rike
Prc. 11 MapkrpoBKa K1eMMHOI KON0A4KM

SIG1: CurHan 1 (MoakntoyeHne kK 6enoMy koakcranbHOMy npoBoAy kabens STT3200) SIG2:
CurHan 2 (MogkntoyeHne K YepHOMY KoakcranbHOMy nposogy kabens STT3200)

DS1: MNpuBog 3KkpaHa curHana 1 (moAxaoveHne K BHyTPeHHeMy C/10k0 3KpaHa 6e10ro KoakcranbHOro nposoga kabens STT3200)

DS2: npuBog 3KpaHa curHana 2 (NoAK/aYeHne K BHyTpeHHeMy C/1010 3KpaHa YepHOro KoakcManbHOro nposoja kabens
STT3200)

SIG GND: curHanbHasi 3emMns (MOAKNOYEHMe K B3pbIBO3aLLMTHOMY 3KpaHy kabens STT3200)

EXT+: kaTywka 1 (nogxntoveHve K KpacHoMy Kabento)

EXT-: KaTywika 2 (nogknro4eHne K xentTomy Kkabento)
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8.3.2 MoakntoveHne kabens STT3200

(¥ellow)

(Violet) |

White n:able_l

Ex—shield i o3 / \/}\ | |
=/

STT3200 Schematic Diag for Cable Preparation

Puc. 13. Cxema noarotoBku kabens STT3200.

8.4 NopknoyeHne BbIXOAHOIO CUrHana
DIP-nepekntoyatens SW1 yctaHoBneH B nosoxeHvie ON Ans nogayum nutaHns +12 B Ha UMMYNbCHBINA BbIXoZ4. Pe3nctop conpoTuBneHnem 1 KOM NogKItoYeH K

WNCTOYHMKY NUTaHUsA +12 B anst obecneveHunst NOATSXKU. ECM ncnonb3yeTcs BHeLLHee NUTaHve, NepeBeAnTe Nnepek/toyatesb B nosoxeHne BbIK/.
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ICOM

IOUT

olelele(e]ele

r\//\ T

Ammeter

Puc. 14(a) Noakno4veHmne TOKOBOro BbiXo4a

DC Power Electromagnetic

Supply Counter
—— hF 23] 4o )6 |
<
PCOM
POUT+

olelele(e]ele

Prc.14 (6) Mprmep NogkntoHeHNs 3NeKTPOMarHUTHOro cyeTynKa
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0

L1

L2

PCOM

IOUT+

IN+

PUL+

0000000

-

Puc. 14(c) Mpnmep 3neKTpNYeCcKoro noAKJItYeHNs cyeTyrKa

—

I:I O O

il

o Q

Low Alarm O />
DC Power 7ERY
ALCOM —ih e |

-

Puc. 14(e) CoeanHeHue C
¢doTonapa (Hanpumep, MJIK)

| High Alar

I Monb3oBaTenb

N3rHaHne

Puc.14 (f) CoegmHeHune c pene (Hanpumep, MJK)
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Kak npaBunno, Ans NpoMexyTo4HOro pese TpebyeTca NCTOUHUK NnTaHna 12 B nnu 24 B. E. D — 370 gunog,

I'IOFﬂOLLI,a}OLLI,I/IIZ nepeHanps>XxeHus, KOTOprI‘/JI 06bI4YHO BCTPOEH B pene. Ecnn HeT, TO HEO6XOAMM BHELLUHWIA.

9. CamoamMarHocTmka n ycrpaHeHue HEVICHPaBHOCTeVI.

Mpeo6pasoBaTenb N3roToBEH MO TEXHONOMMN MOBEPXHOCTHONO MOHTaXa 1 He NOANEeXMNT PeMOHTY nonb3oBatenemM. He oTkpbiBalite
Kopnyc npeobpasosartens.

PyHKLMS CaMOANArHOCTMKI Npeobpa3oBaTenst CNocobHa oTobpaxaTb aBapuUnHYO MHGOPMaLMIO, 3@ NCKTHOYEHNEM
c60eB NUTaHMsa nam obopyaosaHus. 'I' CUMBOA 0TOBpaxaeTcst B NpaBoOM yriy BepxHeli ctpokm XK-ancnnes, a nHpopmaumio
0 HEMCMNPABHOCTM MOXHO NMPOYUTATb B HUXHEN CTpoke, HaxaB kHonky BHW3. Monb3oBaTenb MOXeT NPOBEpPUTL pacxojoMep

B COOTBETCTBUN C I/IH¢OpMaL|,I/IeI7I O TpeBore. HeKOTOpre npuMepbl CUTHaNoB TPeBOr NpmBeAeHbl HUXE!

Katywka Anm
AnKTpA Anbm
3nNaiin Anm
Hu3Kas curHanusauus
BbICOKMI yPOBEHL TPEBOTM
|/|H¢0pMaL|,I/IF| No YyCTpaHEHUO HeNoMaAoK NpuBeeHa HUXe:
9.1 Het gucnnes.
a) NpoBepbTe NoAKNOYEHVE 3NEKTPONUTAHNS;
6) MpoBepbTe NpeAoXpaHUTeNb;
B) I'Iposepre Hanps>XXeHne NCTOYHMKa NUTaHnA;
r) MpoBepbTe, MOXHO N OTPeryInMpoBaTte KOHTPAcTHOCTL XK-aucnnes. OTperynupyiite ero, eCam 3To BO3MOXHO;

4) BepHuTtech Ha 6a3y, ecnm NyHKTbI @)-r) B Nopsigke.

9.2 CurHanvsaums KaTyLKu
a) NposepbTe, OTKPLITLI NN KAemMMbl EXT+ 1 EXT-;
6) MNpoBepbTe, He NpeBbILIAET X CONPOTMBAEHME KaTyLwkn 150 Om;

B) 3aMeHuWTe NpeobpasoBaTenb, ecan NyHKTbI a) 1 6) B mopsake.

9.3 CurHanmsaums nycTon Tpy6bl 1 CUrHaNN3aums 3NeKTPoAoB
a) MpoBepbTe, 3anonHeHa v TpybKa AaTumKa XUAKOCTbHO;
6) MpoBepbTe NOAKAOYEHNE CUTHANIbHOM NPOBOAKM;
B) MoakntounTe knemmbl SIG1, SIG2 1 SIG GND. Ecnm cooblieHve 06 oLnbKe NCHe3HET, 3TO O3HAYAET, YTo
npeobpasoBaTe/ib paboTaeT HOpManbHO. TpeBora MoXeT ObITb BbiI3BaHa My3bIPbKOM B XXMUAKOCTU;
r) Ans curHanmnsaumm o6 anekTpoaax n3MepbTe CONPOTUBNEHNE MEXAY ABYMS 2/1eKTPOAaMM C MOMOLLbIO
MynbTUMeTpa. YTeHne foMKHO cocTaBnsATb OT 3 40 50 KOM. B NpoTMBHOM c/lyyae aneKkTposbl 3arpsisHeHbl A
HaKpbITbI.
9.4 CUrHanM3aLysi BLICOKOrO ypoBHSt

YBenunubTe gMana3oH NoToka.

9.5 CurHanusaums HU3Koro ypoBHs

YMeHbLUMTE ANanasoH pacxoa.
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9.6 HeTouUHbIE N3MepeHNS
a) MpoBepbTe, 3ano/HeHa AKX TpybKa AaTUMKa U3MePSAeMON XNAKOCTLIO.
6) MpoBepbTe NPOBOAKY;

B) [poBepbTe, COBMNajatoT M K0O3GOULIMEHT JaTumKa 1 HYNIeBOM PacXoz C yKa3aHHbIMU B KaIMBGPOBOYHOM /INCTE.

10. YNMAKOBKA

B naket BxoguT:
3aKasaH 31eKTPOMarHUTHbIM pacxoAomep;
VIHCTPYKLMS MO 3KCryaTaumm;
Ceptndukar;

TOBapHaﬂ HaknagHasa.

11. TPAHCNMOPTUNPOBKA N XPAHEHMUE.

Bo nsbexaHuve nospexaeHns pacxogomepa npm TpaHCNOPTUPOBKE YNakoBKy clefyeT XpaHUTb B
3aKpbITOM COCTOAHUN 40 I'IpVI6bITI/I'r'| Ha MeCTO YCTaHOBKW. HOMELLLeHI/Ie ANA XpaHeHNA 40/1KHO
YAOBNETBOPATE C1eAYIOLLM YC/TIOBUAM:

a. 3awunTa oT A0XAs, Bnaru;

6. CunbHas BU6paLVMs 1 NpeoTBpaLLeHne TPACKN

B. TemnepaTtypa ot -20 g0 +60°C,0THOCUTENIbHAA BIAXHOCTL MeHee 80%
12. SKCNNYATALUNA

Mepes Ha4anom paboTbl HEOBXOAMMO NPOBECTU CIEAYHOLLYIO MPOBEPKY, YTOBLI MPOBEPUTL: a.
MmetoTca nobble noBpeXxaeHus, Bbi3BaHHbIE TpchnopTMposKon nnn yCTaHOBKOIz;

6. Micnonb3yeMasi MOLLIHOCTb Takasl Xe, Kak Ha 3TVKeTKe pacxoLoMepa;

B. [lpoBoAKa npaBubHasA.

Mocne npoBepkn OTKPOMTE KNanaH, YTobbl 3aMONHUTL TPY6OY, 1 ybeanTech, YTO HET yTeuek 1 ra3
BHYTPWY TPYbbI yaaneH. BkntounTte nntaHve, 1 pacxofomMep rotos K MCMoab3oBaHuto nocse 10-
MUHYTHOIO Nporpesa.

Ecnv BO3HWUKHYT Kakne-nn6o npobnemel, 06patuTteck K pasgeny 9 ansa yctpaHeHus Henonagok. Ecam no-npexHemy He paboTaeT

LOMKHBIM 06pa3oM, HemMeA/leHHO 0bpaTUTeCh K MPOV3BOAUTENHO.
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1.SUMMARY

1.1Features

Measurement is not affected by the variation of flow density, viscosity, temperature,
pressure and conductivity. High accuracy measurement is guaranteed according to the
linear measurement principle.

No obstacle in the pipe, no pressure-loss and lower requirement for straight pipeline.

DN 6 to DN2000 covers a wide range of pipe size. A variety of liners and electrodes are
available to satisfy different flow characteristic.

Programmable low frequency square wave field excitation, improving measurement
stability and reducing power consumption.

Implementing 16 bits MCU, providing high integration and accuracy; Full-digital
processing, high noise resistance and reliable measurement; Flow measurement range up
to 1500:1.

High definition LCD display with backlight.

RS485 or RS232 interface supports digital communication.

Intelligent empty pipe detection and electrodes resistance measurement diagnosing
empty pipe and electrodes contamination accurately.

SMD component and surface mount technology (SMT) are implemented to improve the
reliability.

1.2Main Applications

FWD electromagnetic flowmeter can be used to measure the volume flow of conductive

fluid in a closed pipeline. It is widely applied in the flow measurement and control in the
fields of chemical and petroleum industry, metallurgy industry, water and waste water,
agriculture and irrigation, paper making, food and beverage industry and pharmaceutical
industry.

1.3Ambient Conditions

Ambient temperature:  sensor: -25°C to + 60°C; converter: -25°C to + 60°C.

Relative humidity: 5% to 90%;

1.4Working Conditions

Maximum fluid temperature:

Compact type: 60°C

Remote type: Teflon 120°C
Neoprene 80°C; 120°C
Polyurethane 70°C

Fluid conductivity: = 5uS/cm

2. WORKING PRINCIPLES

2.1 Measuring Principles

The measuring principle of electromagnetic flowmeter is based on the electromagnetic
induction law of Farady. The sensor is mainly composed of measuring tube with isolate lining, a
pair of electrodes installed by penetration of the measuring tube wall, a pair of coils and iron
core to produce working magnetic field. When the conductive fluid flows through the measuring



tube of the sensor, the voltage signal in direct proportion to the average flow velocity of the fluid
will be inducted on the electrodes. The signal is amplified and treated by the transmitter to
realize various display functions.

Converters

Figure one:Principle of Flectromagnetic Flowmeter

2.2 Converter Circuit Schematic
The converters supplies a stable exciting current to the coil in the sensor of electronetic
flowmeters to get B constant and amplifies the electromotive force and convert it into standard

signals of current or frequency so that the signals can be used for displaying, controlling and
processing. The schematic of converter circuit is shown in Fig. 2.1.

. 16 bit
! cPU
2 AD ROM
,;'
-
| exciting
circuit EEROM
852600 I ——
Switching
45—63Hz L LCD
Power Supply fisplay
4-20mh or L Current
S Qutput Keyboard
1-5000Hz
Frequency or o Pulse Qutput
Pulse Qutput
0C Gate A4 Status
Status Qutput Control
I Comnunication
Ro483 T Interface

Fig. 1 Schematic of converter circuit



3. PRODUCT CLASSIFICATION

3.1Product components
Electromagnetic flowmeter is composed of sensor and converter. The remote-type also needs
a special double-layer shielded cable to connect the converter and the sensor.

3.2Product models
FWD electromagnetic flowmeter has two forms: compact-type and remote-type. There
are seven kinds of electrode materials and four kinds of lining materials available for sensor.

4. TECHNICAL SPECIFICATION

4.1The flowmeter is compliant to Standard “JB/T 9248-1999 Electromagnetic Flow Meter”.
4.2Maximum flow speed: 15m/s
4.3DN size: 3, 6, 10, 15, 20, 25, 32, 40, 50, 65, 80, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600, 1800, 2000
4.4Accuracy: 0.5%, 0.2%
4.5Nominal Pressure: 4.0MPa(DNO0-150)
1.6MPa(DN200-600)
1.0MPa(DN700-1200)
0.6MPa(DN400-2000)
Or other specified by order
4.6Materials
Electrode Forms and Materials:
Electrode design has four forms: standard form, scraper form, detachable form and
grounding electrode.
Electrode material is selectable from stainless steel containing Mo, stainless steel coated with
carbonized tungsten, Hastelloy B, Hastelloy C, Titanium, Tantalum and platinum-iridium alloy.
Flange material: carbon steel
Grounding ring: stainless steel
Inlet protection ring: carbon steel, stainless steel
4.7Enclosure
IP65:
IP68: only available for remote-type sensor with neoprene or polyurethane liner, not
including flameproof model.
4.8Flameproof Standard
DN15-DN600 compact-type: md 11 BT4
DN15-DN1600 remote-type: sensor and converter both installed in dangerous area: md II
BT4.
DN15-DN1600 remote-type: sensor installed in dangerous area and converter installed in
safe area: md Il BT4
4.9Connection Cable
Special cable is needed to connect the sensor and the converter for remote-type flowmeter.



The cable length should not exceed 100 meters. A 10-meter cable is supplied free of charge and
the rest is to be ordered.

4.10General Specification of Converter
® Power supply: AC 85-265V, 45-63Hz, <20W; DC 11-40V
® (Converter display and operation: four keys are available to set all parameters. External

handheld or PC can be used to do the configuration. High resolution LCD display with

backlight, empty pipe detection and self-diagnostic function are equipped in the converter.
® Digital communication: RS485, RS232, MODBUS,REMOTE
® Output Signals:
- Current output: fully-isolated, 4-20mA/0-10mA
load resistance: 0-10mA: 0-1.5K Q ; 4-20mA: 0-750 Q.

- Frequency output: bidirectional flow output. Frequency output is proportional to the flow
percentage of the full range. The converter provides fully isolated transistor open collector
frequency output ranged from 1 to 5000 Hz. The external DC power supply should not exceed
35V and maximum collector current is 250mA.

- Pulse output: bidirectional flow output. The converter can output up to 5000cp/s pulse
series, which is dedicated to external totalization. Pulse factor is defined as volume or mass per
pulse. It can be set to 0.001L/p, 0.01L/p, 0.1L/p, 1L/p, 2L/p, 5L/p, 10L/p, 100L/p, 1m3/p, 10
m?/p, 100 m3*/p or 1000 m*/p. Pulse width is selectable from auto, 10ms, 20ms, 50ms, 100ms,
150ms, 200ms, 250ms, 300ms, 350ms and 400ms. Photo-coupler isolated transistor open
collector circuit is used for pulse output. The external DC power supply should not exceed 35V
and maximum collector current is 250mA.

- Flow direction indication: The converter is capable of measuring both forward and reverse
flow and recognizing its direction. The converter outputs OV low level for forward flow, while
+12V high level for reverse flow.

- Alarm output: Two channels of photo-coupler isolated open collector circuit are used for
alarm signal output. There are two alarm outputs: high limit alarm and low limit alarm. The
external DC power supply should not exceed 35V and maximum collector current is 250mA.

- Damping constant: Damping time is selectable from 0.2 to 100s.

5. APPEARANCE AND INSTALLATION

Dimensions of Converter, shown as Fig 3.

;'V'Lﬂ

- Fig3(a) Remote-type converter

©123
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Fig3(b) Compact-type converter



Dimensions of Sensor, shown as Fig 4.

Remote—type Nominall " Kpororinate Welght | | Flange Size ' [GBIT9119  4.0MPa)
Dianeter] L H lmette{ Sensor | | D K d, n | C
10 200 | 90 {176 [ 95 |65 | |90 [ 60 | 14 | 4 | 14
15 {200 [ os {176 [ 10 [ 7 [[os [ 65 [ 14| 4 |14
20 {200 {105 | 176 | 12 | 8 [[twos| 75 | 14| 4 | 18
25 | 200 | 140 [ 176 | 14 | 1t | [110] a5 [ 14 | 4 [ 18
L 40 {200 {150 [ 210 | 16 | 13 | [150 [ 110 | 14| 4 | 20
Farmkpmall ok . 50 | 200 | 165 (210 | 17 | 14 | |165 | 125 | 18 | 4 | 20
65 {200 | 185 | 250 | 25 | 22 | {185 | 45| 18 | 8 | 22
! LC—Lr 80 {200 | 200 [ 250 | 29 | 26 | {200 | 160 | 18 { 8 | 22
’ ! 100 | 250 | 205 [ 272 | 31 {28 ||oas | 10| 22| 8 | 26
DN10-DN150 150 | 300 | 200 | 304 | 41 |38 | |av0 | 250 26 ] 8 | 28
Remote—type
Nominal W | WOBE ) Flange Size' (GBTI1 E 1.6MPa)
@l ) [® Weight
SuecifiedTah}e Diameter o- | k|| D K de n | C
: -- Compact-type 200 300 || 310 | 45 340 | 295 | 22 2 | 26
e B 250 450 |/ %58 |50 || 405 [as5 | 26 [ 12 | 28
)5 - 300 450 [j410 |60 || 460 | 410 | 26 | 12 | 32
_ | 30 500 || 465 |15|| 520 |40 | 26 |16 | %
b Hl o 400 500 [l 515 | 180 || 580 | 525 § 30 i6 | 38
] 450 550 (1564 [215() 640 | 585 | 30 20 | 42
1 c 500 550 | 614 |245(| 715 | 650 | 33 20 | 46
B 600 0O || 722 |335(| B840 | 770 | 36 | 20 | 52
DN200-~DN§00
Nomiral huide| | Flange Size' (cBmattg)
Remote-type el BT Neight| fresuure D K & | nfc
Specified Cablé™ ®- [ kg ||MPa
SN e 700 | 700 | 836 | 43% 910 {840 [ 3% [ 24 [
7 % 800 | 80O | 936 | 545 '3 1025 | 950 | 39 24 |38
H ™ 900 | 900 [ 1035 | 655 || | 1125 [1050 | 30 | 26 | 40
= ) . 1000 | 1000] 1136 | 810 255 | 1170 | 42 | 28 | 42
J K 1200 | 1200 1336 | 875 1455 {1380 | 39 2 |38
1400 | 1400 1536 | 1235 ([ 1.0 | 1875 | 1590 | 42 36 | 42
i ¢ H— 1600 | 1600 1736 | 1555 1915 | 1820 | 48 40 | 46
; 1600 | 1800 160 | 2085 | | g 2045|1970 | 30 | 44 |38
2000 | 2000 2160 | 2610 T | 225 | 2180 | 42 48 | 38

DN700~DN2000

Remark:

1. Nominal Pressure 4.0 MPa for DN10-150; Nominal Pressure 1.6 MPa for DN10-1000; Nominal
Pressure 1.0 MPa for DN10-1600; Nominal Pressure 0.6 MPa for DN10-2000. Other special

pressure level can be designed on demand.

2. The length L increases 6 mm if ground flange is equipped; The length L increases 6 mm if inlet
protection flange is equipped; The length L increases 6 mm if liner protection flange is equipped.




6. CONVERTER OPERATION MENU AND PARAMETER SETTING
6.1 Keypad and Display

Alarm —— Volume Flow
‘ Symbol Mass Flow

——— Flow Speed

Flow Percentage

——— Electrode Resistance

\
2 8 2 . 74 m3/h ! Flow Range Ratio

> +00123456. 78 m3 Forward Total Flow
( 1 ( N R o | Reverse Total Flow
$ LA J
e y O Net Total Flow

| ‘ —— Alarm Display

‘ L ENTER, Combined with ALT to enter menu
‘ ‘ UP,Add 1, PageUp, combined with ALT to shift right

‘ = DOWN,Minus 1, PageDown, Shift left with ALT

ALT, combined with other key

Fig.5(a) Remote-type key and display

<
+28 07 m3/h

P +100.0 %
10012345 .78 m3

PN

Alarm Indicator

Flow Rate

Flow Unit
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Fig.5(b) Compact-type key and display

6.2 Keypad Function
1. Automatic Measurement Mode
DOWN: Scroll bottom line display;
UP: Scroll top line display;
ALT + ENTER: Enter into setting mode;
ENTER: Return to measurement mode.



2. Parameter Setting Mode

DOWN: Subtract one form the digit at the cursor;

UP: Add one on the digit at the cursor

ALT + DOWN: Cursor shifts left

ALT + UP: Cursor shifts right

ENTER: Enter/exit submenu;

ENTER: Return to measurement mode if held for 2 seconds at
any location

Remarks:

(1) When using ALT key, hold ALT first and then press UP or DOWN.

(2) Under setting mode, the meter returns to measurement mode automatically if no
key is pressed for 3 minutes.

(3) When adjusting flow zero, UP or DOWN key can be used to change the sign (+/-).

(4) When setting flow range, UP or DOWN key can be used to change flow unit.

6.3 Parameter Configuration and Operation Password

The setting parameters determine the operation status, calculation method and output mode
of the flow meter. Properly setting meter parameter can make the meter work in best condition
and higher accuracy of display and output can be obtained.

There are five levels of password, where level 0 - 3 are open for user and level 4 reserved for
manufacturer. Level 1 to 2 passwords are changeable by higher level password-holder, e.g.
Level-3 password.

Meter setting can be browsed by entering any level of password. However, higher level
password is needed to change settings.

¢ Password Level-0 (default value 0521): fixed and browsing only;
¢ Password Level-1 (default value 7206): changeable and authorized to modify menu

item 1 to 25;

¢ Password Level-2 (default value 3110): changeable and authorized to modify menu
item 1 to 29;

¢ Password Level-3 (default value 2901): fixed and authorized to modify menu item 1 to
38;

¢ Password Level-4 (reserved): fixed and authorized to modify any menu item including
resetting system.

¢ Totalizer Reset Password (default value 36666): changeable in menu item ‘Clr Tot.
Key ’and authorized to clear the three internal counter.

It is suggested that Level-3 password be held by manager or supervisor while Level-0 to 2
passwords be kept by operator. The Level-3 password can also be used to change the password
for totalizer resetting.

6.4 Table of Parameter Setting Menu

The converter setting menu consists of 45 items. Many of them are set up by manufacturer
before shipping. It is not necessary to change them when applying. There are only a few of them
to be set by user according to the application. The menu items are listed in the table below:

Item | Menu Display Setting Password Value Range
No. Method Level

1 Language Option 1 Chinese/English
2 Sensor Size Option 1 3 - 3000mm
3 Flow Range Modify 1 0-99999
4 Auto Rng Chg Option 1 ON / OFF
5 Damping Option 1 0-100s

6 Flow Dir. Option 1 Fwd/ Res
7 Flow Zero Modify 1 +/-0.000

8 L.F. Cutoff Modify 1 0-99%

9 Cutoff Enble Option 1 ON / OFF




10 Rate-Of-Chng Modify 1 0-30%

11 Limit Time Modify 1 0-20s

12 Total Unit Option 1 0.0001L - 1 m3

13 Flow Density Modify 1 0.0000 - 3.9999

14 Current Type Option 1 4-20mA/0-10mA

15 Pulse Output Option 1 Frg/ Pulse

16 Pulse Factor Option 1 0.001L - 1 m3

17 Freq Max Modify 1 1-5999 Hz

18 Comm Address Modify 1 0-99

19 Baudrate Option 1 600 - 14400

20 EmpPipe Det. Option 1 ON / OFF

21 EmpPipe Alm Modify 1 200.0 KO

22 Hi ALM Enble Option 1 ON / OFF

23 Hi Alm Limit Modify 1 000.0 - 199.9%

24 Lo Alm Enble Option 1 ON / OFF

25 Lo Alm Limit Modify 1 000.0 - 199.9%

26 RevMeas.Enbl Option 1 ON/OFF

27 Sensor S/N Modify 2 000000000000-999999999999
28 Sensor Fact. Modify 2 0.0000 - 3.9999

29 Field Mode Option 2 Mode 1,2,3

30 Multiplying Modify 2 0.0000 - 3.9999

31 F. Total Set Modify 3 0000000000 - 9999999999
32 R.Total Set Modify 3 0000000000 - 9999999999
33 Input Contrl Option 3 Disable/Stop Tot/Reset Tot
34 Clr Totalizr Password 3 00000 - 59999

35 Clr Tot. Key Modify 3 00000 - 59999

36 Date —-y/m/d * Modify 3 99/12/31

37 Time-h/m/s * Modify 3 23/59/59

38 Password L1 Modify 3 0000 - 9999

39 Password 1.2 Modify 3 0000 - 9999

40 Password L3 Modify 3 0000 - 9999

41 Current Zero Modify 4 0.0000 - 1.9999

42 Current Max Modify 4 0.0000 - 3.9999

43 Meter Factor Modify 4 0.0000 - 3.9999

44 Convtr S/N Modify 4 0000000000-9999999999
45 Sys Reset Password 4

* Item No. 36 and 37 are optional and only effective for the converter with real clock and power
failure recording function.

6.5 Parameter Setting Explaination

6.5.1 Sensor Size

The converter supports sensor diameter ranging from 3 to 3000mm, which can be chosen by
pressing UP or DOWN key.
6.5.2 Flow Range

Flow range refers to the upper range value (URV) of flow rate. The URV is relative to flow
percentage and output signal. At the analog output the amount of the measured values in the
range 0 up to URV is displayed linear to the current range 4 to 20mA, at the frequency output to
the frequency range 0 to the end frequency. The low flow cutoff and flow limit alarm relates to
flow range as well. The maximum measurable flow rate, however, is not limited to the flow
range as long as the flow speed does not exceed 15m/s.

In this menu item, user can also choose unit of flow rate. For volume flow, L/s, L/min, L/h,
m?/s, m*/min and m3/h are available; while for mass flow, kg/s. kg/m. kg/h. t/s. t/m. t/h can be
selected from. It is up to the habits and application requirements to pickup a proper unit.

6.5.3 Auto Rng Chg

The converter has a function called Auto-Range-Change that is usually used for control
system with wide flow range variation. The primary flow range is the value given by menu item
‘Flow Range’. The second flow range (lower range) is obtained by selecting range ratio 1:2, 1:4

10



or 1:8 of primary one.
Fig 5 illustrates how the flow range is changed automatically. To safely change range and
avoid vibration of display and output, a 5% to 10% hysteresis is added at the change point.

Output A
100% 20mA

1:4 Range ratio

e Flow
range 2 Flow
b range |

i § Hysteresis
- 5% -10%

- >
Zero — Down—gomg Flow
change point
Up-going Change  4mA

Point

Fig. 5 Illustration of Auto-Range-Change

6.5.4 Damping

Long damping constant can improve the stability of display and output and is suitable to
flow control application; while short damping constant has short response time and is suitable to
the totalization of pulse flow. Damping time is selectable from 0.2s to 100s.

6.5.5 Flow Dir.
If the displayed direction sign is not agreed to the actual flow direction, change this item to
the opposite option.

6.5.6 Flow Zero
To conduct zero adjustment, the fluid in the sensor pipe must be held still. The flow zero is
displayed by flow speed and the unit is m/s. The display of flow zero is shown below:

FS=O0O. OO 0Ow/s
+O00000

On the LCD, the top line displays the measured zero point while the bottom line shows the
adjustment value. If the FS is not equal to 00.000m/s, adjust the sign and value on bottom line
until FS back to nil. Remind again: to adjust the flow zero, the sensor pipe must be filled and the
fluid must be kept still. The flow zero adjustment value is an important constant of the meter and
should be printed on the calibration sheet and label. The value should include the sign and
amount by unit of m/s.

6.5.7 L.F. Cutoff and Cutoff Enble

Low flow cutoff is set in percentage relative to flow range. If Cutoff is enabled and flow is
lower than the set value, the display of flow rate, speed and percentage and signal outputs are
forced to nil. If the item is disabled, no action is taken.
6.5.8 Rate-Of-Chng and Limit Time

‘Rate-of-change’ limit technique is used to eliminate application-related high electrical
noise contained in the process flow signal.

To check electrical noise, two parameters are defined: ‘Rate-of-change’ limit and ‘Control
limit time’. If the sampled flow value exceeds the set rate-of-change limit value based on the
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averaged flow rate value up until the sampled time, the system will reject that sampled value and
instead the averaged value including the rate-of-change limit value in place of the rejected
sampled value will be output. However, if the limit-exceeding sampled value continues for the
same flow direction for more than the preset control limit time, that data will be used as output
signal. Fig 6 illustrates the effect of noise-suppressing by rate-of-change limit.

The value of rate-of-change limit can be set from 0 to 30% of flow range and limit time
ranges from 0 to 20 seconds. If either of the two parameters is set to nil, the function is disabled.

The rate-of-change limit function is not suitable for short period measurement and flow
meter calibration.

Tnattenuated measuring variable
-

I'l L | - } Rate—of-change limat
= Cortrol limit time time

Flow with rate-of-change limit
"

%

L 3
time

Fig.6 Example for the effect of rate-of-change limit

6.5.9 Total Unit

The converter has three 10-digit counters and the maximum counts are 9999999999. The
total flow unit can be L, m?, kg or t (metric ton) with a multiplying factor of 0.001, 0.01, 0.1, 1,
10, 100 or 1000.
6.5.10 Flow Density

The converter is capable of measuring mass flow if fluid density is set. The density can be
set from 0.0001 to 3.9999 and the mass unit is determined automatically by flow unit. The
density should be set to 1.0000 (default value) if not used. Otherwise, measurement data will be
forced to nil.
6.5.11 Current Type

Current output type is selectable from 4-20mA to 0-10mA.
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6.5.12 Pulse Output
Two types of pulse output are available to choose from: frequency output mode and pulse
output mode. The meter outputs continuous square wave pulse under frequency mode, while
pulse series under pulse mode. Frequency output is usually used for flow rate measurement and
short period of time totalization. Pulse output can be connected to an external counter directly
and is often used for long period of time totalization.

As mentioned hereinbefore, transistor open collector circuit is used for frequency and pulse

output. Therefore, the external DC power supply and load are necessary.
6.5.13 Pulse Factor

Pulse factor is defined as: volume or mass per pulse. It can be set to 0.001L/p, 0.01L/p, 0.1L/p,
1L/p, 2L/p, 5L/p, 10L/p, 100L/p, 1m3/p, 10 m3/p, 100 m3/p or 1000 m?*/p. Pulse width is
selectable from auto, 10ms, 20ms, 50ms, 100ms, 150ms, 200ms, 250ms, 300ms, 350ms and
400ms.

6.5.14 Freq Max

Frequency range corresponds to the upper range value of flow rate, or 100% of flow
percentage in other word. Maximum frequency is selectable from 1 to 5999Hz.
6.5.15 Comm Address and Baudrate

Substation address is needed when using RS485 communication. The address can be set
from 01 to 99. Baud rate is the transmission speed between main and sub station. It is selectable
from 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 14400bps. Remind: the baud rate must be the same as that of
the main computer.

6.5.16 EmpPipe Det.

This item is used to enable or disable the empty-pipe detector. If enabled, the meter will
force the display value, analog output and digital output to nil when the sensor pipe is not full.
6.5.17 EmpPipe Alm.

This item is to set the electrode alarm trip value. Constant current source method is
employed to measure the resistance between two electrodes. The variation of the resistance is
checked by CPU and CPU recognizes if the pipe is empty or the electrodes are contaminated.
The resistance is calculated as following:

~ 1
R~ do

where, d = electrode radius
o = Fluid conductivity

The electrodes resistance is usually between 5 to 50kQ . The variation of the resistance
relates to the surface status of electrodes and variation of fluid characteristic. If the sensor is
filled with fluid, abnormal resistance signal is detected and empty pipe alarm is output.

The electrode alarm trip value is determined based on the first-time measured electrode
resistance. After the installation of the flowmeter, measure the resistance between the electrodes
when the sensor pipe is filled. Record the resistance value and take it as a basis. Usually, set the
trip value as 3 times of the original resistance recorded.

6.5.18 Hi ALM Enble

User can enable or disable the high limit alarm.
6.5.19 Hi Alm Limit

High alarm limit value is set in percentage of the upper range of flow rate. The parameter
ranges from 0% to 199.9%. The meter outputs alarm signal when the flow percentage is higher
than this value.

6.5.20 Lo Alm Enble
User can enable or disable the low limit alarm.
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6.5.21 Lo Alm Limit

Low alarm limit value is set in percentage of the upper range of flow rate. The parameter
ranges from 0% to 199.9%. The meter outputs alarm signal when the flow percentage is lower
than this value.

6.5.22 Sensor S/N
Sensor serial number records the information of the sensor equipped with the converter and
ensure them match up when installing.
6.5.23 Sensor Fact.

The sensor factor is set according to the calibration sheet supplied by the manufacturer.
Usually this factor has been set up by the manufacturer before shipping. It is an important value
that determines the accuracy of measurement. Do not change it without calibration.

6.5.24 Field Mode

The converter offers three field exciting modes based on the exciting frequency. Mode 1 is
the most-commonly used one and suitable for most cases. Mode 2 and 3 are low-frequency
exciting modes and are better for large size meter to measure water. The calibration should be
taken under the same exciting mode as that used for measurement.

6.5.25 RevMeas.Enbl: Reverse Measurement Enable

If RevMeas.Enbl is set to ON, the converter displays flow and outputs signals when flow
direction is reversed. If OFF, the converter displays no flow and does not output signals when
reversing.

6.5.26 Multiplying

This item is a multiplying factor selectable from 0.0000 to 3.9999. When calculating the
flow rate and total, this factor is taken into account. It is often used to measure the flow in the
open channel. If not applied, set the value to 1.0000.

6.5.27 F.Total Set and R. Total Set

Presetting of forward and reverse total counter is designed to start counting from the existing
reading when replacing a converter or flowmeter. It provides a continuous total flow read which
is convenient for management.

6.5.28 Input Contrl

This menu item is set to select the function of contact input. There are three options to be
chosen from: ‘input disabled’, ‘stop totalizer’ and ‘reset totalizer’. The converter disables the
contact input if ‘input disabled’ is selected. The contact input is used to start/stop totalizer
controlled by ON/OFF switch signal if ‘stop totalizer’ function is active. If ‘reset totalizer’
function is enabled, ON (close) contact signal will clear the three internal total flow counters.
6.5.29 ClIr Totalizr

Enter the ‘Totalizer Reset Password’ in this menu item and press ENTER to confirm. The
converter clears the three internal counter and restart counting if password matched.

6.5.30 Clr Tot. Key
The ‘Totalizer Reset Password’ is changeable in this menu item if Level-3 password is
entered. Remind: keep the new password in a safe place.
6.5.31 Date —y/m/d and Time-h/m/s
These items are used to change the internal real time clock if equipped.
6.5.32 Password L1 ,Password L2 and Password L3
To change the Level-1 to Level-3 passwords, use Level-4 or higher level password to enter
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and change these two items.
6.5.33 Current Zero and Current Max

Adjust the current output zero point and upper range value. It is not suggested that user
make any adjustment since it has been setup to the best condition by the manufacturer.
6.5.34 Meter Factor

This factor is used by the manufacturer to normalize the excitation current and amplifier
signal of the converter. DO NOT change it.
6.5.35 Convtr S/N

This serial number records the manufacturing date and code of converter. DO NOT change
it.
6.5.36 Sys Reset

This item is reserved for the manufacturer to re-initialize the converter. After system
resetting, all settings are set to default values automatically.

7. INSTALLATION

The installation of flowmeter is shown as Fig. 7.

Appropriate Overhang

Convenien for Reading

. oy

Strong Sunshine Prevention Creat Temperature Difference Avoidance

Keeping Away from Leaking Keeping Far Away from Fire

The correct installation flowmeter
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8. WIRING
8.1 GROUDING

Connerting Wine
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Barth —= <400

Metal Pipes

Link
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Flow
——

: >4mmiCopper : 5
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Earth— <400 Earth round Resistance<10Q
T il <40Q
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Connerting Wine
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Grounding Flange
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Fig. 7 Grounding of Flowmeter and Pipe
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8.2 Converter Terminals and Definition
Terminal blocks and marks are shown in Fig. 8 and Fig. 9

N
s
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Fig. 8 Remote Type: Terminals and Marks
The definition of terminals and their marks for remote type converter is given as below:

DS1 Shield drive 1

SIGI Signal input 1

SIG GND Signal Ground

SIG2 Signal input 2

DS2 Shield drive 2

EXT+ Coil excitation +

EXT- Coil excitation -

IOUT Current output +

ICOM Current output -

PUL+ Frequency/pulse output +
PCOM Frequency/pulse output -
PDIR Flow direction indicator +
ALM- Low alarm output +
ALM+ High alarm output +
ALCOM Alarm output -

A RS485 communication A
B RS485 communication B
IN+ Input contact +

IN- Input contact -

L1(+) 220V (24V +) input

L2(-) 220V(24V -) input

The dip switch SW1 is set to ON to supply +12V power to pulse output. If external power is
used, turn the switch to OFF.

-1+l -NT+NT¥Idd SN 4

Fig. 9 Compact Type: Terminals and Marks
(Elolellololellolre)) & 9 CompactTyp

Q®\@\@\@\@\@\@|@|@|@|®D
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The definition of terminals and their marks for compact type converter is given as below:

T- RS485-B

T+ RS485-A
COM Alarm/flow direction/ pulse output -
FDIR Flow direction indicator +

AL Low alarm output +

AH High alarm output +

IN- Input contact -

IN+ Input contact +

P+ Frequency/pulse output +
COM Current/pulse output -

I+ Current output +
L1(+) 220V(24V +) input
L2(-) 220V (24V -) input

8.3 Remote-type Wiring
8.3.1 Terminal Block in Sensor

Fig. 11 Marks of Terminal Block

SIG1: Signal 1 (Connecting to white coax wire of STT3200 cable)

SIG2: Signal 2 (Connecting to black coax wire of STT3200 cable)

DSI1: Signal 1 shield drive (Connecting to inner shield layer of white coax wire of STT3200
cable)
DS2: Signal 2 shield drive (Connecting to inner shield layer of black coax wire of STT3200
cable)

SIG GND: Signal ground (Connecting to Ex-shield of STT3200 cable)

EXT+: Coil 1 (Connecting to red cable)

EXT-: Coil 2 (Connecting to yellow cable)
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8.3.2 Connection of STT3200 Cable

| | / |
White n:able_l { | |

Fa-shiel / V') J.\ |

Gleeved pround wire

=/

STT3200 Schematic Diag for Cable Preparation

Fig. 13 Schematic Diag for STT3200 Cable Preparation

8.4 Output Signal Wiring

The dip switch SW1 is set to ON to supply +12V power to pulse output. A 1KQ resister is

connected to the +12V power to provide a pull-up. If external power is used, turn the switch to
OFF.
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Low Alarm Of

-

Fig. 14(e) Connection with
photo-coupler (e.g. PLC)

C Power A
T D *P:E'l L. 7 - %}%

| High Alar

||
| I User
levice
I
| LPUL+ 5
| I~
i
K B N 4
Internal Circuit | — D
i ET L
!"
I PCOM
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Generally, the intermediate relay needs 12V or 24V power supply E. D is a surge-absorbing
diode, which is usually embedded in the relay. If not, an external one is necessary.

9. Self-diagnostic and Troubleshooting

The converter is made by surface mount technology and is not repairable for user. Do not
open the converter case.

The self-diagnosis function of the converter is capable of displaying alarm information
except power supply or hardware failures. A ‘!’ symbol is displayed on the right corner of LCD
top-line and malfunction information can be read from the bottom-line by pressing DOWN key.
User may check the flowmeter according to the alarm information. Some examples of alarms are
given below:

Coil Alm
Elctrd Alm
EpPipe Alm
Low Alarm
High Alarm
Troubleshooting information is given below:
9.1 No display
a) Check the connection of power supply;
b) Check fuse;
c) Check the voltage of power supply;
d) Check if the LCD contrast can be adjusted. Adjust it if possible;
e) Return to base, if a) to d) are OK.

9.2 Coil Alarm
a) Check if terminal EXT+ and EXT- are open;
b) Check if coil resistance is less than 150Q;
c) Replace converter if a) and b) are OK.

9.3 Empty Pipe Alarm and Electrodes Alarm
a) Check if the sensor pipe is filled with fluid;
b) Check the connection of signal wiring;
c) Connect the terminal SIG1, SIG2 and SIG GND. If the alarm display disappears, it is
confirmed the converter is normal. The alarm may be caused by the bubble in the fluid;
d) For electrodes alarm, measure the resistance between two electrodes with a multimeter.
The read should be between 3 to 50kQ. Otherwise, the electrodes are contaminated or
covered.
9.4 High Alarm
Increase the flow range.

9.5 Low Alarm
Reduce the flow range.
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9.6 Inaccurate Measurement
a) Check if the sensor pipe is filled with the fluid to be measured.
b) Check the wiring;

¢) Check if the sensor factor and flow zero are the same as those on the calibration sheet.

10. PACKAGING

The package includes:
The electromagnetic flowmeter ordered;
Instruction Manual;
Certificate;
Packing List.

11. TRANSPORTATION AND STORAGE

To prevent the flowmeter from damage in the transportation, the package should be kept in
unopened status before reaching installation site. The storage room should be satisfied with
the following conditions:

a. Rain-proof, humidity-proof;

b. Strong Vibration and Shake Avoidance

c. Temperature between -20 to +60°C, relative humidity less than 80%

12. OPERATION

Before operation, the following inspection should be done to check if:

a. There is any damage caused by transportation or installation;

b. The power used is same as the label on the flowmeter;

c. The wiring is correct.

After inspection, turn the valve on to fill the pipe up and make sure there is no leakage and
the gas inside the pipe is eliminated. Switch on the power supply and the flowmeter is ready to
use after 10 minutes warm-up.

If there is any problem, please refer to the Section 9 for troubleshooting. If still not working
properly, contact the manufacturer immediately.
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1. PODSUMOWANIE

1.1 Funkcje

- Na pomiar nie majg wptywu zmiany gestosci przeptywu, lepkosci, temperatury,
ciSnienia i przewodnosci. Wysoka doktadnos¢ pomiaru jest gwarantowana zgodnie
z liniowg zasadg pomiaru.

- Brak przeszkéd w rurze, brak strat ci$nienia i mniejsze wymagania dotyczace prostego rurociggu. Rury od

- DN 6 do DN2000 obejmujg szeroki zakres rozmiaréw rur. Dostepnych jest wiele wktadek i elektrod
dostosowanych do réznych charakterystyk przeptywu.

- Programowalne wzbudzenie pola fali prostokatnej o niskiej czestotliwosci, poprawiajgce
stabilnos¢ pomiaru i zmniejszajgce zuzycie energii.

- Implementacja 16-bitowego MCU, zapewniajgca wysokga integracje i doktadnos¢; W petni cyfrowe
przetwarzanie, wysoka odporno$¢ na zaktécenia i niezawodny pomiar; Zakres pomiaru przeptywu do
1500:1.

- Wyswietlacz LCD o wysokiej rozdzielczosci z pod$wietleniem.

- Interfejs RS485 lub RS232 obstuguje komunikacje cyfrowa.

- Inteligentne wykrywanie pustych rur i pomiar rezystancji elektrod doktadnie
diagnozuje zanieczyszczenie pustych rur i elektrod.

- W celu poprawy niezawodnosci zastosowano technologie elementéw SMD i montazu powierzchniowego
(SMT).

1.2 Gtéwne zastosowania
Przeptywomierz elektromagnetyczny FWD moze by¢ stosowany do pomiaru objetosciowego

przeptywu cieczy przewodzgcej w zamknietym rurociggu. Jest szeroko stosowany w pomiarze i

kontroli przeptywu w przemysle chemicznym i naftowym, przemysle metalurgicznym, wodzie i

Sciekach, rolnictwie i nawadnianiu, papiernictwie, przemysle spozywczym i napojéw oraz przemysle

farmaceutycznym.

1.3 Warunki otoczenia

Temperatura otoczenia:  czujnik: -25°C do + 60°C; konwerter: -25°C do + 60°C.

Wilgotno$é wzgledna: 5% do 90%;

1.4 Warunki pracy

Maksymalna temperatura ptynu:
Typ kompaktowy: 60 °C
Typ zdalny: Teflon 120 °C
Neopren 80 °C; 120 °C
Poliuretan 70 °C
Przewodnos$¢ ptynu:=5-S/cm

2. ZASADY PRACY

2.1 Zasady pomiaru

Zasada pomiaru przeptywomierza elektromagnetycznego opiera sie na prawie indukg;ji
elektromagnetycznej Faradego. Czujnik sktada sie gtéwnie z rurki pomiarowej z izolowang wyktadzing,
pary elektrod instalowanych poprzez penetracje scianki rurki pomiarowej, pary cewek i zelaznego rdzenia
wytwarzajgcego robocze pole magnetyczne. Kiedy ptyn przewodzacy przeptywa przez pomiar



rurce czujnika, na elektrodach zaindukuje sie sygnat napieciowy wprost proporcjonalny do srednie;j

predkosci przeptywu cieczy. Sygnat jest wzmacniany i przetwarzany przez nadajnik w celu realizacji
réznych funkcji wyswietlania.

Converters

Figure one:Principle of Flectromagnetic Flowmeter

2.2 Schemat obwodu konwertera
Przetworniki dostarczaja stabilny prad wzbudzajgcy do cewki czujnika przeptywomierzy
elektronicznych w celu uzyskania statej B, wzmacniajg site elektromotoryczng i przeksztatcaja jg w

standardowe sygnaty pradu lub czestotliwosci, dzieki czemu sygnaty mozna wykorzystac¢ do wyswietlania,
sterowania i przetwarzania. Schemat obwodu przetwornicy pokazano na rys. 2.1.
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circuit EEROM
S Eail I Switchin
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45—63Hz L
Power Supply fisplay
4-20mA or L Current
S Qutput Keyboard
1-5000Hz
Frequency or o Pulse Qutput
Pulse Qutput
0C Gate A4 Status
Status Qutput Control
I Comnunication
Ro483 T Interface

Rys. 1 Schemat obwodu przetwornicy



3. KLASYFIKACJA PRODUKTU
3.1 Sktadniki produktu

Przeptywomierz elektromagnetyczny sktada sie z czujnika i przetwornika. Typ zdalny wymaga réwniez

specjalnego dwuwarstwowego kabla ekranowanego do potagczenia konwertera z czujnikiem.

3.2 Modele produktow
Przeptywomierz elektromagnetyczny FWD wystepuje w dwdch postaciach: kompaktowej i zdalnej.

Dostepnych jest siedem rodzajéw materiatéw elektrodowych i cztery rodzaje materiatéw oktadzinowych dla czujnika.

4. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

4.1 Przeptywomierz jest zgodny z normg ,,Przeptywomierz elektromagnetyczny JB/T 9248-1999".
4.2 Maksymalna predko$¢ przeptywu: 15 m/s
Rozmiar 4.3DN: 3, 6, 10, 15, 20, 25, 32, 40, 50, 65, 80, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600, 1800, 2000
4.4 Doktadno$¢: 0,5%, 0,2%
4,5 Cisnienie nominalne: 4,0 MPa (DNO0-150)
1,6 MPa (DN200-600)
1,0 MPa (DN700-1200)
0,6 MPa (DN400-2000)
Lub inne okre$lone w zamdwieniu
4.6 Materiaty
Formy i materiaty elektrod:
Konstrukcja elektrody ma cztery formy: forme standardowa, forme skrobakowg, forme odtgczang i
elektrode uziemiajaca.
Materiat elektrody mozna wybrac sposrod stali nierdzewnej zawierajgcej Mo, stali nierdzewnej
pokrytej karbonizowanym wolframem, Hastelloy B, Hastelloy C, tytanu, tantalu i stopu platyny i irydu.
Materiat kotnierza: stal weglowa
Pierscien uziemiajacy: stal nierdzewna
Pierscien ochronny wlotu: stal weglowa, stal nierdzewna
4.7. Obudowa
IP65:
IP68: dostepne tylko dla czujnikéw zdalnych z wysciétka z neoprenu lub poliuretanu, z
wytgczeniem modelu ognioszczelnego.
Standard ognioodporny 4.8
DN15-DN600 typu kompaktowego: md II BT4
Typ zdalny DN15-DN1600: czujnik i konwerter zainstalowane w strefie niebezpiecznej: md II BT4.

Typ zdalny DN15-DN1600: czujnik instalowany w strefie niebezpiecznej i konwerter instalowany w strefie
bezpiecznej: md II BT4
4.9Kabel potgczeniowy

Do pofaczenia czujnika z przetwornikiem dla przeptywomierza zdalnego potrzebny jest specjalny kabel.



Dtugos¢ kabla nie powinna przekraczac¢ 100 metrow. Kabel o dtugosci 10 metréw jest dostarczany bezptatnie

reszte nalezy zamowic.

4.100g06Ina specyfikacja konwertera
- Zasilanie: AC 85-265V, 45-63Hz,<20 W; Napiecie state 11-40 V
- Wyswietlacz i obstuga konwertera: do ustawienia wszystkich parametréow dostepne sg cztery klawisze. Do

konfiguracji mozna uzy¢ zewnetrznego urzgdzenia przenos$nego lub komputera PC. Przetwornik wyposazony jest

w wyswietlacz LCD o wysokiej rozdzielczosci z podswietleniem, funkcjg wykrywania pustych rur i funkcja
- autodiagnostyki. Komunikacja cyfrowa: RS485, RS232, MODBUS, ZDALNA
- Sygnaty wyjsciowe:

- Wyjscie pragdowe: w petni izolowany, 4-20 mA/0-10 mA

rezystancja obcigzenia: 0-10mA: 0-1,5KQ; 4-20 mA: 0-750 Q.

- Wyjscie czestotliwosciowe: dwukierunkowe wyjscie przeptywu. Czestotliwos¢ wyjsciowa jest proporcjonalna do przeptywu
procent petnego zakresu. Przetwornica zapewnia w petni izolowane wyjscie tranzystorowe z otwartym
kolektorem o czestotliwosci od 1 do 5000 Hz. Zewnetrzne zasilanie DC nie powinno przekracza¢ 35V, a
maksymalny prad kolektora wynosi 250maA.

- Wyjscie impulsowe: dwukierunkowe wyjscie przeptywu. Konwerter moze wysyta¢ impulsy o szybkosci do 5000 cp/s
seria dedykowana do sumowania zewnetrznego. Wspétczynnik impulsu definiuje sie jako objetos¢ lub mase na
impuls. Mozna go ustawi¢ na 0,001 I/p, 0,01 I/p, 0,1 I/p, 1 I/p, 2 1/p, 5 1/p, 10 I/p, 100 I/p, 1 m3/p, 10 m3/p, 100 m3/p lub
1000 ms3/P. Szeroko$¢ impulsu mozna wybrac sposréd automatycznej, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 150 ms, 200 ms,
250 ms, 300 ms, 350 ms i 400 ms. Jako wyjscie impulsowe zastosowano izolowany tranzystorowy obwdd otwartego
kolektora za pomoca fotosprzegacza. Zewnetrzne zasilanie DC nie powinno przekracza¢ 35V, a maksymalny prad
kolektora wynosi 250mA.

- Wskazanie kierunku przeptywu: Przetwornik moze mierzy¢ zaréwno do przodu, jak i do tytu
przeptywu i rozpoznanie jego kierunku. Konwerter wyprowadza niski poziom 0V dla przeptywu do przodu, podczas gdy
Wysoki poziom + 12 V dla przeptywu wstecznego.

- Wyjscie alarmowe: Wykorzystuje sie dwa kanaty obwodu otwartego kolektora izolowanego transoptorem
wyjscie sygnatu alarmowego. Istniejg dwa wyjscia alarmowe: alarm gdrnego limitu i alarm dolnego limitu.
Zewnetrzne zasilanie DC nie powinno przekraczac¢ 35V, a maksymalny prad kolektora wynosi 250mA.

- Stata ttumienia: Czas ttumienia mozna wybra¢ w zakresie od 0,2 do 100 s.

5. WYGLAD I INSTALACJA

Wymiary konwertera pokazane na rys. 3.
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Ryc.3(a) Konwerter typu zdalnego
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Ryc.3(b) Przetwornica typu kompaktowego



Dimensions of Sensor, shown as Fig 4.

Remote-type — worodinate leight | |Flange Size ' (GBTONG  4.0MPa)

L'l W | H
&=

Diameter] &'WHW Sensor D K dn
21 comact-type 10 | 200 | 90 | 176 | 95 | 65 | |90 | 60 | 14

15 1200 [ 95 | 176 | 10 7 95 | &5 14

2 200 | 105 | 176 | 12 9 05| 75 14

25 | 200 | 190 | 176 | 14 | 11 10 ] 8 | 14

40 | 200 | 150 | 2i0 | 16 | 13 150 | 110 | 14

50 [ 200 | 165 | 210 | 17 | 14 165 | 125 | 18

65 | 200 | 185 | 250 | 26 | 22 185 | 145 | 18

B0 | 200 | 200 [ 250 | 29 | 26 200 | 160 | 18

100 | 250 [ 235 | 272 | 31 | 28 235 | 190 | 22

@ |(w|lo|jlo|lea|lalea|lales|a|=
n
o

150 | 300 | 300 | 304 | 41 | 38 300 | 250° | 26

ominal || H | OB ) Flange Size' (GBTING K 15MPa)
) L Height
Diameter 0 - kg D K d n C
200 300 || 310 | 45 340 | 295 | 22 2 | 26
250 450 || 358 | 50 405 | 355 | 26 2 128
: . i 300 450 |j 410 | 60 450 | 410 | 26 12 | 32
_ NS 350 500 || 465 [145|[ 520 |40 | 2% |16 | 35
400 500 [l 515 | 180 || 580 | 525 § 30 i6 | 38
] _ / 450 550 (1564 [215() 640 | 585 | 30 20 | 42
1 ‘ 500 550 || 614 [245]) 715 |60 | 33 | 20 | 4
600 o0 || 722 |335 )| B840 | 770 | 36 20 | 52

DN200~DNE00

Remote~type i ] ! Wi“ﬁ Ir“;rleange Size' (cBTatt9)
Specified Cablé™ ey ¢ - eklgg pMPa D K do | n | C
ﬁlg Terminal Block 700 700 | 836 43 910 | 840 3 24 3
(7 n-g. 80O | BOO | 936 | 545 - 1025 | 950 | 39 | 24 |38
}" I 800 | 800 | 1036 | 655 | 1125 | 1050 | 39 28 | 40
| = ) " 1000 | 1000 | 1136 | 8i0 1255 | 1170 | 42 28 | 42
J k 1200 | 1200 1336 | 875 1455 {1380 | 39 2 |38
1400 | 1400 1536 | 1235 ([ 1.0 | 1875 | 1590 | 42 36 | 42
i ¢ H— 1600 | 1600 1736 | 1555 1915 | 1820 | 48 40 | 46
1800 { 1800 | 1560 | 2085 08 2045 § 1970 | 39 4 |38
2000 | 2000 2160 | 2610 2085 | 2180 | 42 48 | 38

DN700~DN2000

Uwaga:

1. Ci$nienie nominalne 4,0 MPa dla DN10-150; Cisnienie nominalne 1,6 MPa dla DN10-1000; Ci$nienie
nominalne 1,0 MPa dla DN10-1600; Ci$nienie nominalne 0,6 MPa dla DN10-2000. Na zagdanie mozna
zaprojektowac inny specjalny poziom ciénienia.

2. Dtugos¢ L zwigksza sie 0 6 mm, jesli zamontowany jest kotnierz uziemiajgcy; Dhugos¢ L zwieksza sie o 6 mm, jesli zamontowany jest

kotnierz ochronny wlotu; Dtugos¢ L zwieksza sie 0 6 mm, jezeli zamontowany jest kotnierz ochronny tulei.




6. MENU PRACY PRZETWORNIKA I USTAWIANIE PARAMETROW

6.1 Klawiatura i wyswietlacz

Alarm —— Volume Flow
‘ Symbol Mass Flow

Flow Speed
Flow Percentage

——— Electrode Resistance

\
2 8 2 . 74 m3/h ! Flow Range Ratio

> +00123456. 78 m3 Forward Total Flow

e‘ “ k‘ lD‘ Reverse Total Flow
Wil - \

Net Total Flow

Alarm Display

‘ L ENTER, Combined with ALT to enter menu
UP,Add 1, PageUp, combined with ALT to shift right

= DOWN,Minus 1, PageDown, Shift left with ALT

ALT, combined with other key

Rys.5(a) Zdalny klawisz i wyswietlacz
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P +00.%
+0012345 .8 m3

NG

Wskaznik alarmu

Przeptyw

niska jednostka

Predkos¢ przeplywu

Procent przeptywu

Rezystancja elektrody

Stosunek zakresu przeplywu

Calkowity przeplyw do przodu
everse Calkowity przeplyw
Calkowity przeplyw netto

Wyswietlanie alarmu

NTER. taczg sie z ALT, aby wejs¢ do menu.

WGORE+1 , Stronaw gére . Polacz z ALT, aby przesunaé w prawo

WDOL, -1,StronaDn . Polacz z ALT, aby przesuna¢ w lewo

ALT, potacz z innymi klawiszami

Rys.5(b) Klawisz i wyswietlacz typu kompaktowego

6.2 Funkcja klawiatury
1. Automatyczny tryb pomiaru W

DOL: Przewin dolng linie wyswietlacza;

W GORE: Przewin gorng linie wyswietlacza;
ALT + ENTER: Wejdz do trybu ustawier; Powrét do
WCHODZIC: trybu pomiaru.



2. Tryb ustawiania
parametréw W DOE: Odejmij jeden od cyfry przy kursorze; Dodaj

W GORE: B jeden do cyfry przy kursorze. Kursor przesuwa

ALT + DOt sie w lewo

ALT +W GORE: Kursor przesuwa sie w prawo

WCHODZIC: Wejscie/wyjscie z podmenu;

WCHODZIC: Powrét do trybu pomiaru, jesli zostanie przytrzymany przez 2 sekundy w godz

dowolna lokalizacja
Uwagi:
(1) Uzywajac klawisza ALT, najpierw przytrzymaj ALT, a nastepnie naci$nij GORA lub DOL.
(2) W trybie ustawien miernik automatycznie powraca do trybu pomiaru, jesli przez 3 minuty nie zostanie
nacisniety zaden przycisk.
(3) Podczas regulacji przeptywu zerowego mozna uzy¢ klawiszy W GORE lub W DOL, aby zmieni¢ znak (+/-).
(4) Podczas ustawiania zakresu przeptywu, mozna uzy¢ przycisku W GORE lub W DOL, aby zmieni¢ jednostke przeptywu.

6.3 Hasto konfiguracji parametréw i obstugi

Parametry ustawien okreslajg stan pracy, metode obliczen i tryb wyjscia przeptywomierza.

Prawidtowe ustawienie parametréw miernika moze sprawic, ze miernik bedzie dziatat w najlepszym stanie
i mozna uzyskac wiekszg doktadnos¢ wyswietlania i wynikow.

Istnieje pie¢ poziomow haset, gdzie poziom 0 - 3 jest otwarty dla uzytkownika, a poziom 4 jest zarezerwowany

dla producenta. Hasta poziomu 1 do 2 mogg by¢ zmieniane przez posiadacza hasta wyzszego poziomu, np. hasto
poziomu 3.

Ustawienia licznika mozna przeglada¢ podajac hasto dowolnego poziomu. Jednak do zmiany ustawien

potrzebne jest hasto wyzszego poziomu.

- Hasto poziomu 0 (warto$¢ domysina 0521): state i tylko przegladanie;

- Hasto poziomu 1 (warto$¢ domysina 7206): zmienne i uprawniajgce do modyfikacji pozycji menu od 1
do 25;

- Hasto poziomu 2 (warto$¢ domysina 3110): zmienne i uprawniajgce do modyfikacji pozycji menu od 1
do 29;

- Hasto poziomu 3 (wartos¢ domysina 2901): state i uprawnione do modyfikowania pozycji menu od 1 do 38;

- Hasto poziomu 4 (zarezerwowane): state i uprawniajgce do modyfikacji dowolnego elementu menu, w tym
resetowania systemu.

- Hasto resetowania sumatora (warto$¢ domysina 36666): mozna zmieni¢ w pozycji menu ,Clr Tot. Klucz i
autoryzowany do kasowania trzech licznikéw wewnetrznych.

Sugeruje sie, aby hasto poziomu 3 byto przechowywane przez menedzera lub przetozonego, natomiast

hasta poziomu od 0 do 2 przez operatora. Hasta poziomu 3 mozna réwniez uzy¢ do zmiany hasta do
resetowania licznika.

6.4 Tabela menu ustawien parametréw

Menu ustawien konwertera sktada sie z 45 pozycji. Wiele z nich jest konfigurowanych przez producenta

przed wysytka. Nie jest konieczna ich zmiana podczas stosowania. Istnieje tylko kilka z nich, ktére uzytkownik

moze ustawi¢ w zaleznosci od aplikacji. Pozycje menu sg wymienione w ponizszej tabeli:

preamiot | Wyswietlacz menu Ustawienie Hasto Zakres wartosci
NIE. metoda Poziom

1 Jezyk Opcja 1 chinski/angielski
2 Rozmiar czujnika OpCja 1 3-3000 mm
3 Zakres przeptywu Modyfikowac 1 0-99999
4 Opdja 1 WE./WYE
5 Tlumienie Opcja 1 0-100s
6 Przeptyw, rez. Opcja 1 Fwd/Res
7 Przeptyw zerowy Modyfikowa¢ 1 +/-0,000

8 Odciecie LF Modyfikowaé 1 0-99%

9 Wiaczone odciecie Opcja 1 WL./WYL




10 Szybko$¢ zmiany Modyfikowac 1 0-30%

11 Ograniczony czas Modyfikowa¢ 1 0-20s

12 Catkowita jednostka Opcja 1 0,0001L-1m3

1 3 Gestosc przeptywu Modyfikowaé 1 0,0000 - 3,9999

14 Biezacy typ Opcja 1 4-20mA/0-10mA

15 Wyjécie impulsowe Opcja 1 Frg/impuls

16 Wspotczynnik pulsu OpCja 1 0,001L-1 m3

17 Czestotliwosc maks Modyfikowa¢ 1 1-5999 Hz

18 Adres kom Modyfikowa¢ 1 0-99

19 Szybkost transmisji OpCja 1 600 - 14400

20 Det.EmpPipe Opcja 1 WE./WYL

21 EmpPipe Alm Modyfikowa¢ 1 200,0 KQ

22 Czes¢, ALM Enble Opcja 1 WE./WYL

23 Cze$¢ Alm Limit Modyfikowaé 1 000,0-199,9%

24 Lo Alm Enble Opcja 1 WE./WYL

25 Limit Lo Alm Modyfikowa¢ 1 000,0-199,9%

26 RevMeas.Enbl Opcja 1 WE./WYL

27 Numer seryjny czujnika Modyfikowaé 2 000000000000-999999999999
28 Fakt czujnika. Modyfikowat 2 0,0000 - 3,9999

29 Tryb pola Opcja 2 Tryb 1,2,3

30 Mnozenie Modyfikowaé 2 0,0000 - 3,9999

31 F. Catkowity set Modyfikowaé 3 0000000000 - 9999999999
32 R. Catkowity zestaw Modyfikowaé 3 0000000000 - 9999999999
33 Kontrola wejscia Opcja 3 Wytgcz/Zatrzymaj Tot/Resetuj Tot
34 Clr Totalizr Hasto 3 00000 - 59999

35 Clr Tot. Klucz Modyfikowat 3 00000 - 59999

36 Data -r/m/d* Modyfikowaé 3 99.12.31

37 Czas-h/m/s * Modyfikowac 3 23/59/59

38 Hasto L1 Modyfikowa¢ 3 0000 - 9999

39 Hasto L2 Modyfikowaé 3 0000 - 9999

40 Hasto L3 Modyfikowaé 3 0000 - 9999

41 Aktualne zero Modyfikowat 4 0,0000 - 1,9999

42 Biezacy maks Modyfikowat 4 0,0000 - 3,9999

43 Wspétczynnik miernika Modyfikowaé 4 0,0000 - 3,9999

44 Konwert S/N Modyfikowaé 4 0000000000-9999999999
45 Reset systemu Hasto 4

*Poz. 36 i 37 sg opcjonalne i obowigzuja tylko w przypadku konwertera z funkcja rejestracji zegara
rzeczywistego i awarii zasilania.

6.5 Wyjasnienie ustawien parametréw

6.5.1 Rozmiar czujnika

Konwerter obstuguje czujniki o sSrednicy od 3 do 3000mm, ktérg mozna wybrac naciskajgc
klawisz GORA lub DOt.
6.5.2 Zakres przeptywu

Zakres przeptywu odnosi sie do wartosci gérnego zakresu (URV) natezenia przeptywu. URV zalezy od procentu
przeptywu i sygnatu wyjsciowego. Na wyjsciu analogowym ilo$¢ wartosci mierzonych w zakresie od 0 do URV
wyswietlana jest liniowo w stosunku do zakresu prgdowego 4 do 20mA, na wyjsciu czestotliwosciowym w zakresie
czestotliwosci od 0 do czestotliwosci kohcowej. Alarm odciecia i ograniczenia przeptywu przy niskim przeptywie
dotyczy rowniez zakresu przeptywu. Maksymalne mierzalne natezenie przeptywu nie jest jednak ograniczone do
zakresu przeptywu, o ile predkos$¢ przeptywu nie przekracza 15 m/s.

W tej pozycji menu uzytkownik moze takze wybrac jednostke natezenia przeptywu. Dla przeptywu objetosciowego, L/s,
L/min, L/h, ms/s, m3/min i m3/h sg dostepne; natomiast dla przeptywu masowego, kg/s. kg/m. kg/godz. t/s. t/m. t/h
mozna wybrac sposréd. Wybdér odpowiedniego urzadzenia zalezy od przyzwyczajen i wymagan aplikacji.

6.5.3 Automatyczna zmiana sygnatu Rng

Przetwornik posiada funkcje o nazwie Auto-Range-Change, ktéra jest zwykle uzywana w uktadach sterowania o
szerokim zakresie zmian przeptywu. Podstawowy zakres przeptywu to wartos¢ podana w pozycji menu ,Zakres
przeptywu". Drugi zakres przeptywu (dolny zakres) uzyskujemy wybierajgc stosunek zakreséw 1:2, 1:4
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lub 1:8 pierwotnego.
Rys. 5 ilustruje automatyczng zmiane zakresu przeptywu. Aby bezpiecznie zmieni¢ zakres i unikngc
wibracji wyswietlacza i wyjscia, w punkcie zmiany dodawana jest histereza od 5% do 10%.

Wyjscie A
100% 20 mA

Stosunek zasiegu 1:4

Przeptyw

A

zakres 2 Przeptyw

zakres 1
i § Histereza
I 5% -10%

>
Zejscie w dot
ZerO - . ., Przeptyw
zmieni¢ punkt

Postepujgca zmiana 4mA
Punkt

Rys. 5 Ilustracja automatycznej zmiany zakresu

6.5.4 Thumienie

Diuga stata ttumienia moze poprawic stabilnos¢ wyswietlania i sygnatu wyjsciowego i jest odpowiednia do zastosowan
zwigzanych z kontrolg przeptywu; natomiast krétka stata ttumienia ma krétki czas odpowiedzi i nadaje sie do sumowania
przeptywu impulséw. Czas ttumienia mozna wybrac w zakresie od 0,2 s do 100 s.

6.5.5 Kierunek przeptywu
Jezeli wyswietlany znak kierunku nie jest zgodny z rzeczywistym kierunkiem przeptywu, nalezy zmienic te pozycje
na opcje przeciwng.

6.5.6 Zerowanie przeptywu
Aby przeprowadzi¢ regulacje zera, ciecz w rurze czujnika musi by¢ utrzymywana w bezruchu. Zero przeptywu jest wyswietlane
jako predkos¢ przeptywu, a jednostka jest m/s. Ponizej przedstawiono wy$wietlacz przeptywu zerowego:

FS=00.000m/s
+O0000

Na wyswietlaczu LCD gérna linia wyswietla zmierzony punkt zerowy, podczas gdy dolna linia
pokazuje wartosc¢ regulacji. Jesli FS nie jest rowne 00,000 m/s, dostosuj znak i wartos¢ w dolnym wierszu,
az FS powrdci do zera. Przypomnijmy jeszcze raz: aby wyregulowad przeptyw zerowy, rurke czujnika
nalezy napetni¢, a ptyn musi by¢ nieruchomy. Warto$¢ regulacji zera przeptywu jest wazng statg miernika i
powinna by¢ wydrukowana na arkuszu kalibracyjnym i etykiecie. Warto$¢ powinna zawierac znak i
wielkos¢ w jednostce m/s.

6.5.7 Odciecie LF i wigczenie odciecia

Odciecie przy niskim przeptywie jest ustawiane procentowo w stosunku do zakresu przeptywu. Jesli funkcja Cutoff jest wigczona, a przeptyw jest

nizszy niz ustawiona wartos¢, wyswietlanie natezenia przeptywu, predkosci i wartos$ci procentowych oraz sygnaty wyjsciowe sg wymuszone na zero. Jesli
element jest wytgczony, nie zostanie podjeta zadna akcja.
6.5.8 Szybkos$¢ zmiany i limit czasu

Technika ograniczania ,szybkosci zmiany” stosowana jest w celu wyeliminowania wysokiego szumu elektrycznego zwigzanego
z aplikacja, zawartego w sygnale przeptywu procesu.

Aby sprawdzi¢ szum elektryczny, definiuje sie dwa parametry: limit ,,szybkosci zmiany” i ,limit czasu sterowania”.
Jesli prébkowana wartos¢ przeptywu przekracza ustawiong warto$¢ graniczng szybkosci zmiany na podstawie
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usrednionej wartosci natezenia przeptywu do momentu pobrania prébki, system odrzuci te probkowang wartos¢ i zamiast
tego wyprowadzona zostanie usredniona wartos$¢ zawierajgca wartos¢ graniczng szybkosci zmiany zamiast odrzuconej
wartosci prébki. Jesli jednak probkowana warto$¢ przekraczajaca limit bedzie sie utrzymywac dla tego samego kierunku
przeptywu przez czas dtuzszy niz ustawiony czas graniczny sterowania, dane te zostang wykorzystane jako sygnat wyjsciowy.
Fig. 6 ilustruje efekt ttumienia szumu poprzez ograniczenie szybkosci zmian.

Wartos¢ limitu szybkosci zmian mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 30% zakresu przeptywu, a czas ograniczenia
wynosi od 0 do 20 sekund. Jesli ktérykolwiek z dwdch parametréw jest ustawiony na zero, funkcja jest wytgczona.

Funkcja ograniczenia szybkos$ci zmian nie nadaje sie do krétkotrwatych pomiaréw i kalibracji
przeptywomierza.

Tnattenuated measuring variable
-

+
- } Rate—of-change limat

= Cortrol limit time time

Flow with rate-of-change limit
"

%

L 3
time

Rys.6 Przyktad wptywu limitu szybkosSci zmian

6.5.9 Jednostka catkowita

Przetwornik posiada trzy 10-cyfrowe liczniki, a maksymalne zliczenia wynoszg 9999999999. Catkowitg
jednostka przeptywu moze by¢ L, ms, kg lub t (tona metryczna) z mnoznikiem 0,001, 0,01, 0,1, 1, 10, 100
lub 1000.

6.5.10 Gestos$¢ przeptywu

Przetwornik moze mierzy¢ przeptyw masowy, jesli ustawiona jest gestos¢ ptynu. Gesto$¢ mozna ustawi¢ w zakresie od
0,0001 do 3,9999, a jednostka masy jest okreslana automatycznie na podstawie jednostki przeptywu. Jesli gestos¢ nie jest
uzywana, powinna by¢ ustawiona na 1,0000 (warto$¢ domysina). W przeciwnym razie dane pomiarowe zostang wyzerowane.

6.5.11 Typ pradu

Typ wyjscia prgdowego mozna wybrac w zakresie od 4-20 mA do 0-10 mA.
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6.5.12 Wyjscie impulsowe
Do wyboru sg dwa rodzaje wyjscia impulsowego: tryb wyjscia czestotliwosciowego i tryb wyjscia impulsowego.
Miernik generuje ciggty impuls prostokatny w trybie czestotliwosci, natomiast serie impulséw w trybie impulsowym.
Wyjscie czestotliwosciowe jest zwykle uzywane do pomiaru natezenia przeptywu i sumowania krétkich okreséw
czasu. Wyjscie impulsowe mozna podtgczy¢ bezposrednio do zewnetrznego licznika i czesto wykorzystuje sig je do
sumowania dtugich okreséw czasu.
Jak wspomniano wczesniej, tranzystorowy obwdd otwartego kolektora jest uzywany do wyjscia czestotliwosciowego i
impulsowego. Dlatego konieczne jest zewnetrzne zasilanie pragdem statym i obcigzenie.
6.5.13 Wspotczynnik impulsu
Wspétczynnik impulsu definiuje sie jako: objeto$¢ lub mase na impuls. Mozna go ustawi¢ na 0,001 I/p, 0,01 I/p, 0,1 I/p,
11/0,21/0,51/0,10 /0, 100 I/0, 1 m3/p, 10 ms/p, 100 ms/p lub 1000 ms/P. Szeroko$¢ impulsu mozna
wybrac¢ sposrod automatycznej, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 150 ms, 200 ms, 250 ms, 300 ms, 350 ms i
400 ms.
6.5.14 Maks. czestotliwos$¢
Zakres czestotliwosci odpowiada wartosci gérnego zakresu natezenia przeptywu, czyli inaczej 100%
procentu przeptywu. Maksymalna czestotliwos¢ mozna wybra¢ w zakresie od 1 do 5999 Hz.
6.5.15 Adres komunikacyjny i szybko$¢ transmisji
Adres podstacji jest niezbedny w przypadku korzystania z komunikacji RS485. Adres mozna ustawic¢ w zakresie
od 01 do 99. Szybkos¢ transmisji to predkos¢ transmisji pomiedzy stacjg gtéwng i podstacjg. Mozna wybra¢ sposrod
600, 1200, 2400, 4800, 9600, 14400bps. Przypomnij: szybkos¢ transmisji musi by¢ taka sama jak w komputerze
gtéwnym.
6.5.16 Det.EmpPipe
Ta pozycja stuzy do wigczania lub wytgczania czujnika pustej rury. Jesli jest wtgczone, miernik wymusi
wyswietlanie wartosci wyjsciowej, wyjscia analogowego i wyjscia cyfrowego na zero, gdy rura czujnika nie bedzie
petna. 6.5.17 EmpPipe Alm.
Ta pozycja stuzy do ustawiania wartosci wytgczenia alarmu elektrody. Do pomiaru rezystancji miedzy
dwiema elektrodami stosuje sie metode Zrédta pradu statego. Zmienno$¢ rezystancji jest sprawdzana
przez procesor, a procesor rozpoznaje, czy rura jest pusta lub czy elektrody sg zanieczyszczone. Op6r

oblicza sie w nastepujgcy sposob:
R1 /.

Gdzie,D = promien elektrody
- =Przewodnos¢ ptynu

Rezystancja elektrod wynosi zwykle od 5 do 50 kQ. Zmiana rezystancji zwigzana jest ze stanem
powierzchni elektrod i zmiang charakterystyki ptynu. Jesli czujnik jest napetniony cieczg, wykryty zostanie
nieprawidtowy sygnat rezystancji i wygenerowany zostanie alarm pustej rury.

Warto$¢ wyzwolenia alarmu elektrody jest okreslana na podstawie zmierzonej po raz pierwszy rezystancji
elektrody. Po zamontowaniu przeptywomierza nalezy zmierzy¢ rezystancje pomiedzy elektrodami przy
napetnieniu rurki czujnika. Zapisz wartos$¢ rezystancji i przyjmij ja jako podstawe. Zwykle ustawiaj wartos¢
wytgczenia jako 3-krotno$¢ pierwotnej zarejestrowanej rezystancji.

6.5.18 Witam, wigcz ALM

Uzytkownik moze wigczy¢ lub wytgczy¢ alarm gérnego limitu.
6.5.19 Limit Hi Alm

Gorna wartosc¢ graniczna alarmu jest ustawiana jako procent gérnego zakresu natezenia przeptywu. Parametr
miesci sie w zakresie od 0% do 199,9%. Miernik wysyta sygnat alarmowy, gdy procent przeptywu jest wyzszy niz ta
wartosc.

6.5.20 Lo Alm Enble

Uzytkownik moze wigczy¢ lub wytgczy¢ alarm dolnego limitu.
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6.5.21 Limit niskiego poziomu

Dolna wartos¢ graniczna alarmu jest ustawiana jako procent gérnego zakresu natezenia przeptywu. Parametr
miesci sie w zakresie od 0% do 199,9%. Miernik wysyta sygnat alarmowy, gdy procent przeptywu jest nizszy niz ta
wartosc.

6.5.22 Numer seryjny czujnika
Numer seryjny czujnika rejestruje informacje o czujniku wyposazonym w konwerter i zapewnia
ich zgodnos¢ podczas instalaciji.
6.5.23 Fakt czujnika.

Wspotczynnik czujnika ustawia sie zgodnie z arkuszem kalibracyjnym dostarczonym przez
producenta. Zazwyczaj wspoétczynnik ten jest ustawiany przez producenta przed wysytka. Jest to
istotna warto$¢ decydujgca o doktadnosci pomiaru. Nie zmieniaj go bez kalibraciji.

6.5.24 Tryb terenowy

Konwerter oferuje trzy tryby wzbudzania pola w oparciu o czestotliwo$¢ wzbudzania. Tryb 1 jest najczesciej
uzywany i odpowiedni w wiekszosci przypadkéw. Tryby 2 i 3 to tryby ekscytujgce o niskiej czestotliwosci, ktére
sg lepsze w przypadku miernikéw o duzych rozmiarach do pomiaru wody. Kalibracje nalezy przeprowadzi¢ w
tym samym trybie wzbudzania, jaki zastosowano do pomiaru.

6.5.25 RevMeas.Enbl: Wtgcz pomiar odwrotny
Jesli RevMeas.Enbl jest ustawiony na ON, konwerter wyswietla przeptyw i wysyta sygnaty, gdy kierunek przeptywu

jest odwrocony. Jesli jest WYL., konwerter nie wyswietla przeptywu i nie wysyta sygnatéw wyjsciowych podczas cofania.

6.5.26 Mnozenie

Ta pozycja jest mnoznikiem, ktéry mozna wybrac w zakresie od 0,0000 do 3,9999. Przy obliczaniu natezenia
przeptywu i catkowitego wspétczynnik ten jest brany pod uwage. Jest czesto uzywany do pomiaru przeptywu w kanale
otwartym. Jesli nie zastosowano, ustaw wartos¢ na 1,0000.
6.5.27 F. Catkowity set i R. Catkowity set

Wstepne ustawienie licznika sumujgcego do przodu i do tytu ma na celu rozpoczecie zliczania od istniejacego
odczytu w przypadku wymiany przetwornika lub przeptywomierza. Zapewnia ciggty odczyt catkowitego przeptywu, co
jest wygodne w zarzadzaniu.
6.5.28 Sterowanie wejsciami

Ta pozycja menu stuzy do wyboru funkcji wejscia stykowego. Do wyboru sg trzy opcje: ,wejscie wytgczone”,
»zatrzymaj licznik” i ,,zresetuj licznik”. Konwerter blokuje wejscie stykowe w przypadku zaznaczenia opcji ,wejscie
wytgczone”. Wejscie stykowe stuzy do uruchamiania/zatrzymywania licznika sterowanego sygnatem wigcznika ON/OFF,
jesli aktywna jest funkcja ,zatrzymania licznika”. Jesli wtgczona jest funkcja ,zerowania licznika”, sygnat styku Wk.

(zamkniecie) spowoduje wyzerowanie trzech wewnetrznych licznikéw catkowitego przeptywu. 6.5.29 Clr Totalizr

W tej pozycji menu wprowadz ,Hasto resetowania sumatora” i naci$nij ENTER, aby potwierdzi¢. Konwerter
kasuje trzy wewnetrzne liczniki i ponownie rozpoczyna liczenie, jesli hasto jest zgodne.
6.5.30 ClIr Tot. Klucz

W tej pozycji menu mozna zmienic opcje ,Hasto resetowania sumatora”, jesli zostanie wprowadzone hasto
poziomu 3. Przypomnij: zachowaj nowe hasto w bezpiecznym miejscu.
6.5.31 Data -r/m/d i godzina-h/m/s

Elementy te stuzg do zmiany wewnetrznego zegara czasu rzeczywistego, jesli jest na wyposazeniu.
6.5.32 Hasto L1, Hasto L2 i Hasto L3

Aby zmieni¢ hasto poziomu 1 na poziom 3, uzyj hasta poziomu 4 lub wyzszego, aby wej$¢
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i zmien te dwa elementy. 6.5.33 Prad
zerowy i prgd maksymalny

Dostosuj punkt zerowy wyjscia pradowego i warto$¢ goérnego zakresu. Nie zaleca sie dokonywania jakichkolwiek
regulacji przez uzytkownika, poniewaz zostat on ustawiony przez producenta w najlepszym stanie. 6.5.34 Wspétczynnik
licznika

Wspétczynnik ten wykorzystywany jest przez producenta do normalizacji pragdu wzbudzenia i sygnatu
wzmacniacza przetwornika. NIE zmieniaj tego.
6.5.35 Konw. S/N

Ten numer seryjny oznacza date produkcji i kod konwertera. Nie zmieniaj
To.
6.5.36 Reset sys

Pozycja ta jest zarezerwowana dla producenta w celu ponownej inicjalizacji konwertera. Po zresetowaniu systemu wszystkie

ustawienia zostang automatycznie przywrécone do wartosci domysinych.

7. INSTALACJA

Montaz przeptywomierza pokazano narys. 7.

Appropriate Overhang

Convenien for Reading

‘l

//O\/ i X
A |

Strong Sunshine Prevention Creat Temperature Difference Avoidance

Keeping Away from Leaking Keeping Far Away from Fire

The correct installation flowmeter
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Support

4HH1
4HHJ\

LevelInstal lation Reasonable Support

5xDN | 3xDN

Full of Pipe Ensure. the Requir. of the Strafght Pipe section

Measurement for the Precipitable

a
(. b I
5
P
Easy to Maintenance and Clean—up - Negative Pressure and Non-filled pipe Avoidance

Not Installed in Front of the Inlet of Pump

Strong Shake Avoidance
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8. OKABLOWANIE

8.1 UZIEMIENIE

Connerting Wine

oy

Sealing gaske

R

>4mm2 Copper

Y
-~

Gmungd Resistance<10Q
Barth —= <400

Metal Pipes

Link
Fe1 i Grounding Flange
Sea_ling gasket’s

Flow
——

: >4mmiCopper : 5

Grourtd Resistance <10Q >4mm? Copper
Earth— <400 Earth round Resistance<10Q
T il <40Q
Non-metallic pipes, grounding electrode sensors installed Non-metallic pipes, no grounding electrode sensors
k|

Connerting Wine

Gr\amding Flafige \ >4mm?Copper
Earth —dround Resistance<10Q
= <40Q

Grounding Flange

With the pipeline cathodic protection

Rys. 7 Uziemienie przeptywomierza i rury
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8.2 Zaciski konwertera i definicja

Listwy zaciskowe i oznaczenia pokazano na rys. 8irys. 9

o

g

@
st |
siGaan|@
sic2 |0
DS2 @

ICOM
@
Ds1

GND

+VD
ALCOM
IN-
EXT-

i\

Definicje zaciskéw i ich oznaczenia dla konwertera typu zdalnego podano ponizej:

-

Rys. 8 Typ pilota: zaciski i oznaczenia

DS1 Naped tarczy 1

SIG1 Wejscie sygnatu 1

ZNAK GND Masa sygnatu

SIG2 Wejscie sygnatu 2

DS2 Naped tarczy 2

ZEWN.+ Wzbudzenie cewki +

ZEWN- Wzbudzenie cewki -

WY] Wyjscie pradowe +

ICOM Wyjscie pradowe -

P U L+ Wyjscie czestotliwo$ciowe/impulsowe +
PCO M Wyjscie czestotliwo$ciowe/impulsowe -
PDIR Wskaznik kierunku przeptywu +
ALM- Niskie wyjscie alarmowe +
ALM+ Wysokie wyjécie alarmowe +
ALCOM Wyjscie alarmowe -

A Komunikacja RS485 A
B Komunikacja RS485 B
W+ Styk wejéciowy +

W- Styk wejéciowy -

L1(+) Wejscie 220 V (24 V +).

L2(-) Wejscie 220V(24V -).

Przetgcznik DIP SW1 jest ustawiony w pozycji ON, aby dostarczac zasilanie +12 V do wyjécia impulsowego. Jesli uzywane jest zasilanie

zewnetrzne, ustaw przetgcznik w pozycji

OFF.

-1 4L -NTNINIdd

4S5

[Olojo[olojoloole]e

E

)

o|0[olo[olo]olo]oo]e

(

AL AH

)

P+ COM I+ COM L1 L2

| @

Rys. 9 Typ kompaktowy: Zaciski i oznaczenia



Definicje zaciskOw i ich oznaczenia dla przeksztattnika typu kompaktowego podano ponizej:

T- RS485-B
T+ RS485-A
KOM Alarm/kierunek przeptywu/wyjscie impulsowe -
FDIR Wskaznik kierunku przeptywu +
gI|n Niskie wyjécie alarmowe +
Ach Wysokie wyjcie alarmowe +
W- Styk wejsciowy -
W+ Styk wejéciowy +
P+ Wyjécie czestotliwosciowe/impulsowe +
KOM Wyjcie pradowe/impulsowe -
ja+ Wyjscie pradowe +
L1(+) Wejécie 220V (24 V +).
L2(-) Wejscie 220V(24V -).

8.3 Okablowanie zdalne
8.3.1 Listwa zaciskowa w czujniku

Rys. 11 Oznaczenia listwy zaciskowe;j

SIG1: Sygnat 1 (podtaczenie do biatego przewodu koncentrycznego kabla STT3200) SIG2:

Sygnat 2 (podtgczenie do czarnego przewodu koncentrycznego kabla STT3200)
DS1: Naped ekranujacy sygnatu 1 (podtgczenie do wewnetrznej warstwy ekranujacej biatego przewodu koncentrycznego kabla STT3200)

DS2: Naped ekranujacy sygnatu 2 (podtagczenie do wewnetrznej warstwy ekranujacej czarnego przewodu koncentrycznego kabla

STT3200)
SIG GND: Masa sygnatu (podtgczenie do ekranu Ex kabla STT3200) EXT+: Cewka 1

(podtaczenie do czerwonego kabla)
EXT-: Cewka 2 (podtgczanie do zéttego kabla)
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8.3.2 Podtgczenie kabla STT3200

|
rite cabl |l/ ' | ]
=7 o oy
|

Ex—shield [/ \/ij-\ |

Gleeved pround wire

&=/

STT3200 Schematic Diag for Cable Preparation

Rys. 13 Schemat przygotowania kabla STT3200

8.4 Okablowanie sygnatu wyjsciowego
Przetacznik DIP SW1 jest ustawiony w pozycji ON, aby dostarczac¢ zasilanie +12 V do wyjscia impulsowego. Rezystor 1KQ jest

podtaczony do zasilania +12V, aby zapewni¢ podciggniecie. Jesli uzywane jest zasilanie zewnetrzne, ustaw przetacznik w pozycji OFF.
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Rys. 14(a) Okablowanie wyjscia prgdowego
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Rys.14 (b) Przyktad podtaczenia licznika elektromagnetycznego
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Rys. 14(c) Przyktad podtaczenia licznika elektrycznego
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Rys.14 (f) Potgczenie z przekaznikiem (np. PLC)
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Ogédlnie rzecz biorac, przekaznik posredni potrzebuje zasilania 12 V lub 24 V. E. D to dioda pochtaniajaca

przepiecia, ktéra zwykle jest wbudowana w przekaznik. Jesli nie, konieczny jest zewnetrzny.

9. Autodiagnostyka i rozwigzywanie problemoéw

Konwerter wykonany jest w technologii montazu powierzchniowego i nie podlega naprawie przez uzytkownika. Nie otwieraj
obudowy konwertera.

Funkcja autodiagnostyki konwertera umozliwia wyswietlanie informacji alarmowych za wyjatkiem
awarii zasilania lub sprzetu. A 'I' Symbol jest wyswietlany w prawym gérnym rogu wyswietlacza LCD, a
informacje o usterkach mozna odczytac z dolnej linii, naciskajac klawisz W DOL. Uzytkownik moze

sprawdzi¢ przeptywomierz na podstawie informacji o alarmie. Ponizej podano kilka przyktadow alarméw:

Cewka Alm
Elctrd Alm
EpPipe Alm
Niski alarm
Wysoki alarm
Ponizej podano informacje dotyczace rozwigzywania problemoéw:
9.1 Brak obrazu
a) Sprawdz podtaczenie zasilania;
b) Sprawdz bezpiecznik;
c) Sprawdz napiecie zasilania;
d) Sprawdz, czy mozna regulowa¢ kontrast wyswietlacza LCD. Dostosuj, jesli to mozliwe;

e) Wré¢ do bazy, jedli a) do d) wszystko jest w porzadku.

9.2 Alarm cewki
a) Sprawdz, czy zaciski EXT+ i EXT- sg otwarte;
b) Sprawdz, czy rezystancja cewki jest mniejsza niz 150 Q;

c) Wymieni¢ konwerter, jesli a) i b) sa w porzadku.

9.3 Alarm pustej rury i alarm elektrod

a) Sprawdz, czy rurka czujnika jest wypetniona ciecza;

b) Sprawdz potgczenie przewodéw sygnatowych;

) Podtacz zaciski SIG1, SIG2 i SIG GND. Jesli wskazanie alarmu zniknie, potwierdza sie, ze konwerter
dziata prawidtowo. Alarm moze by¢ spowodowany obecnoscig pecherzykéw w ptynie;

d) W przypadku alarmu elektrod, zmierz rezystancje pomiedzy dwiema elektrodami za pomocg multimetru.
Odczyt powinien wynosi¢ od 3 do 50 kQ. W przeciwnym razie elektrody zostang zanieczyszczone lub
zakryte.

9.4 Wysoki alarm
Zwieksz zakres przeptywu.

9.5 Alarm niski

Zmniejsz zakres przeptywu.
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9.6 Niedoktadny pomiar
a) Sprawdz, czy rurka czujnika jest wypetniona mierzong cieczg.
b) Sprawdz okablowanie;

) Sprawdz, czy wspotczynnik czujnika i zero przeptywu sg takie same jak te na arkuszu kalibracyjnym.

10. OPAKOWANIE

Pakiet zawiera:
Zamoéwiony przeptywomierz
elektromagnetyczny; Instrukcja obstugi;

Certyfikat;

Lista rzeczy do spakowania.

11. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE

Aby zapobiec uszkodzeniu przeptywomierza w transporcie, opakowanie nalezy przechowywac w
stanie nieotwartym przed dotarciem do miejsca montazu. Pomieszczenie magazynowe powinno
spetnia¢ nastepujace warunki:

A. Odporny na deszcz, odporny na wilgo¢;

B. Unikanie silnych wibracji i wstrzgséw

C. Temperatura od -20 do +60°C,wilgotnos¢ wzgledna mniejsza niz 80%

12. OBSLUGA

Przed przystapieniem do eksploatacji nalezy przeprowadzi¢ nastepujaca kontrole w celu sprawdzenia,

czy: a. Wystapity jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane transportem lub instalacja;
B. Uzywana moc jest taka sama jak na etykiecie na przeptywomierzu;
C. Okablowanie jest prawidtowe.

Po kontroli nalezy wigczy¢ zawor w celu napetnienia rury i upewnic sie, ze nie ma wyciekoéw oraz ze
gaz znajdujacy sie w rurze zostat usuniety. Wigcz zasilanie i przeptywomierz jest gotowy do pracy po 10
minutach nagrzewania.

Jesli wystapi jakis problem, zapoznaj sie z sekcjg 9 dotyczaca rozwigzywania problemoéw. Jezeli urzadzenie nadal nie dziata

prawidtowo, nalezy natychmiast skontaktowac sie z producentem.
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1. ZUSAMMENFASSUNG

1.1Funktionen

- Die Messung wird durch Schwankungen von Durchflussdichte, Viskositat, Temperatur, Druck
und Leitfahigkeit nicht beeinflusst. Durch das lineare Messprinzip ist eine hochgenaue
Messung gewabhrleistet.

- Kein Hindernis im Rohr, kein Druckverlust und geringerer Bedarf an gerader Rohrleitung. DN 6 bis DN2000 decken

- ein breites Spektrum an RohrgroRen ab. Fiir unterschiedliche Stromungseigenschaften stehen verschiedene
Auskleidungen und Elektroden zur Verfligung.

- Programmierbare Niederfrequenz-Rechteckfeldanregung, die die Messstabilitat
verbessert und den Stromverbrauch senkt.

- Implementierung einer 16-Bit-MCU fiir hohe Integration und Genauigkeit; Volldigitale
Verarbeitung, hohe Storfestigkeit und zuverlassige Messung; Durchflussmessbereich bis
1500:1.

- Hochauflosendes LCD-Display mit Hintergrundbeleuchtung.

- Die RS485- oder RS232-Schnittstelle unterstitzt die digitale Kommunikation.

- Intelligente Leerrohrerkennung und Elektrodenwiderstandsmessung zur genauen Diagnose
von Leerrohr- und Elektrodenverschmutzungen.

- Zur Verbesserung der Zuverlassigkeit werden SMD-Komponenten und Oberflichenmontagetechnologie (SMT)
implementiert.

1.2 Hauptanwendungen
Mit dem elektromagnetischen Durchflussmesser FWD kann der Volumenstrom leitfahiger Fllissigkeiten

in einer geschlossenen Rohrleitung gemessen werden. Es wird haufig zur Durchflussmessung und

-steuerung in den Bereichen Chemie- und Erdélindustrie, Metallurgie, Wasser und Abwasser, Landwirtschaft

und Bewadsserung, Papierherstellung, Lebensmittel- und Getrankeindustrie sowie Pharmaindustrie

eingesetzt.

1.3Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur: ~ Sensor: -25°C bis + 60°C; Konverter: -25°C bis + 60°C. 5 %

Relative Luftfeuchtigkeit: bis 90 %;

1.4 Arbeitsbedingungen

Maximale Flissigkeitstemperatur:
Kompakttyp: 60°C
Fernbedienungstyp: Teflon 120°C
Neopren 80°C; 120°C
Polyurethan 70°C
Flussigkeitsleitfahigkeit:25-S/cm

2. ARBEITSGRUNDSATZE

2.1 Messprinzipien

Das Messprinzip des elektromagnetischen Durchflussmessers basiert auf dem elektromagnetischen
Induktionsgesetz von Farady. Der Sensor besteht im Wesentlichen aus einem Messrohr mit isolierter Auskleidung,
einem Paar Elektroden, die durch Eindringen in die Messrohrwand installiert werden, einem Paar Spulen und einem
Eisenkern zur Erzeugung eines Arbeitsmagnetfelds. Wenn die leitfahige Flissigkeit durch den Messbereich flief3t



Im Rohr des Sensors wird an den Elektroden ein Spannungssignal induziert, das direkt proportional zur durchschnittlichen

Stromungsgeschwindigkeit der Fliissigkeit ist. Das Signal wird vom Sender verstarkt und verarbeitet, um verschiedene

Anzeigefunktionen zu realisieren.

Converters

Figure one:Principle of Flectromagnetic Flowmeter

2.2 Schaltplan des Wandlers

Die Wandler versorgen die Spule im Sensor elektronischer Durchflussmesser mit einem stabilen
Erregerstrom, um B konstant zu halten, verstarken die elektromotorische Kraft und wandeln sie in
Standardsignale fiir Strom oder Frequenz um, sodass die Signale zur Anzeige, Steuerung und Verarbeitung
verwendet werden kénnen. Das Schema der Wandlerschaltung ist in Abb. 2.1 dargestellt.

. 16 bit
! CPU
2 AD ROM
,;'
-
| exciting
circuit EEROM
S Eail I Switchin
2 D
45—63Hz L
Power Supply fisplay
4-20mA or L Current
S Qutput Keyboard
1-5000Hz
Frequency or o Pulse Qutput
Pulse Qutput
0C Gate A4 Status
Status Qutput Control
I Comnunication
Ro483 T Interface

Abb. 1 Schema der Wandlerschaltung



3. PRODUKTKLASSIFIZIERUNG

3.1Produktkomponenten
Elektromagnetischer Durchflussmesser besteht aus Sensor und Wandler. Der Remote-Typ bendtigt aulerdem ein

spezielles doppelschichtiges abgeschirmtes Kabel, um den Konverter und den Sensor zu verbinden.

3.2Produktmodelle

Der elektromagnetische Durchflussmesser FWD gibt es in zwei Formen: Kompakttyp und Ferntyp. Fiir den Sensor

stehen sieben Arten von Elektrodenmaterialien und vier Arten von Auskleidungsmaterialien zur Verfligung.

4. TECHNISCHE SPEZIFIKATION

4.1 Der Durchflussmesser entspricht der Norm ,,JB/T 9248-1999 Elektromagnetischer Durchflussmesser .
4.2Maximale Strémungsgeschwindigkeit: 15 m/s
4.3DN-Grolke: 3, 6, 10, 15, 20, 25, 32, 40, 50, 65, 80, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600, 1800, 2000
4.4Genauigkeit: 0,5 %, 0,2 %
4,5 Nenndruck: 4,0 MPa (DN0-150)
1,6 MPa (DN200-600)
1,0 MPa (DN700-1200)
0,6 MPa (DN400-2000)
Oder anders laut Bestellung angegeben
4.6Materialien
Elektrodenformen und Materialien:
Das Elektrodendesign hat vier Formen: Standardform, Schaberform, abnehmbare Form und
Erdungselektrode.
Als Elektrodenmaterial kann zwischen rostfreiem Stahl mit Mo, mit karbonisiertem Wolfram beschichtetem
Edelstahl, Hastelloy B, Hastelloy C, Titan, Tantal und einer Platin-Iridium-Legierung gewahlt werden.
Flanschmaterial: Kohlenstoffstahl.
Erdungsring: Edelstahl
Einlassschutzring: Kohlenstoffstahl, Edelstahl
4.7Gehause
IP65:
IP68: nur fiir Fernsensoren mit Neopren- oder Polyurethan-Auskleidung verfligbar,
nicht flir druckfeste Modelle.
4.8Druckfester Standard
DN15-DN600 Kompakttyp: MD Il BT4
DN15-DN1600 Remote-Typ: Sensor und Konverter sind beide im Gefahrenbereich installiert: MD 1l BT4.

DN15-DN1600 Remote-Typ: Sensor im Gefahrenbereich installiert und Konverter im sicheren Bereich
installiert: MD 11 BT4

4.9Verbindungskabel

Fiir den Anschluss des Sensors und des Konverters fiir den externen Durchflussmesser ist ein spezielles Kabel erforderlich.



Die Kabellange sollte 100 Meter nicht tiberschreiten. Ein 10 Meter langes Kabel wird kostenlos mitgeliefert

der Rest ist zu bestellen.

4.10Allgemeine Spezifikation des Konverters
- Stromversorgung: Wechselstrom 85-265 V, 45-63 Hz,<20W; Gleichstrom 11-40 V
- Anzeige und Bedienung des Konverters: Zur Einstellung aller Parameter stehen vier Tasten zur Verfligung. Fiir die

Konfiguration kann ein externer Handheld oder PC verwendet werden. Der Konverter ist mit einem

hochauflésenden LCD-Display mit Hintergrundbeleuchtung, Leerrohrerkennung und Selbstdiagnosefunktion
- ausgestattet. Digitale Kommunikation: RS485, RS232, MODBUS, REMOTE
- Ausgangssignale:

- Aktueller Output: vollisoliert, 4-20mA/0-10mA

Lastwiderstand: 0-10mA: 0-1,5KQ; 4-20 mA: 0-750 Q.

- Frequenzausgang: bidirektionaler Durchflussausgang. Der Frequenzausgang ist proportional zum Durchfluss
Prozentsatz des gesamten Bereichs. Der Wandler bietet einen vollstandig isolierten Transistor-Open-Collector-
Frequenzausgang im Bereich von 1 bis 5000 Hz. Die externe Gleichstromversorgung sollte 35V nicht tiberschreiten und
der maximale Kollektorstrom betragt 250 mA.

- Impulsausgang: bidirektionaler Durchflussausgang. Der Konverter kann Impulse von bis zu 5000 cp/s ausgeben
Serie, die der externen Totalisierung gewidmet ist. Der Pulsfaktor ist definiert als Volumen oder Masse pro Puls. Es kann
auf0,001L/p, 0,01L/p, 0,1L/p, 1L/p, 2L/p, 5L/p, 10L/p, 100L/p, 1m eingestellt werdens/p, 10 m3/p, 100 m3/p oder 1000 m
3/P. Die Impulsbreite ist wahlbar zwischen Auto, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 150 ms, 200 ms, 250 ms, 300 ms, 350 ms
und 400 ms. Fiir die Impulsausgabe wird ein durch einen Optokoppler isolierter Transistor mit offenem Kollektor
verwendet. Die externe Gleichstromversorgung sollte 35 V nicht iberschreiten und der maximale Kollektorstrom
betragt 250 mA.

- Anzeige der Durchflussrichtung: Der Konverter kann sowohl vorwarts als auch riickwarts messen
Fluss und das Erkennen seiner Richtung. Der Wandler gibt einen 0-V-Low-Pegel fiir den Vorwartsfluss aus
+12V High-Pegel fur Ruckfluss.

- Alarmausgang: Es werden zwei Kanale eines durch Optokoppler isolierten Open-Collector-Schaltkreises verwendet
Alarmsignalausgang. Es gibt zwei Alarmausgange: Obergrenzenalarm und Untergrenzenalarm. Die externe
Gleichstromversorgung sollte 35V nicht liberschreiten und der maximale Kollektorstrom betragt 250 mA.

- Dampfungskonstante: Die Ddmpfungszeit ist von 0,2 bis 100 s wahlbar.

5. ERSCHEINUNGSBILD UND INSTALLATION

Abmessungen des Konverters, dargestellt in Abb. 3.
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Abb. 3(b) Kompakt-Konverter



Dimensions of Sensor, shown as Fig 4.

Remote-type Nomina 2wt oproinete Relht | | Flange Size ' |GBIT9119  4.0MPa)
Dianeter {omatttyef Sensor| | D K | dg n | C
10 200 | 90 {176 [ 95 |65 | |90 [ 60 | 14 | 4 | 14
15 {200 [ os {176 [ 10 [ 7 [[os [ 65 [ 14| 4 |14
20 {200 {105 | 176 | 12 | 8 [[twos| 75 | 14| 4 | 18
25 [200 [ 140 [ 176 | 14 | 1t | [1i0] & [ 14| & | 18
{7 a0 | 200 | 150 [ 210 | 16 | 13 | [150 [ 10| 14 4 |20
Al Bk . 50 | 200 | 165 | 210 | 17 | 14 | |165 | 125 | 18 | ¢ | 20
B 65 {200 | 185 | 250 | 25 | 22 | {185 | 45| 18 | 8 | 22
i 80 200 | 200 | 250 | 29 | 26 | {200 [ 160 | 18 | 8 | 22
! 100|250 | 205 272 | 31 {28 |foas | 1o | 22| 8 | 28
DN10-DN150 150 | 300 | 200 | 304 | 41 |38 | |av0 | 250 26 ] 8 | 28
Remote—type
Nominal W | WOBE ) Flange Size' (GBTI1 E 1.6MPa)
ol ) [® Weight
SuecifiedTah}e Diameter o- | k|| D K ds n | C
Y] Gomact-tios 200 300 310 |45 || M0 |25 | 2 |12 | %
e B sl 250 450 || 258 |50 || 405 [ 355 | 26 |12 | 28
5 a4 300 450 [[410 |60 || 460 | 410 | 26 | 12 | &
i R 30 500 || 465 [145)| 520 |40 | 26 |16 | 35
b Hl o 400 500 [l 515 | 180 || 580 | 525 § 30 i6 | 38
] 450 550 (1564 [215() 640 | 585 | 30 20 | 42
1 ¢ 500 550 | 614 |245(| 715 | 650 | 33 20 | 46
- 600 @O | 722 |335|| 840 | 770 | 36 | 20 | 52
DN200-DNG00
Nomiral huide| | Flange Size' (cBmattg)
Remote-type el BT Neight| fresuure D K 6| nlcC
Specified Cablé™ D~ | kg ||
;PTerminal Block 700 700 | 836 435 910 | 840 3 24 38
7 % 80O | BOO | 936 | 545 1025 | 950 | 39 | 24 |38
H ™ %00 | 900 | 0% | 6% || | s |00 | B | 28 | 40
= ) o 1000 | 1000 | 1136 | 810 255 | 1170 | 42 | 28 | 42
J k 1200 | 1200 1336 | 875 1455 {1380 | 39 2 |38
1400 | 1400 1536 | 1235 ([ 1.0 | 1875 | 1590 | 42 36 | 42
i ¢ H— 1600 | 1600 1736 | 1555 1915 | 1820 | 48 40 | 46
1800 { 1800 | 1560 | 2085 08 2045 § 1970 | 39 4 |38
2000 | 2000 2160 | 2610 2085 | 2180 | 42 48 | 38

DN700~DN2000

Anmerkung:

1. Nenndruck 4,0 MPa fiir DN10-150; Nenndruck 1,6 MPa fiir DN10-1000; Nenndruck 1,0 MPa fiir
DN10-1600; Nenndruck 0,6 MPa flir DN10-2000. Andere spezielle Druckniveaus kdnnen auf

Anfrage ausgelegt werden.

2. Die Lénge L erhdht sich um 6 mm, wenn ein Bodenflansch vorhanden ist; Die Léange L erhdht sich um 6 mm, wenn ein

Einlassschutzflansch vorhanden ist; Die Lange L erh6ht sich um 6 mm, wenn ein Auskleidungsschutzflansch vorhanden ist.




6. KONVERTER-BETRIEBSMENU UND PARAMETEREINSTELLUNG

6.1 Tastatur und Display

—— Volume Flow
Mass Flow

Alarm
Symbol

982. T4 na/m !

Flow Speed
Flow Percentage

——— Electrode Resistance

> +00123456. 78 m3

Flow Range Ratio

¢ Yva 1

Forward Total Flow

Reverse Total Flow

Net Total Flow

—— Alarm Display

ENTER, Combined with ALT to enter menu
UP,Add 1, PageUp, combined with ALT to shift right

= DOWN,Minus 1, PageDown, Shift left with ALT

ALT, combined with other key

Abb. 5(a) Fernbedienungstaste und Display

<

3/std

Alarmanzeige

+28 .7

P +00,% )
+0012345.8 m3

FlieRrate

niedrige Einheit

Durchflussprozentsatz

Elektrodenwiderstand

Durchflussbereichsverhaltnis

@ @ @ Gesamtdurchfluss vorwarts
A A umgekehrter Gesamtfluss

Netto-Gesamtfluss

Alarmanzeige

NTER . Kombinieren mit

ALT zum Aufrufen des Menils.

AUF+1

, PageUp . Mit ALT kombinieren, um nach rechts zu verschieben

RUNTER, - 1, PageDn . Mit ALT kombinieren, um nach links zu wechseln

ALT, Mit anderen Tasten kombinieren

Abb. 5(b) Kompakt-Taste und Display

6.2 Tastaturfunktion

1. Automatischer Messmodus

AB:
HOCH:

ALT + ENTER:
EINGEBEN:

Scrollen Sie in der unteren Zeilenanzeige;
Scrollen Sie in der oberen Displayzeile;
Wechseln Sie in den Einstellungsmodus.
Zuriick zum Messmodus.



2. Parametereinstellungsmodus

AB: Subtrahieren Sie eins von der Ziffer am Cursor. Eins

HOCH: zur Ziffer am Cursor hinzufiigen. Cursor bewegt sich

ALT + RUNTER: nach links

ALT + AUF: Cursor verschiebt sich nach rechts

EINGEBEN: Untermend aufrufen/verlassen;

EINGEBEN: Kehren Sie zum Messmodus zuriick, wenn Sie 2 Sekunden lang gedriickt halten
Jeder Ort

Bemerkungen:

(1) Wenn Sie die ALT-Taste verwenden, halten Sie zuerst ALT gedriickt und driicken Sie dann die AUF- oder AB-Taste.

(2) Im Einstellmodus kehrt das Messgerat automatisch in den Messmodus zurlick, wenn 3 Minuten lang
keine Taste gedriickt wird.

(3) Beim Einstellen des Durchflussnullpunkts kann das Vorzeichen (+/-) mit der AUF- oder AB-Taste geandert werden.

(4) Beim Einstellen des Durchflussbereichs kdnnen Sie mit der AUF- oder AB-Taste die Durchflusseinheit andern.

6.3 Parameterkonfiguration und Betriebspasswort

Die Einstellparameter bestimmen den Betriebsstatus, die Berechnungsmethode und den Ausgabemodus des
Durchflussmessers. Durch die richtige Einstellung der Messgerdteparameter kann das Messgerat in optimalem Zustand
arbeiten und eine hohere Genauigkeit der Anzeige und Ausgabe erreicht werden.

Es gibt flinf Passwortebenen, wobei die Ebenen 0 bis 3 dem Benutzer offen stehen und die Ebene 4 dem Hersteller
vorbehalten ist. Passworter der Ebenen 1 bis 2 kdnnen von Passwortern héherer Ebenen geandert werden, z. B. Passworter der
Ebene 3.

Die Messgerateeinstellungen kénnen durch Eingabe einer beliebigen Passwortebene durchsucht werden. Zum Andern der Einstellungen
ist jedoch ein Passwort hoherer Ebene erforderlich.

- Passwortebene 0 (Standardwert 0521): fest und nur zum Durchsuchen;

- Passwort Level-1 (Standardwert 7206): anderbar und berechtigt, Mentipunkt 1 bis 25 zu
andern;

- Passwort Level-2 (Standardwert 3110): anderbar und berechtigt, Mentipunkt 1 bis 29 zu
andern;

- Passwort Level-3 (Standardwert 2901): fest und berechtigt, die Menlipunkte 1 bis 38 zu @ndern;

- Passwortebene 4 (reserviert): festgelegt und berechtigt, jeden Meniipunkt zu dndern, einschlieRlich des
Zuriicksetzens des Systems.

- Totalizer Reset Password (Standardwert 36666): anderbar im Menlipunkt ,,Clr Tot. Schliissel
'und berechtigt, die drei internen Zahler zu [6schen.

Es wird empfohlen, dass das Passwort der Ebene 3 beim Manager oder Vorgesetzten bleibt, wahrend das Passwort der Ebene 0
bis 2 beim Bediener bleibt. Das Level-3-Passwort kann auch verwendet werden, um das Passwort fiir das Zuriicksetzen des
Summenzahlers zu andern.

6.4 Tabelle des Parametereinstellungsmenis

Das Konverter-Einstellungsmenu besteht aus 45 Elementen. Viele von ihnen werden vor dem Versand vom
Hersteller eingerichtet. Es ist nicht erforderlich, diese bei der Bewerbung zu andern. Nur wenige davon kénnen je nach
Anwendung vom Benutzer eingestellt werden. Die Menlipunkte sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt:

Artikel Menuanzeige Einstellung Passwort Wertebereich
NEIN. Methode Ebene

1 Sprache Méglichkeit 1 Chinesisch/Englisch
2 SensorgroRe Moglichkeit 1 3-3000 mm
3 Durchflussbereich ]—\ndern 1 0-99999
4 Automatische Rng-Anderung Méglichkeit 1 AN AUS

5 Dampfung Moglichkeit 1 0-100s
6 Durchflussrichtung Moglichkeit 1 Vorw./Aufl
I Durchfluss Null Andern 1 +/-0,000
8 LF-Cutoff Andern 1 0-99 %

9 Cutoff-Aktivierung Méglichkeit 1 AN AUS




10 Anderungsrate Andern 1 0-30%

11 Begrenzte Zeit Andern 1 0-20s

12 Gesamteinheit Mbglichkeit 1 0,0001 [-1m3

13 Strémungsdichte Andern 1 0,0000 - 3,9999

14 Aktueller Typ Maglichkeit 1 4-20mA/0-10mA

15 Impulsausgang Moglichkeit 1 Frg/Puls

16 Pulsfaktor Maglichkeit 1 0,0011-1m3

17 Freq Max Andern 1 1-5999 Hz

18 Kommunikationsadresse ]-\ndern 1 0-99

19 Baudrate Moglichkeit 1 600 - 14400

20 EmpPipe Det. Maglichkeit 1 AN AUS

21 EmpPipe Alm Andern 1 200,0 kQ

22 Hallo ALM Enble moglichkeit 1 AN AUS

23 Hallo Alm Limit Andern 1 000,0 - 199,9 %

24 Lo Alm Enble Moglichkeit 1 AN AUS

25 Lo Alm Grenze Andern 1 000,0 - 199,9 %

26 RevMeas.Enbl Moglichkeit 1 AN AUS

27 Sensor-S/N Andern 2 000000000000-999999999999
28 Sensor-Fakt. Andern 2 0,0000 - 3,9999

29 Feldmodus Moglichkeit 2 Modus 1,2,3

30 Multiplizieren Andern 2 0,0000 - 3,9999

31 F. Gesamtsatz Andern 3 0000000000 - 9999999999
32 R. Gesamtsatz Andern 3 0000000000 - 9999999999
33 Eingabesteuerung Méglichkeit 3 Tot deaktivieren/stoppen/Tot zuriicksetzen
34 Clr Totalizr Passwort 3 00000 - 59999

35 Clr Tot. Schliissel Andern 3 00000 - 59999

36 Datum -J/M/T * Andern 3 31.12.99

37 Zeit-h/m/s * Andern 3 23.59.59

38 Passwort L1 Andern 3 0000 - 9999

39 Passwort L2 Andern 3 0000 - 9999

40 Passwort L3 Andern 3 0000 - 9999

41 Aktueller Nullpunkt Andern 4 0,0000 - 1,9999

42 Aktueller Max Andern 4 0,0000 - 3,9999

43 Zahlerfaktor Andern 4 0,0000 - 3,9999

44 Konverter S/N Andern 4 0000000000-9999999999
45 System-Reset Passwort 4

* Pos. 36 und 37 sind optional und nur fiir den Konverter mit Echttakt- und
Stromausfallaufzeichnungsfunktion wirksam.
6.5 Erlauterung der Parametereinstellungen
6.5.1 SensorgroRe

Der Konverter unterstiitzt Sensordurchmesser von 3 bis 3000 mm, die durch Driicken der AUF- oder AB-Taste
ausgewahlt werden kénnen.
6.5.2 Durchflussbereich

Der Durchflussbereich bezieht sich auf den oberen Bereichswert (URV) der Durchflussrate. Der URV ist relativ zum
Durchflussprozentsatz und zum Ausgangssignal. Am Analogausgang wird der Betrag der Messwerte im Bereich 0 bis
URV linear zum Strombereich 4 bis 20mA angezeigt, am Frequenzausgang im Frequenzbereich 0 bis zur Endfrequenz.
Die Abschaltung bei niedrigem Durchfluss und der Durchflussgrenzalarm beziehen sich auch auf den
Durchflussbereich. Der maximal messbare Durchfluss ist jedoch nicht auf den Durchflussbereich beschrédnkt, solange
die FlieRgeschwindigkeit 15 m/s nicht iberschreitet.

In diesem Meniipunkt kann der Benutzer auch die Einheit der Durchflussrate auswéhlen. Fiir Volumenstrom, L/s, L/min, L/h, m3/
s, ms/min und ms/h sind verfiigbar; wahrend fiir den Massendurchfluss kg/s gilt. kg/m. kg/h. t/s. t/m. t/h kann ausgewé&hlt werden.
Es hangt von den Gewohnheiten und Anwendungsanforderungen ab, ein geeignetes Gerat auszuwahlen.
6.5.3 Automatische Rng-Anderung

Der Konverter verfligt iiber eine Funktion namens Auto-Range-Change, die normalerweise fiir Steuerungssysteme mit grofien
Durchflussbereichsschwankungen verwendet wird. Der primére Durchflussbereich ist der im Meniipunkt ,,Durchflussbereich “
angegebene Wert. Der zweite Durchflussbereich (unterer Bereich) wird durch die Auswahl des Bereichsverhaltnisses 1:2, 1:4 erreicht
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oder 1:8 der primaren.
Abb. 5 zeigt, wie der Durchflussbereich automatisch gedndert wird. Um den Bereich sicher zu &ndern und Vibrationen
von Anzeige und Ausgang zu vermeiden, wird am Anderungspunkt eine Hysterese von 5 % bis 10 % hinzugefiigt.

Ausgabe A
100% 20mA
Reichweitenverhéltnis 1:4
g FlieRen
)
Bereich 2 FlieRen
)
Bereich 1
i ; Hysterese
S 5%-10%
o
Abwarts gehend
Null — & FlieBen
Wechselpunkt
Aufwérts gerichtete Verdnderung 4mA

Punkt

Abb. 5 Darstellung der automatischen Bereichsanderung

6.5.4 Dampfung

Eine lange Dampfungskonstante kann die Stabilitat der Anzeige und Ausgabe verbessern und eignet sich fir
Anwendungen zur Flusssteuerung. wahrend eine kurze Dampfungskonstante eine kurze Reaktionszeit hat und zur
Summierung des Impulsflusses geeignet ist. Die Dampfungszeit ist von 0,2 s bis 100 s wahlbar.

6.5.5 Durchflussrichtung
Wenn das angezeigte Richtungszeichen nicht mit der tatsdchlichen FlieRrichtung iibereinstimmt, dndern Sie diesen Punkt auf die
entgegengesetzte Option.

6.5.6 Durchfluss Null
Um den Nullabgleich durchzufiihren, muss die Fliissigkeit im Sensorrohr ruhig gehalten werden. Der Durchflussnullpunkt wird anhand der
Durchflussgeschwindigkeit angezeigt und die Einheit ist m/s. Die Anzeige des Durchflussnullpunkts ist unten dargestellt:

FS=00.000m/s
+OO0000

Auf dem LCD zeigt die obere Zeile den gemessenen Nullpunkt an, wahrend die untere Zeile den Justagewert anzeigt.
Wenn der FS ungleich 00,000 m/s ist, passen Sie das Vorzeichen und den Wert in der unteren Zeile an, bis FS wieder Null ist.
Erinnern Sie sich noch einmal: Um den Durchflussnullpunkt einzustellen, muss das Sensorrohr gefiillt sein und die Fliissigkeit
muss ruhig gehalten werden. Der Nullpunkteinstellungswert des Durchflusses ist eine wichtige Konstante des Messgeréts und
sollte auf dem Kalibrierungsblatt und dem Etikett ausgedruckt werden. Der Wert sollte das Vorzeichen und den Betrag pro

Einheit m/s enthalten.
6.5.7 LF Cutoff und Cutoff Enble

Die Abschaltung bei geringem Durchfluss wird in Prozent im Verhaltnis zum Durchflussbereich eingestellt. Wenn die Abschaltung aktiviert ist und
der Durchfluss unter dem eingestellten Wert liegt, werden die Anzeige von Durchflussrate, Geschwindigkeit und Prozentsatz sowie die Signalausgénge auf
Null gesetzt. Wenn das Element deaktiviert ist, wird keine Aktion ausgefiihrt.
6.5.8 Anderungsrate und Grenzzeit

Die ,Rate-of-Change “-Grenztechnik wird verwendet, um anwendungsbedingtes hohes elektrisches
Rauschen im Prozessflusssignal zu eliminieren.

Um elektrisches Rauschen zu iiberpriifen, werden zwei Parameter definiert: ,Anderungsgeschwindigkeitsgrenzwert “und ,Kontrollgrenzzeit “.

Wenn der gemessene Durchflusswert den eingestellten Anderungsgeschwindigkeitsgrenzwert basierend auf dem iiberschreitet

11



Wenn Sie den gemittelten Durchflusswert bis zum Abtastzeitpunkt nicht beriicksichtigen, verwirft das System diesen
Abtastwert und gibt stattdessen den Durchschnittswert einschlieRlich des Anderungsgeschwindigkeitsgrenzwerts anstelle des
abgelehnten Abtastwerts aus. Wenn jedoch der den Grenzwert liberschreitende Abtastwert fiir die gleiche Durchflussrichtung
langer als die voreingestellte Kontrollgrenzzeit anhélt, werden diese Daten als Ausgangssignal verwendet. Abb. 6
veranschaulicht die Wirkung der Rauschunterdriickung durch die Anderungsratenbegrenzung,.

Der Wert der Anderungsgeschwindigkeitsgrenze kann zwischen 0 und 30 % des Durchflussbereichs und die Grenzzeit zwischen 0
und 20 Sekunden eingestellt werden. Wenn einer der beiden Parameter auf Null gesetzt ist, ist die Funktion deaktiviert.

Die Funktion ,Anderungsgeschwindigkeitsbegrenzung “eignet sich nicht fiir Kurzzeitmessungen und die Kalibrierung von

Durchflussmessern.

Tnattenuated measuring variable
-

+
- } Rate—of-change limat

= Cortrol limit time time

Flow with rate-of-change limit
"

%

L 3
time

Abb.6 Beispiel fiir die Auswirkung der Anderungsgeschwindigkeitsbegrenzung

6.5.9 Gesamteinheit

Der Konverter verfligt Giber drei 10-stellige Zahler und die maximale Anzahl betragt 9999999999. Die
Gesamtdurchflusseinheit kann L, m seins, kg oder t (metrische Tonne) mit einem Multiplikationsfaktor von 0,001, 0,01,
0,1, 1,10, 100 oder 1000.
6.5.10 Stromungsdichte

Der Konverter ist in der Lage, den Massendurchfluss zu messen, wenn die Flissigkeitsdichte eingestellt ist. Die Dichte kann von
0,0001 bis 3,9999 eingestellt werden und die Masseneinheit wird automatisch anhand der Durchflusseinheit bestimmt. Wenn die Dichte

nicht verwendet wird, sollte sie auf 1,0000 (Standardwert) eingestellt werden. Andernfalls werden die Messdaten auf Null gesetzt.

6.5.11 Aktueller Typ
Der Stromausgangstyp ist von 4-20 mA bis 0-10 mA wahlbar.
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6.5.12 Impulsausgang
Es stehen zwei Arten der Impulsausgabe zur Auswahl: Frequenzausgabemodus und Impulsausgabemodus. Das
Messgerat gibt im Frequenzmodus kontinuierliche Rechteckwellenimpulse aus, wahrend im Impulsmodus
Impulsserien ausgegeben werden. Der Frequenzausgang wird normalerweise zur Durchflussmessung und
Kurzzeitsummierung verwendet. Der Impulsausgang kann direkt an einen externen Zahler angeschlossen werden und
wird haufig fir die Summierung liber einen langeren Zeitraum verwendet.
Wie bereits erwahnt, wird fiir die Frequenz- und Impulsausgabe ein Transistor-Open-Collector-Schaltkreis
verwendet. Daher sind eine externe Gleichstromversorgung und Last erforderlich.
6.5.13 Pulsfaktor
Der Pulsfaktor ist definiert als: Volumen oder Masse pro Puls. Es kann auf 0,001 l/p, 0,01 l/p, 0,1 |/p eingestellt werden.
1L/St., 2L/St., 5L/St., 10L/St., 100L/St., 1ms3/p, 10 m3/p, 100 m3/p oder 1000 m3/P. Die Impulsbreite ist
wahlbar zwischen Auto, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 150 ms, 200 ms, 250 ms, 300 ms, 350 ms und 400 ms.

6.5.14 Freq Max

Der Frequenzbereich entspricht dem oberen Bereichswert der Durchflussrate oder mit anderen Worten 100
% des Durchflussprozentsatzes. Die maximale Frequenz ist von 1 bis 5999 Hz wahlbar.

6.5.15 Kommunikationsadresse und Baudrate

Bei Verwendung der RS485-Kommunikation ist die Unterstationsadresse erforderlich. Die Adresse kann von 01
bis 99 eingestellt werden. Die Baudrate ist die Ubertragungsgeschwindigkeit zwischen Haupt- und Nebenstation. Es
sind 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 14400 bps wahlbar. Denken Sie daran: Die Baudrate muss mit der des
Hauptcomputers libereinstimmen.

6.5.16 EmpPipe Det.

Mit diesem Element wird die Leerrohrerkennung aktiviert bzw. deaktiviert. Wenn diese Option aktiviert ist, setzt das
Messgerdt den Anzeigewert, den Analogausgang und den Digitalausgang auf Null, wenn das Sensorrohr nicht voll ist. 6.5.17
EmpPipe Alm.

Mit diesem Element wird der Auslosewert fiir den Elektrodenalarm eingestellt. Zur Messung des
Widerstands zwischen zwei Elektroden wird die Konstantstromquellenmethode eingesetzt. Die Anderung des
Widerstands wird von der CPU Uberpriift und die CPU erkennt, ob das Rohr leer ist oder die Elektroden
verschmutzt sind. Der Widerstand wird wie folgt berechnet:

R1 4)_

Wo,D = Elektrodenradius
- =Leitfahigkeit der Fliissigkeit

Der Elektrodenwiderstand liegt normalerweise zwischen 5 und 50 kQ, Die Variation des Widerstands hangt mit dem
Oberfladchenzustand der Elektroden und der Variation der Flussigkeitseigenschaften zusammen. Wenn der Sensor mit
Fliissigkeit gefiillt ist, wird ein abnormales Widerstandssignal erkannt und ein Alarm fiir ein leeres Rohr ausgegeben.

Der Auslosewert des Elektrodenalarms wird auf Grundlage des erstmalig gemessenen Elektrodenwiderstands bestimmt.
Messen Sie nach der Installation des Durchflussmessers den Widerstand zwischen den Elektroden, wenn das Sensorrohr gefiillt
ist. Notieren Sie den Widerstandswert und legen Sie ihn zugrunde. Normalerweise wird der Ausldsewert auf das Dreifache des
urspriinglich aufgezeichneten Widerstands eingestellt.

6.5.18 Hi ALM Enble

Der Benutzer kann den Alarm fiir den oberen Grenzwert aktivieren oder deaktivieren.
6.5.19 Hi Alm Limit

Der obere Alarmgrenzwert wird in Prozent des oberen Durchflussbereichs eingestellt. Der Parameterbereich liegt
zwischen 0 % und 199,9 %. Das Messgerat gibt ein Alarmsignal aus, wenn der Durchflussprozentsatz diesen Wert
Uberschreitet.

6.5.20 Lo Alm Enble

Der Benutzer kann den Alarm fiir den unteren Grenzwert aktivieren oder deaktivieren.
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6.5.21 Lo Alm-Grenze

Der untere Alarmgrenzwert wird in Prozent des oberen Durchflussbereichs eingestellt. Der Parameterbereich liegt
zwischen 0 % und 199,9 %. Das Messgerat gibt ein Alarmsignal aus, wenn der Durchflussprozentsatz unter diesem Wert
liegt.

6.5.22 Sensor-S/N
Die Seriennummer des Sensors zeichnet die Informationen des mit dem Konverter ausgestatteten Sensors auf und stellt bei der
Installation sicher, dass sie libereinstimmen.
6.5.23 Sensorfakt.

Der Sensorfaktor wird gemaf dem vom Hersteller mitgelieferten Kalibrierungsblatt eingestellt.
Normalerweise wurde dieser Faktor vom Hersteller vor dem Versand eingestellt. Es ist ein wichtiger Wert,
der die Genauigkeit der Messung bestimmt. Andern Sie es nicht ohne Kalibrierung.

6.5.24 Feldmodus

Der Konverter bietet drei Felderregungsmodi basierend auf der Erregerfrequenz. Modus 1 wird am haufigsten
verwendet und ist fiir die meisten Falle geeignet. Modus 2 und 3 sind niederfrequente Anregungsmodi und eignen sich
besser fiir grolRe Messgerate zur Wassermessung. Die Kalibrierung sollte im gleichen aufregenden Modus durchgefiihrt
werden, der auch flir die Messung verwendet wurde.

6.5.25 RevMeas.Enbl: Umkehrmessung aktivieren

Wenn RevMeas.Enbl auf ON eingestellt ist, zeigt der Konverter den Durchfluss an und gibt Signale aus, wenn die
Durchflussrichtung umgekehrt wird. Bei AUS zeigt der Konverter keinen Durchfluss an und gibt beim Riickwartsfahren keine
Signale aus.

6.5.26 Multiplizieren

Bei diesem Element handelt es sich um einen Multiplikationsfaktor, der zwischen 0,0000 und 3,9999 wahlbar ist. Bei der Berechnung der
Durchflussmenge und der Gesamtmenge wird dieser Faktor berlicksichtigt. Es wird hdufig zur Messung des Durchflusses im offenen Gerinne
verwendet. Wenn nicht angewendet, legen Sie den Wert auf 1,0000 fest.

6.5.27 F. Gesamtsatz und R. Gesamtsatz

Die Voreinstellung des Vorwarts- und Riickwarts-Gesamtzahlers dient dazu, beim Austausch eines Konverters oder
Durchflussmessers mit dem Zdhlen ab dem vorhandenen Messwert zu beginnen. Es liefert eine kontinuierliche
Gesamtdurchflussablesung, die fiir die Verwaltung praktisch ist.

6.5.28 Eingabesteuerung

Uber diesen Mentipunkt wird die Funktion der Kontakteingabe ausgewahlt. Es stehen drei Optionen zur Auswahl:
sEingang deaktiviert , ,Zahler stoppen “und ,Zahler zuriicksetzen “ Der Konverter deaktiviert den Kontakteingang, wenn
»Eingang deaktiviert “ausgewahlt ist. Der Kontakteingang wird zum Starten/Stoppen des Summierers verwendet, der durch
das EIN/AUS-Schaltersignal gesteuert wird, wenn die Funktion ,Summierer stoppen “aktiv ist. Wenn die Funktion ,Zahler
zuriicksetzen “aktiviert ist, l6scht das Kontaktsignal EIN (SchlieRen) die drei internen Gesamtdurchflusszéhler. 6.5.29 Clr
Totalizr

Geben Sie in diesem MenUpunkt das , Totalizer Reset Password “ein und driicken Sie zur Bestatigung ENTER. Der
Konverter l6scht die drei internen Zahler und beginnt mit der Zahlung neu, wenn das Passwort libereinstimmt.

6.5.30 Clr Tot. Schlussel

Das ,,Summierer-Reset-Passwort “kann in diesem Meniipunkt geandert werden, wenn ein Level-3-Passwort eingegeben wird.

Zur Erinnerung: Bewahren Sie das neue Passwort an einem sicheren Ort auf.
6.5.31 Datum -j/m/t und Uhrzeit -h/m/s

Diese Elemente werden verwendet, um die interne Echtzeituhr zu dndern, sofern sie damit ausgestattet ist.
6.5.32 Passwort L1, Passwort L2 und Passwort L3

Um die Passworter der Ebene 1 auf Ebene 3 zu dndern, verwenden Sie zur Eingabe ein Passwort der Ebene 4 oder einer héheren Ebene
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und dndern Sie diese beiden Elemente. 6.5.33
Stromnullpunkt und Strommaximum
Passen Sie den Nullpunkt des aktuellen Ausgangs und den oberen Bereichswert an. Es wird nicht empfohlen, dass der

Benutzer Anpassungen vornimmt, da das Gerat vom Hersteller auf den besten Zustand eingestellt wurde. 6.5.34 Z&hlerfaktor

Dieser Faktor wird vom Hersteller verwendet, um den Erregerstrom und das Verstarkersignal des Wandlers
zu normalisieren. Andern Sie es NICHT.
6.5.35 Konverter S/N

Diese Seriennummer zeichnet das Herstellungsdatum und den Code des Konverters auf. Verandere dich nicht
Es.
6.5.36 System-Reset

Dieser Punkt ist dem Hersteller vorbehalten, um den Konverter neu zu initialisieren. Nach dem Zuriicksetzen des Systems

werden alle Einstellungen automatisch auf die Standardwerte zurlickgesetzt.

7. INSTALLATION

Die Installation des Durchflussmessers ist in Abb. 7 dargestellt.
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8. VERKABELUNG

8.1 ERDUNG
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Abb. 7 Erdung von Durchflussmesser und Rohr
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8.2 Konverteranschliisse und Definition

Klemmenblocke und Markierungen sind in Abb. 8 und Abb. 9 dargestellt
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Abb. 8 Remote-Typ: Anschliisse und Markierungen

Nachfolgend finden Sie die Definition der Anschliisse und ihrer Markierungen fiir Fernkonverter:

DS1 Schildantrieb 1

SIG1 Signaleingang 1

SIG GND Signalmasse

SIG2 Signaleingang 2

DS2 Schildantrieb 2

EXT+ Spulenerregung +

EXT- Spulenerregung -

IOUT Stromausgang +

| COM Aktueller Output -

PUL+ Frequenz-/Impulsausgang +
PCOM Frequenz-/Impulsausgang -
PDIR Durchflussrichtungsanzeige +
ALM- Niedriger Alarmausgang +
ALM+ Hochalarmausgang +
ALCOM Alarmausgang -

A RS485-Kommunikation A
B RS485-Kommunikation B
IN+ Eingangskontakt +

IN- Eingangskontakt -

L1(+) 220V (24V +) Eingang

L2(-) 220V (24V -) Eingang

Der DIP-Schalter SW1 ist auf ON gestellt, um den Impulsausgang mit +12 V zu versorgen. Wenn eine externe Stromversorgung verwendet

wird, stellen Sie den Schalter auf OFF.
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Abb. 9 Kompakttyp: Anschliisse und Markierungen
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Nachfolgend finden Sie die Definition der Anschliisse und ihrer Bezeichnungen fiir Kompaktwandler:

T- RS485-B
T+ RS485-A
COM Alarm/FlieRrichtung/Impulsausgang -
FDIR Durchflussrichtungsanzeige +
AL Niedriger Alarmausgang +
AH Hochalarmausgang +
IN- Eingangskontakt -
IN+ Eingangskontakt +
P+ Frequenz-/Impulsausgang +
COM Strom-/Impulsausgang -
Ich+ Stromausgang +
L1(+) 220V (24V +) Eingang
L2(-) 220V (24V -) Eingang

8.3 Fernverkabelung
8.3.1 Klemmenblock im Sensor

Abb. 11 Markierungen des Klemmenblocks

SIG1: Signal 1 (Anschluss an das weife Koaxialkabel des STT3200-Kabels) SIG2:
Signal 2 (Anschluss an das schwarze Koaxialkabel des STT3200-Kabels)

DS1: Signal 1-Abschirmungsantrieb (Anschluss an die innere Abschirmungsschicht des weiften Koaxialkabels des STT3200-
Kabels)

DS2: Signal 2-Abschirmungsantrieb (Anschluss an die innere Abschirmungsschicht des schwarzen Koaxialkabels des STT3200-Kabels)
SIG GND: Signalmasse (Anschluss an Ex-Abschirmung des STT3200-Kabels)

EXT+: Spule 1 (Anschluss an rotes Kabel)
EXT-: Spule 2 (Anschluss an gelbes Kabel)
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8.3.2 Anschluss des STT3200-Kabels

|
rite cabl |l/ ' | ]
=7 o oy
|

Ex—shield [/ \/ij-\ |

Gleeved pround wire

&=/

STT3200 Schematic Diag for Cable Preparation

Abb. 13 Schematische Darstellung der STT3200-Kabelvorbereitung

8.4 Verdrahtung des Ausgangssignals
Der DIP-Schalter SW1 ist auf ON gestellt, um den Impulsausgang mit +12 V zu versorgen. Ein 1-kQ-Widerstand ist an die +12-V-

Stromversorgung angeschlossen, um einen Pull-up bereitzustellen. Wenn eine externe Stromversorgung verwendet wird, stellen Sie den

Schalter auf OFF.
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Abb.14 (f) Verbindung mit Relais (z. B. SPS)
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Im Allgemeinen bendtigt das Zwischenrelais eine 12-V- oder 24-V-Stromversorgung E. D ist eine Uiberspannungsabsorbierende

Diode, die normalerweise in das Relais eingebettet ist. Wenn nicht, ist ein externer erforderlich.

9. Selbstdiagnose und Fehlerbehebung

Der Konverter wird in Oberflichenmontagetechnik hergestellt und kann vom Benutzer nicht repariert werden. Offnen Sie nicht
das Konvertergehause.

Die Selbstdiagnosefunktion des Konverters ist in der Lage, Alarminformationen mit Ausnahme von Stromversorgungs-
oder Hardwarefehlern anzuzeigen. A'!' Das Symbol wird in der rechten Ecke der oberen LCD-Zeile angezeigt und
Storungsinformationen kénnen in der unteren Zeile durch Driicken der AB-Taste abgelesen werden. Der Benutzer kann den

Durchflussmesser anhand der Alarminformationen tiberpriifen. Nachfolgend sind einige Beispiele fiir Alarme aufgefiihrt:

Coil Alm
Elctrd Alm
EpPipe Alm
Niedriger Alarm
Hoher Alarm
Nachfolgend finden Sie Informationen zur Fehlerbehebung:
9.1 Keine Anzeige
a) Uberpriifen Sie den Anschluss der Stromversorgung.
b) Sicherung priifen;
¢) Uberpriifen Sie die Spannung der Stromversorgung.
d) Priifen Sie, ob der LCD-Kontrast angepasst werden kann. Passen Sie es nach Moglichkeit an;

e) Riickkehr zur Basis, wenn a) bis d) in Ordnung sind.

9.2 Spulenalarm
a) Priifen Sie, ob die Klemmen EXT+ und EXT- offen sind;
b) Priifen Sie, ob der Spulenwiderstand weniger als 150 Q betragt.

c) Konverter austauschen, wenn a) und b) in Ordnung sind.

¢ «

9.3 Alarm ,Leeres Rohr “und Alarm ,Elektroden

a) Priifen Sie, ob das Sensorrohr mit Fliissigkeit gefiillt ist;

b) Uberpriifen Sie den Anschluss der Signalverkabelung.

c) Verbinden Sie die Klemmen SIG1, SIG2 und SIG GND. Wenn die Alarmanzeige verschwindet, wird bestatigt, dass
der Konverter normal ist. Der Alarm kann durch die Blase in der Fliissigkeit verursacht werden;

d) Fir einen Elektrodenalarm messen Sie den Widerstand zwischen zwei Elektroden mit einem Multimeter. Der
Messwert sollte zwischen 3 und 50 kQ liegen. Andernfalls werden die Elektroden verschmutzt oder
abgedeckt.

9.4 Hochalarm

Erhohen Sie den Durchflussbereich.

9.5 Unteralarm

Reduzieren Sie den Durchflussbereich.
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9.6 Ungenaue Messung

a) Priifen Sie, ob das Sensorrohr mit der zu messenden Fliissigkeit gefiillt ist.
b) Uberpriifen Sie die Verkabelung;

¢) Uberpriifen Sie, ob der Sensorfaktor und der Durchflussnullpunkt mit denen auf dem Kalibrierungsblatt tibereinstimmen.

10. VERPACKUNG

Das Paket beinhaltet:

Das bestellte elektromagnetische Durchflussmessgerat;
Bedienungsanleitung;

Zertifikat;
Packliste.

11. TRANSPORT UND LAGERUNG

Um zu verhindern, dass der Durchflussmesser beim Transport beschadigt wird, sollte die Verpackungim

ungeoffneten Zustand aufbewahrt werden, bevor sie den Installationsort erreicht. Der Lagerraum sollte folgende
Bedingungen erfiillen:

A. Regenfest, feuchtigkeitsbestandig;
B. Vermeidung starker Vibrationen und Erschiitterungen

C. Temperatur zwischen -20 und +60°C,relative Luftfeuchtigkeit weniger als 80 %

12. BETRIEB

Vor dem Betrieb sollte die folgende Inspektion durchgefiihrt werden, um zu tGberpriifen, ob: a. Es
liegen Schaden vor, die durch Transport oder Installation verursacht wurden.

B. Die verwendete Leistung entspricht dem Etikett auf dem Durchflussmesser.
C. Die Verkabelung ist korrekt.

Schalten Sie nach der Inspektion das Ventil ein, um das Rohr zu fiillen, und stellen Sie sicher, dass keine Lecks vorhanden

sind und das Gas im Rohr entfernt wurde. Schalten Sie die Stromversorgung ein und das Durchflussmessgerat ist nach 10
Minuten Aufwdrmzeit betriebsbereit.

Wenn ein Problem auftritt, lesen Sie bitte Abschnitt 9 zur Fehlerbehebung. Wenn das Geradt immer noch nicht ordnungsgemafl
funktioniert, wenden Sie sich umgehend an den Hersteller.
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